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I. ANTECEDENTS

L'Ajuntament de Lleida disposa actualment d’un sistema de videovigilancia i de lectura de
matricules (LPR) desplegat a diversos punts estratégics de I'Horta, integrat a la plataforma de
gestid centralitzada existent. Aquest sistema, implantat en fases anteriors, ha permes millorar el
control d’accessos al municipi, facilitar la gestié del transit i incrementar la seguretat ciutadana,

a través de la seva integracio a la plataforma Alphanet Data Manager.

Les primeres actuacions van consistir en la instal {acié de punts de control amb baculs solars
compactes, dotats de cameres LPR, bateries de liti i connectivitat 4/5G, aixi com en alguns casos

la col locacio de cameres en nous baculs o en elements existents.

Aquest desplegament inicial ha estat operatiu i gestionat a través d’una plataforma de gesti6, que

actualment centralitza les dades de lectura i consulta d’imatges.

En paral lel, s’han desplegat cameres de videovigilancia (VV) orientades a la captacid d’imatge
ambiental, algunes d’elles integrades a la plataforma Genetec associada a la seu de la Guardia
Urbana. Aquest doble sistema —LPR i VV— ha esdevingut una eina de gran valor per a la Policia
Local, tant en tasques preventives (efecte dissuasiu i control d’accessos) com en investigacions

posteriors a incidents o delictes.

L’experiéncia adquirida amb aquestes instal {acions, i 'augment de la pressié sobre la mobilitat i
la seguretat a 'Horta de Lleida, han posat de manifest la necessitat d’'ampliar la cobertura del
sistema. En particular, cal reforgar els punts de control d’entrada i sortida, millorar la vigilancia
en zones agricoles i camins secundaris i garantir que tots els sistemes estiguin plenament

integrats en les plataformes corporatives ja existents.

Amb aquesta nova fase, es preveu ampliar el sistema en 39 nous punts, dels quals 21
corresponen a LPR sobre bacul solar compacte, 12 a LPR en fanals o suports
existents i 6 a cameres de seguretat ciutadana o videovigilancia ambiental, amb
I'objectiu de donar continuitat al desplegament i consolidar un sistema robust, escalable i integrat
per a la gestio de la mobilitat i la seguretat ciutadana a I'Horta de Lleida. Dels 39 nous punts, 37
seran obligatoris i 2 es posaran només si I'empresa els ofereix com a millora. Els dos punts
addicionals seran: un de tipus LPR i un de camera videovigilancia. En cas de no oferir-se els punts

addicionals sera I'’Ajuntament qui determini quins no es col.locaran.

Pagina |4



Ampliacié dels punts de control de vehicles i videovigilancia a 'Horta de Lleida

2. OBJECTE DEL CONTRACTE

L’objecte del present contracte és la redaccio, subministrament, instal {acid, integracio i posada
en marxa de 'ampliacié del sistema de control de vehicles i videovigilancia a 'Horta de Lleida,

amb la finalitat de reforgar la seguretat ciutadana i millorar la gestié del transit.

Aquesta ampliacié contempla un total de 39 nous punts de control i vigilancia, distribuits

en tres tipologies principals:

e 2| punts de lectura de matricules (LPR) en bacul solar compacte, amb sistema
integrat de placa fotovoltaica, bateries de liti, router de comunicacions i camera
homologada per a lectura automatica de matricules.

e |2 punts de lectura de matricules (LPR) en fanal o suport existent, amb
connexié a la xarxa de telecomunicacions municipal o bé mitjangant router 4G/5G,
segons disponibilitat de cada emplagament.

e 6 punts de videovigilancia ambiental (VV), amb sistema d’alimentacio solar i

enregistrament per deteccid de moviment.

Tots els punts instal lats hauran de ser plenament compatibles amb les plataformes de gestio

corporatives actualment en servei:

¢ Plataforma Alphanet Data Manager per a la gesti6 i explotacio de les dades de les
cameres LPR.
¢ Plataforma Genetec per a la gestié i explotacio de les cameres de videovigilancia

ambiental / seguretat ciutadana.

L’objecte del contracte inclou, a més:

e La integracié6 total dels nous equips a les plataformes existents, garantint la
interoperabilitat i la continuitat operativa.

e La realitzacio de les obres i adequacions necessaries (fonamentacio, canalitzacions i
altres elements auxiliars).

e La instal.lacié dels baculs comprén obres accessories necessaries per circulacio aigiies
de drenatge superficial o altres.

e Lalegalitzaci6 i tramitacio de les llicéncies pertinents davant els organismes competents.
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e El lliurament de tota la documentacié técnica i administrativa de les instal facions
(planols, memoria, certificats i documentacio as-built).
e Laformaci6 del personal técnic municipal per a la correcta explotacio i manteniment del

sistema.

Aquest contracte, per tant, té per finalitat consolidar i ampliar la infraestructura de seguretat
ciutadana i control de transit a I'Horta de Lleida, assegurant un sistema modern, escalable,

respectuds amb la normativa vigent i amb solvencia técnica contrastada.

L
e "

Figura I. Ubicacio de les ubicacions de lectura i registre de 'Horta de Lleida
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3. OBJECTIUS | FUNCIONS DELS SISTEMES A IMPLEMENTAR | LA SEVA
INTEGRACIO

L’Ajuntament de Lleida té com a objectiu principal millorar la seguretat ciutadana i la gestié del

transit a I'Horta, mitjangant la implantacié i ampliacid d’un sistema de lectura automatica de

matricules (LPR) i videovigilancia ambiental (VV).

Objectius principals

I. Control i registre del transit

o

Captura automatica i fiable de les matricules dels vehicles que accedeixen i
surten del municipi.

Identificacio i gestié d’'alertes de vehicles d’interés policial o relacionats amb
incidencies.

Consulta i explotacio de la informacio historica per part dels cossos de seguretat

en tasques d’investigacio.

2. Vigilancia i seguretat ciutadana

o

Captacio d’imatges ambientals per incrementar |'efecte dissuasiu en punts
sensibles del territori.

Enregistrament de seqliéncies de video quan es detecti moviment en punts sense
subministrament eléctric.

Transmissié de video en temps real des de punts amb connexié eléctrica

disponible.

3. Integraci6 i interoperabilitat

o

Incorporacid dels nous punts a les plataformes corporatives municipals ja
existents de gesti6 de dades i videovigilancia.

L'adjudicatari s’haura de fer carrec de legalitzacié, de les llicéncies i de la
integracio.

Garantia de compatibilitat amb protocols oberts i estandards del sector per
assegurar I'escalabilitat del sistema.

Coordinacio amb els gestors de sistemes ja implantats per garantir la continuitat

técnica i contractual.
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4. Fiabilitat i disponibilitat
o Funcionament continuat en diverses condicions ambientals i climatologiques.
o Alimentacié eléctrica mitjangant connexié a xarxa publica o, en abséncia
d’aquesta, mitjangant sistemes solars autonoms amb bateries de tecnologia de
liti de cicle profund.

o Comunicacions assegurades a través de xarxa mobil de dades.

Funcions principals

¢ Lectura i reconeixement automatic de matricules, amb processament integrat i
capacitat per treballar en condicions de baixa lluminositat i a altes velocitats de
circulacié.

e Captura d’imatge panoramica del vehicle per complementar la informacio del
registre de matricula.

o Enregistrament i emmagatzematge d’imatges i dades durant el periode
establert, amb sistemes redundants i copies de seguretat.

e Gestio centralitzada de les dades i videos des de les plataformes municipals
existents, amb accés segur per part dels operadors autoritzats.

¢ Generaci6 d’informes i estadistiques per a la gestio de la mobilitat i la seguretat.

¢ Compatibilitat amb llistes blanques i negres de vehicles i capacitat d’integracio

amb bases de dades externes.
En definitiva, el sistema s’ha de dissenyar per tal de garantir seguretat, escalabilitat i fiabilitat,

assegurant la seva integracié amb els sistemes corporatius existents i donant resposta a les

necessitats presents i futures de 'Horta de Lleida.

4. EMPLACAMENTS
Els punts de control i videovigilancia previstos en aquesta ampliacié corresponen a ubicacions
estratégiques dins I'Horta de Lleida, seleccionades per millorar el control d’accessos, la gestio
del transit i la seguretat ciutadana.

S’han definit un total de 39 nous emplagcaments, distribuits en:

¢ 2| punts de lectura de matricules (LPR) en bacul solar compacte.

¢ |2 punts de lectura de matricules (LPR) en fanals o suports existents.
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e 6 punts de videovigilancia ambiental (VV), amb sistema d’alimentacio solar i

enregistrament per deteccié de moviment.

Es detallen en 2 taules de caire informatiu els emplagaments executats i operatius fins a la data

del projecte original i els nous emplagaments previstos, segons:

C Ubicacié Lati Lon Sistema Sistema Equipa Google Maps Tipu Versi6 Est
o tud git Alimentacié Telecomun ment s bateries at
d ud icacions cameres bac

i ul

L Cami de Rufea Instituts 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
0 604 157 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.60448 | pact 2x12V era
1 481 4 UR32 LE 1,0.61574 e 30Ah tiu
L Acces Butsenit (Glorieta Antigua 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
0 Wonder) 593 | 903 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.59317 | pact 2x12V era
2 17 01 UR33 LE ,0.590301 e 30Ah tiu
L Sortida Butsenit ( NIl Alcarras ) 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
0 583 669 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.58341 | pact 2x12V era
3 412 51 UR34 LE 2,0.566951 e 30Ah tiu
L Cruilla Cami Vell de Albatarre 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
0 Depuradora Guillem de Beziers 604 215 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.60486 | pact 2x12V era
4 866 54 UR35 LE 6,0.621554 e 30Ah tiu
L Av. Canadenca - Cal Bernet 41, 0,6 ENLLUMNEAT Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Esta Descon Op
0 598 354 PUBLIC BATERIA Ursalink Q1785- om/maps?9=41.59892 | ndar egut era
5 927 73 14810 UR36 LE 7,0.635473 d tiu
L Ctra. de la Caparella - Sortida 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
0 Walla 599 | 977 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.59985 | pact 2x12V era
7 857 39 UR37 LE 7,0.597739 e 30Ah tiu
L Acceso caparella N-1l b 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
0 598 | 869 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.5984 pact 2x12V era
8 4 74 UR38 LE 0.586974 e 30Ah tiu
L Cami de Malgovern - Carrerada 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
0 del Roig 595 | 755 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.59587 | pact 2x12V era
9 879 26 UR39 LE 9,0.575526 e 30Ah tiu
L Cruilla tres pontets 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
1 610 827 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.61050 pact 2x12v era
0 504 49 UR40 LE 4,0.582749 e 30Ah tiu
L Cami de la Serra Larga 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
1 619 735 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.61961 | pact 2x12Vv era
1 61 66 UR41 LE ,0.573566 e 30Ah tiu
L Glorieta Cami de Vallcalent Sud 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
1 621 747 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.62197 | pact 2x12V era
2 971 46 UR42 LE 1,0.574746 e 30Ah tiu
L Calle de Vallcalent Sud - Onze de 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
1 Setembre 619 | 045 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.61988 | pact 2x12V era
3 884 91 UR43 LE 4,0.604591 e 30Ah tiu
L Cami de Vallcalent Nord - Tilers - 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
1 Periodista Trapa 621 | 092 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.62198 | pact 2x12V era
4 986 93 UR44 LE 6,0.609293 e 30Ah tiu
L Vallcalent Nord - Sequies Torres 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
1 de Sanui 623 | 809 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.62309 pact 2x12V era
5 093 5 UR45 LE 3,0.58095 e 30Ah tiu
L Pont de Autovia A-2 Local Social 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
1 Torre de Sanui 632 534 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.63296 | pact 2x12V era
6 969 08 UR46 LE 9,0.553408 e 30Ah tiu
L Cruilla Mater Salvatoris 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
1 640 | 602 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.64062 | pact 2x12V era
7 629 05 UR47 LE 9,0.560205 e 30Ah tiu
L Pont sobre la Autovia A-22 Cami 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
1 Pla de Montso 648 567 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.64823 pact 2x12v era
8 232 42 UR48 LE 2,0.556742 e 30Ah tiu
L Glorieta Jardiland - Cami Lateral 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
1 645 | 663 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.64505 | pact 2x12V era
9 058 22 UR49 LE 8,0.566322 e 30Ah tiu
L N-240 Cami del Albi 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
2 633 894 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.63367 pact 2x12v era
0 675 23 UR50 LE 5,0.589423 e 30Ah tiu
L Cami Pla de Montso Darrere 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
2 Iglesia Montserrat 631 | 919 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.63115 | pact 2x12V era
1 153 05 UR51 LE 3,0.591905 e 30Ah tiu
L Cami de Boixadors - Cruilla 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
2 Posterior Restaurant El moli 634 | 986 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.63417 | pact 2x12V era
2 171 74 UR52 LE 1,0.598674 e 30Ah tiu
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L Cami del Albi - cami Lateral A2 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
2 653 761 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.65321 | pact 2x12V era
3 21 23 UR53 LE ,0.576123 e 30Ah tiu
L Cami Lateral A2 - cami de 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
2 Montcada 658 | 890 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.65826 | pact 2x12V era
4 264 28 UR54 LE 4,0.589028 e 30Ah tiu
L | Camide Cunillars - amb lateral A- 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
2 2 660 | 980 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.66031 | pact 2x12V era
5 313 4 UR55 LE 3,0.59804 e 30Ah tiu
L Cami de Montcada - Trv. 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
2 Montcada a Gualda 642 | 039 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.64238 | pact 2x12V era
6 38 03 UR56 LE ,0.603903 e 30Ah tiu
L Cami pla de Gualda (acces 41, 0,6 ENLLUMNEAT Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Esta Descon Op
2 posterior Torrefactora) 646 | 109 PUBLIC BATERIA Ursalink Q1785- om/maps?q=41.64676 | ndar egut era
7 763 7 ARMBAT 60 UR57 LE 3,0.61097 d tiu
L Jardins de Segria - Cunillars - 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
2 PostGlorieta 655 | 082 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.65566 | pact 2x12V era
8 666 58 UR58 LE 6,0.608258 e 30Ah tiu
L Travessera Marimunt - Cruilla 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
2 Farinera de Gualda 642 | 188 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.64221 | pact 2x12V era
9 216 36 UR59 LE 6,0.618836 e 30Ah tiu
L Trv. Marimunt - Cami de 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
3 Marimunt AEM 641 244 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.64199 pact 2x12V era
0 991 25 UR60 LE 1,0.624425 e 30Ah tiu
L Cami de Marimunt - pista Lateral 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
3 A-2(abans Pont Tunel) 663 197 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?g=41.66370 | pact 2x12V era
1 704 02 UR61 LE 4,0.619702 e 30Ah tiu
L Cami de la Plana del bisbe - 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
3 Acces LP9221 639 380 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.63999 pact 2x12V era
2 996 26 UR62 LE 6,0.638026 e 30Ah tiu
L Cami prolongacio carrer Gran de 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
3 Llivia amb Pont sobre A-2(torre 661 | 465 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.66197 | pact 2x12V era
3 Pibrall) 972 67 UR63 LE 2,0.646567 e 30Ah tiu
L TRV Llivia a CRTA Corbins amb 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
3 Pont A-2 658 536 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.65891 | pact 2x12V era
4 913 43 UR64 LE 3,0.653643 e 30Ah tiu
L Cami de Granyena - Acces 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
3 Poligon Pas al Nivell 622 525 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.62248 | pact 2x12V era
5 482 UR65 LE 2,0.6525 e 30Ah tiu
L Nucli de Granyena 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
3 642 | 620 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.64212 | pact 2x12V era
6 12 75 UR66 LE ,0.662075 e 30Ah tiu
L Cami de les Canals - Cami de 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
3 Josep Segura i Farre (Komac) 621 652 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.62190 | pact 2x12V era
7 902 87 UR67 LE 2,0.665287 e 30Ah tiu
L Ingenier Mias - Diposits del 41, 0,6 ENLLUMENAT Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Esta Plom/A Op
3 Poligon 624 655 PUBLIC BATERIA Ursalink Q1785- om/maps?9=41.62474 | ndar GM era
8 748 77 14810 UR68 LE 8,0.665577 d tiu
L Lateral C-13B Cami de les Canals 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
4 610 | 871 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?q=41.61071 | pact 2x12V era
0 71 35 UR69 LE ,0.687135 e 30Ah tiu
L Cami de les Canals (Tunel) amb 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
4 C13B 619 968 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.61933 pact 2x12v era
1 339 89 UR70 LE 9,0.696889 e 30Ah tiu
L Cami de Cuatre Pillans - Cruilla 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
4 Camins Pont de Ave - Cami de 599 525 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.59952 pact 2x12V era
2 Artesa - Carre Hostal 522 49 UR71 LE 2,0.652549 e 30Ah tiu
L Cami Quatre Pilans Cruilla Cami 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
4 de Magraners - Prolongacio Sant 606 696 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.60668 | pact 2x12V era
3 pere Nolasc 682 UR72 LE 2,0.6696 e 30Ah tiu
L C-12B Glorieta Variant 41, 0,6 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
4 586 305 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.58658 | pact 2x12V era
4 586 96 UR73 LE 6,0.630596 e 30Ah tiu
L Bassa Gran del Cami de la 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1-AXIS https://www.google.c | Com | LiFePO4 Op
4 Mariola a les Torres de Sanui 624 346 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.62420 | pact 2x12V era
5 209 71 UR74 LE 9,0.534671 e 30Ah tiu
L N-240 Acces Cami Basses Pista 41, 0,5 SOLAR Router 4G 1- AXIS https://www.google.c Com LiFePO4 Op
4 de Atletisme 642 745 NOVATILU Ursalink Q1785- om/maps?9=41.64203 pact 2x12V era
6 033 09 UR75 LE 3,0.574509 e 30Ah tiu

Taula |. Registre de ubicacions de lectura i registre executades en una primera i segona fase.
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EMPLAGAMENT UBICACIO LATITUT LONGITUT CAMERA
EMP-01 1- Entrada Raimat per cami Castell (Raimat Natura) 41.674929 0.4818202 LPR-01
EMP-02 2- Entrada Raimat per L-802 41.678503 0.4759540 LPR-02
EMP-03 3- Entrada Sucs, davant escola 41.701041  0.4142917 LPR-03
EMP-04 5- Av. Artesa entrada Pla de lleida 41.595457 0.6442680 LPR-04
EMP-05 6- Entrada-Sortida Llivia amb carrer Gran 41.646243  0.6358279 LPR-05
EMP-06 7- Marimunt per N-230 41.655751 0.6098478 LPR-06
EMP-07 8- N-240 Cami del Tossal 41.593139 0.7116389 LPR-07
EMP-08 10- Cami del Murri 41.620873  0.6022965 LPR-08
EMP-09 13- Entrada N-240 Hipica Terraferma 41.604031 0.6817330 LPR-09
EMP-10 14- Entrada partida Grealo carretera Artesa 41.568914  0.6976760 LPR-10
EMP-11 15- Cami del Mig amb cami del Roig 41.590306 0.5814167 LPR-11
EMP-12 17- Cami de les Bruixes 41.655194  0.5448889 LPR-12
EMP-13 20- Entrada partida Malgovern per N-II 41.580444 0.5616389 LPR-13
EMP-14 21- Partida Aubares vial canal de Seros 41.586111  0.6258889 LPR-14
EMP-15 22- Entrada partida Vinatesa 41.578083  0.6606390 LPR-15
EMP-16 23- Encreuament C-13B Partida 41.597722 0.6562170 LPR-16
EMP-17 24-Torres Salses C-13B 41.602899  0.6633640 LPR-17
EMP-18 25- Partida Femosa camins amb L-702 41.582253 0.6489703 LPR-18
EMP-19 26- Cami d'Eretes amb Pda. Boixadors 41.648424  0.5825468 LPR-19
EMP-20 28- Accés Partida Femosa / Vial de la LL-12 41.577727 0.6239536 LPR-20
EMP-21 29- Entrada Cami Mariola 41.612327 0.6063424 LPR-21
EMP-22 CT04 Cami vell d'Albatarrec 41.604864 0.6216670 LPR-22
EMP-23 CT10 Cruilla dels Tres Pontets 41.610520 0.5827400 LPR-23 + AMB-06
EMP-24 CT16 Local Social Torres de Sanui 41.632970  0.5534000 LPR-24
EMP-25 CT17 Cruilla Escola Mater Salvatoris 41.640590 0.5602300 LPR-25+ AMB-04
EMP-26 CT18 Pont sobre A-22 Pla de Montsé 41.648230 0.5567400 LPR-26
EMP-27 CT23 Cami de l'Albi, lateral A-2 41.653200 0.5761200 LPR-27
EMP-28 CT24 Cami de Montcada, lateral A-2 41.658260 0.5890300 LPR-28
EMP-29 CT26 Camide Montcada amb Trav. de Gualda 41.642380  0.6039800 LPR-29 + AMB-01
EMP-30 CT29 Travessera Marimunt cruilla Farinera de Gualda 41.642210 0.6188500 LPR-30+AMB-03
EMP-31 CT30 Travessera Marimunt, cami Marimunt AEM 41.642860  0.6238200 LPR-31
EMP-32 CT31 Cami Marimunt, lateral A-2 41.663690  0.6196900 LPR-32
EMP-33 CT33 Cami prolongacio6 carrer Grande Llivia 41.661970  0.6465600 LPR-33
EMP-34 Cami Boixadors 41.633846 0.5987220 AMB-02
EMP-35 Vallcalent Sud amb Onze de Setembre 41.619840  0.6045600 AMB-05

Taula 2. Registre de ubicacions de lectura i registre en nous emplagaments.
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5. ABAST DEL CONTRACTE

Mitjangant la present contractacié es pretén dotar 'Horta de Lleida d’un sistema ampliat i

modernitzat de control de vehicles i videovigilancia, que garanteixi la cobertura dels punts

estratégics definits i la plena integracid amb les plataformes municipals existents.

L’'abast del contracte inclou, com a minim, les segiients prestacions:

I. Subministrament i instal 1aci6 d’equipaments:

o

Subministrament i collocacié dels baculs, caixes de proteccio, plaques
fotovoltaiques, bateries i elements auxiliars necessaris per al correcte
funcionament dels punts de control.

Instal {aci6 de cameres de lectura de matricules (LPR) i cameres de
videovigilancia ambiental (VV), segons la tipologia prevista per a cada
emplagament.

Subministrament i posada en servei dels sistemes de comunicacio (fibra optica,

xarxa mobil o enllagos inalambrics) adequats a cada ubicacié.

2. Execucio de les obres i infraestructures auxiliars:

o

Obra civil necessaria per a la fonamentacié dels baculs i canalitzacions de
connexio.
Instal {acié de quadres eléctrics, armaris i elements de proteccié associats.

Senyalitzacié viaria en aquells punts en qué sigui preceptiva.

3. Integracio i posada en marxa:

O

Configuracio i integracio de tots els equips a les plataformes municipals existents
de gestio d’'imatges i dades.

Realitzaci6 de proves de funcionament i lliurament de les instal {acions
degudament verificades.

Coordinacié amb els gestors actuals dels sistemes municipals per garantir la

compatibilitat i continuitat operativa.

4. Documentacio i legalitzacions:

O

Redaccid i lliurament de documentacioé técnica completa (as-buift, memoria

descriptiva, planols i certificats d’instal 1acio).
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o Tramitacio i obtencio de les autoritzacions, permisos i legalitzacions necessaries

davant els organismes competents.

5. Formacio:
o Formacio especifica al personal técnic de I'’Ajuntament i de la Policia Local per a

la correcta explotacio i futur manteniment del sistema.

En conjunt, I'abast del contracte assegura la instal {acid, posada en servei i integracio del sistema

complet, garantint la seva continuitat técnica i operativa dins la infraestructura municipal existent.

6. DESCRIPCIO GENERAL DEL SISTEMA

El sistema de videovigilancia i control de matricules a implantar ha de garantir la cobertura i el
funcionament continuat en els emplagaments definits. Aquest estara compost per cameres de
videovigilancia ambientals i cameres de reconeixement automatic de matricules (ANPR/OCR),
integrades en una arquitectura centralitzada i amb capacitat de gesti6 des del centre de control

existent de la Policia Local.

El sistema es caracteritzara per:

¢ Funcionament 24/7 els 365 dies de I'any, en condicions dilirnes, nocturnes i en
diverses situacions climatiques.

e Captacio d’imatges i enregistrament amb resolucié minima Full HD, tant en
color com en infraroig, assegurant la identificacio del vehicle i la matricula.

e Unitats de lectura ANPR integrades, en carcassa Unica amb optica, il luminacié
IR, electronica i processador. Aquestes unitats hauran de tenir una fiabilitat de
deteccié superior al 95% i de lectura superior al 98%, segons proves in situ
certificades per entitats acreditades.

e Velocitats de lectura: correcte reconeixement de vehicles circulant fins a 200
km/h.

¢ Temps de resposta: consulta i transmissio de resultats en menys d’'l segon per
lectura.

e Protocols oberts i estandard per a transmissio i integracid amb plataformes

existents, assegurant interoperabilitat i seguretat.

Els sistemes de videovigilancia ambiental han de permetre:
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e Enregistrar video en continu o sota demanda segons disponibilitat d’alimentacio.
e Disposar de proteccié minima IP66/IP67 i antivandalica IK10.
e En el cas de punts amb energia solar, enregistrar talls de video activats per detecciod

intel igent de moviment.

¢ Integracié amb plataformes existents:

L’Ajuntament de Lleida disposa actualment de dues plataformes de gestid de video (VMS)

plenament operatives i en servei:

¢ Genetec Security Center, utilitzada per a la gestid i explotaci6 de la
videovigilancia municipal.

e Alpha Data Manager (Alphanet), utilitzada per a la gestid i explotacié dels
sistemes de lectura automatica de matricules (LPR) i de determinats fluxos de

videovigilancia existents al municipi.

Aquestes plataformes sén gestionades per 'empresa subcontractada dins la concessié de la
Caserna de la Guardia Urbana, que n’és la responsable directa de I'operacié, administracio,

configuracio i manteniment.

. La integracié dels nous elements en el present contracte ha de garantir la

compatibilitat i interoperabilitat completa amb ambdues plataformes municipals

existents, mantenint un model de gesti6 uUnic i centralitzat.
Per tant, la solucié proposada haura de permetre la incorporacié de tots els punts
nous —tant de videovigilincia com de lectura de matricules— en Alpha Data
Manager (Alphanet) i/o en Genetec, segons correspongui en funcié de la seva
tipologia.

2. Els licitadors hauran de comprometre’s formalment a realitzar i garantir aquesta
integracio, que haura de ser funcional, estable i verificable.

La integracié haura d’incloure, com a minim:

o Validacié de compatibilitat amb Alpha Data Manager (Alphanet) per als punts

LPR i videos associats.
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o Integracié plena amb Genetec per a les cameres de videovigilancia (VV) i
fluxos associats.

o Configuracié d’esdeveniments, etiquetes, metadades i regles necessaries per
a cada plataforma.

o Proves de funcionament conjunt i verificacié técnica final per part del

responsable municipal.

Els costos associats als treballs d’integracid, configuracié, proves, llicenciament i
coordinaci6 —tant amb Genetec com amb Alpha Data Manager— hauran d’estar

completament inclosos en I'oferta economica del licitador.

Sobre la plataforma Genetec:

Cal remarcar que Genetec forma part de la licitacio global de I'edifici de la Guardia
Urbana (Exp. 150/2006). Qualsevol intervencid sobre aquest sistema (configuracio,
ampliacio, incorporacié de dispositius, creacié de nous streams, etc.) haura de ser
coordinada amb I'adjudicatari actual del contracte, que és l'inic habilitat per
intervenir-hi. Aquests treballs poden comportar costos addicionals que els licitadors

hauran d’haver previst i inclos integrament en la seva oferta.

Sobre la plataforma Alpha Data Manager (Alphanet):

La plataforma municipal existent es troba actualment en funcionament i ja gestiona
part de les cameres de lectura de matricules del municipi.
La integracié6 amb aquesta plataforma és indispensable per garantir la continuitat

operativa amb la infraestructura LPR existent.

El licitador haura de:

o Assegurar compatibilitat dels dispositius nous amb la versié actual en us.

o Incorporar les dades, metadades i configuracions necessaries al sistema.

o Coordinar totes les tasques amb el responsable actual de la plataforma i
I'empresa gestora.

o Incloure en la seva oferta els costos de connexid, integracio i llicéncies

necessaries.
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En cas que s'instal lin noves cameres de videovigilancia, aquestes hauran de ser
compatibles amb la llista de dispositius suportats proporcionada per Genetec. Es pot

consultar la llista completa a la segient URL: https://www.genetec.com/es/lista-de-

dispositivos-soportados.

Per a la seva validacid, els licitadors hauran de verificar préviament que els models

proposats figuren en el cataleg oficial de dispositius suportats.

L'oferta haura d’incloure tots els costos d’integracio, llicenciament, configuracio i
proves necessaris per assegurar la interoperabilitat amb Genetec i Alpha Data
Manager, aixi com tots els aspectes relacionats amb la legalitzacio del sistema i les

cameres instal {ades.

Els contractes d’aquest ambit hauran d’incloure tots els aspectes per a la legalitzacio
del sistema i les cameres. L’empresa adjudicataria del projecte s’encarregara

d’aquesta legalitzacié amb la col laboracié necessaria de I'’Ajuntament.

Emmagatzematge i transmissio

Les dades seran transmeses en linia cap al servidor central sense magatzems
intermedis, amb una tolerancia maxima de 15 minuts en cas de tall de comunicacions.
El sistema central disposara de capacitat d’emmagatzematge redundant i copies de
seguretat.

Les comunicacions seran segures, amb xifratge de dades i protocols que assegurin la

confidencialitat i integritat de la informacio.

Integracio i interoperabilitat

El sistema de control d’accessos i LPR s’integrara amb la plataforma de gestio
municipal existent, de manera transparent i sense cost de llicéncies recurrents.

La integraci6 amb la infraestructura de seguretat ciutadana (plataforma de
videovigilancia, gestio policial i VMS actuals) sera total, amb Us d’interficies estandard.
S’incloura la sincronitzacié horaria amb servidors NTP oficials per garantir la validesa

juridica de les dades.
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Confidencialitat i protecci6 de dades

e L’empresa adjudicataria haura de signar un acord de confidencialitat i complir la
normativa de proteccié de dades de caracter personal (LOPDGDD i RGPD).

¢ Només personal autoritzat podra accedir a la configuracié i manteniment dels equips.

7. COMPONENTS DEL SISTEMA

El sistema de control de vehicles i videovigilancia estara constituit pels segiients
subsistemes principals, que hauran de complir les caracteristiques técniques minimes

establertes:

7.1. Cameres de lectura automatica de matricules (LPR/ANPR)

o Captura automatica i processament en temps real de matricules, amb fiabilitat
minima del 95% de deteccio i 98% de lectura correcta.

e Resolucié minima: 1280 x 1024 pixels.

e Velocitat minima: 25 fps.

e Capacitat de lectura de vehicles circulant fins a 200 km/h.

e Funcionament en condicions dilirnes i nocturnes, amb il luminacié IR integrada o
sincronitzada.

e Resistencia a condicions ambientals (IP66 o superior) i antivandalica (minim IK08).

e Integracié de camera per a lectura de matricula i camera de suport en color per
identificar el vehicle (marca, model, color).

e Capacitat de retencido temporal de dades (minim |5 minuts) en cas de tall de
comunicacions, amb transmissio immediata en restablir-se la connexio.

7.2. Cameres de videovigilancia ambiental (VV)

e Captura en alta resolucié (minim 1080p) amb compressié H.264/H.265.

e  Funcionament 24/7 amb minim 25 fps.

e Proteccio climatica minima IP66/IP67 i antivandalica IK10.

e Cameres amb funcions de detecci6 de moviment i capacitat d’activacié
d’enregistrament en punts sense alimentacio eléctrica.

e En punts amb alimentacié permanent, transmissioé continua de video.
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o Capacitat d’aplicar regles d’analitica basica (detecci6 de persones, vehicles,

manipulacions o anomalies).

7.3. Sistemes d’alimentacio i infraestructura

e Baculs i suports: metal lics, galvanitzats o amb tractament anticorrosiu, preparats
per suportar carregues de vent i climatologia adversa.

e Alimentacié autonoma: plaques solars fotovoltaiques (minim 240 Wp) i bateries
de liti de cicle profund amb capacitat suficient per garantir autonomia operativa.

¢ Alimentaci6 en punts amb xarxa: connexié a subministrament eléctric existent
amb proteccio diferencial i magnetotérmica.

e Quadres eléctrics i armaris: proteccio IP65 o superior, amb ventilacio i proteccio

contra sobretensions.

7.4. Comunicacions
e Totes les transmissions es faran mitjangant xarxa mobil 4G/5G, amb cobertura
assegurada en cada emplagament.
o Us de routers industrials amb capacitat de gestié remota, monitoratge i establiment
segur de tunels VPN. El punt concentrador de les VPN que s'estableixin des de les
ubicacions remotes, s'haura d'incloure en el projecte actual.

e Amb l'objectiu de garantir la integraci6 amb la infraestructura de seguretat

corporativa existent, els equips que facin VPN hauran de ser compatibles amb

tallafocs Fortigate del fabricant Fortinet, o alternativament, s’haura de preveure la

inclusié d’un punt concentrador VPN especific dins del projecte que permeti establir

tunels des de les ubicacions remotes amb compatibilitat garantida amb Fortigate.

Aquesta passarel 1a haura de ser configurada i validada conjuntament amb el personal

técnic de ’Ajuntament.

e Xifratge de dades en transit i autenticacié robusta dels dispositius.

7.5. Seguretat i proteccio de dades

e Tots els dispositius hauran de suportar xifratge TLS/HTTPS, autenticacio forta i

gestio centralitzada de certificats.

Pagina |18



Ampliacié dels punts de control de vehicles i videovigilancia a 'Horta de Lleida

e L’empresa adjudicataria haura de signar un acord de confidencialitat i complir la
normativa de proteccié de dades de caracter personal (LO 7/2021, LOPDGDD i
RGPD).

e Només personal autoritzat podra accedir a la configuracié i manteniment dels equips.

e Sincronitzacié horaria mitjangant NTP oficial per garantir validesa juridica de les

dades.

7.6. Suport durant el periode de garantia

e Disponibilitat d’'un canal de contacte técnic per a la comunicacié d’incidéncies.

e Diagnosi remota inicial de les incidéncies comunicades, quan sigui possible.

e Actualitzacio de firmware o configuracié Unicament quan sigui necessaria per
resoldre una incidéncia coberta per garantia.

e Temps de resposta a incidencies critiques: 72 hores maxim durant el periode de
garantia.

e Substitucié o reparacié dels equips defectuosos coberts per la garantia oficial del

fabricant.

8. DETALLS DE LES CAMERES A EXECUTAR

8.1 Cameres CCTV (ambient)

Es procedeix a situar les diferents cameres ambient aixi com les seves caracteristiques basiques,
aquestes cameres ambientals es descriuen com AMB-xi el seu niumero cardinal. Es fa constar

que la seva ubicacid és aproximada quedant pendent a un replanteig final de ubicacio.

8.2 Cameres LPR (Lectura de matricules)

En aquest apartat descriurem la ubicacio, equipament i caracteristiques dels lectors LPR de
matricules. Es procedeix a situar les diferents cameres LPR aixi com les seves caracteristiques

basiques, aquestes cameres es descriuen com LPR-xi el seu nimero cardinal.

Es proposa la instal 1acié de sistemes configurats per a la identificacid i el registre de tots aquells
vehicles que circulin a la zona controlada pel sistema, tant per a obtencié d'aforaments com per
alertar davant de qualsevol incidéncia o possible perill, consultant en temps real les llistes
blanques i negres vinculades al sistema, aixi com amb les bases de dades de la DGT, en temps

real.
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Es duran a terme les notificacions oportunes, entre els multiples mecanismes de comunicacié
que presenta la plataforma, entre els quals cal destacar procediments estandarditzats com e-
mail, Twitter, Telegram o SMS, i altres avangats com I'APP de notificacions dedicada que

s'aportara.

La unitat de lectura ANPR per al control del transit de vehicles, ha de tenir les seglents

caracteristiques:

l. El sistema ha d' estar en funcionament les 24 hores, 365 dies a I'any i permetra la lectura
automatica de les plaques de matricula dels vehicles que circulin dins del seu ambit de

control, tant de dia com de nit.

2. La unitat de lectura ANPR ha de ser una unitat integrada amb una sola carcassa per a
tots els elements: camera per a lectura de plaques sensible a la il luminacié, camera per
a la captura d'imatges a color, electronica de control, unitat de procés, il {luminacio IR i
comunicacions. La camera ANPR ha de comptar amb una camera integrada per a la
captura d' imatges a color amb qualitat suficient, que permeti distingir el color i la marca

del vehicle.

3. La il luminacié IR (infraroja) ha d'estar integrada a la carcassa de la camera. No
s’accepten il luminadors IR instal lats com un element addicional al costat o per sota de

la camera ANPR.

4. La unitat de lectura ANPR ha de treballar correctament en un rang de temperatura

d'entre -30°C a +60°C.

5. La unitat de lectura ANPR ha de tenir la carcassa amb el grau de proteccié no inferior
a IP68i IK10.

6. Consum per sota de 30W incloent tots els elements.

7. Resolucié dels sensors d'imatge: minim 5 Mpx B/N + 5 Mpx Color.

8. Capacitat de transmissié de video streaming en format H264.

9. Optiques amb zoom i focus motoritzat i controlable en remot des del centre de control
existent.
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20.

21.

La unitat de lectura ANPR ha de disposar de, com a minim, 60GB de memoria interna
perque, en el cas que es produeixi una perdua temporal de la comunicacio, sigui possible

guardar tota la informacié generada amb les lectures de les plaques.

La unitat de lectura ANPR ha de llegir les matricules dels vehicles de forma automatica

i correcta en almenys dos carrils de circulacio.

La unitat de lectura ANPR ha de permetre la lectura automatica i correcta de les

matricules dels vehicles malgrat que la cambra no estigui situada a I' eix del carril.

La unitat de lectura ANPR ha de possibilitar la lectura automatica i distingir les plaques
dels vehicles que s' acosten a la zona i que s' allunyen de la zona de lectura, aixi com dels

vehicles aturats a la zona de la deteccio de les cambres.

El reconeixement i la lectura de les matricules s'ha de realitzar en la unitat de lectura
ANPR, sense que en aquest procés participin analitzadors d'imatge, codecs de video o

programari addicionals, instal {ats fora de la unitat de lectura ANPR.

La unitat de lectura ANPR ha de llegir correctament les matricules dels vehicles que

circulen a una velocitat de fins a 200km/h.

La unitat de lectura ANPR ha de llegir les matricules ubicades a la zona d' entre 10m i

30m sense necessitat de modificacions o d' optiques especials.

La unitat de lectura ANPR ha de ser un equip IP accessible i configurable de forma

remota.
La unitat de lectura ANPR ha de tenir interficie de comunicacid Ethernet 10/100/1000.

La unitat de lectura ANPR ha de tenir almenys una sortida de relé, controlada per la

lectura de la matricula.

La unitat de lectura ANPR ha de guardar i verificar els vehicles seguint les llistes: blanca
i negra. Les llistes poden incloure fins a un milié de matricules. La llista negra conté per
exemple matricules de vehicles buscats. La llista blanca inclou per exemple les matricules

dels vehicles privilegiats.

La unitat de lectura ANPR ha de proporcionar les segiients dades sobre cada vehicle

detectat en particular:
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22.

23.

24.

25.

= un arxiu en format JPEG o TIFF amb la foto del vehicle en infraroig,
® unarxiu a JPEG o TIFF amb la foto del vehicle de color,

= un arxiu en format JPEG o TIFF amb la foto de només la matricula del

vehicle,

= arxiu amb l'estructura de dades que va comptar almenys la informacio

sobre:
= |a placa del vehicle llegiua per la camera,

* la datai hora de quan s'havia pres la foto en infraroig (el segell de data i

hora),
= el numero de la cambra que va generar les dades,
» el lloc d'instal 1aci6 de la camera,
= direcci6 del viatge del vehicle o la detencio,
= el numero del carril,
= |a detecci6 del vehicle a la llista negra o a la llista blanca

= Ja diferéncia del temps entre la camera i el servidor NTP - en

mil lisegons,
= |lista d' arxius associats.

La unitat de lectura ANPR ha de ser capag de transferir dades usant el protocol de

comunicacio obert i de lliure accés - FTP i FTPS.

Compliment de normes UNE 199141-2 (CTN 199: Equipament per a la gestio del transit.

SC14: Visi6 artificial. SERIE 199141: Lectors de matricules. Part 2: Protocol aplicatiu).

Compliment de norma U PNE 199142-3. Equipament per a la gestio del transit. Visid
artificial. Deteccio de vehicles infractors. Part 3: Especificacio funcional i protocols per

al control a les Zones de Baixes Emissions i UVAR.

La unitat de lectura ANPR ha de xifrar les matricules llegides i enviar-les al host en forma

d' una cadena codificada.
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26.

27.

28.

29.

30.

31

Ha de ser possible configurar i administrar la unitat de lectura ANPR a través d' un
interficie grafic d' usuari gestionat des del navegador, per exemple Firefox o Internet
Explorer, que permetria configurar la camera, revistar |' estat del funcionament, revisar
I' estadistica local, definir el perfil d' accés dels usuaris, verificar la imatge online i veure
les lectures actuals, verificar la imatge online i veure les lectures actuals, activar I'entrada

— sortida.

La unitat de lectura ANPR ha de ser capag de realitzar el seu propi registre d' activitats
que es podra trametre al sistema central perque els serveis de manteniment puguin

realitzar el diagnostic.

La unitat de lectura ANPR ha de ser capag d'enviar al sistema central cada cert temps,
per exemple, cada 5 minuts, informacié delseu estat i funcionament. Haura de

proporcionar un arxiu amb les dades seglients:

numero de cambra,

nom del lloc d'instal lacié,

I' hora de I' estat,

alimentacié en V o mV,

estat d'il luminacid IR [on/off],
temperatura a la carcassa,
humitat a la carcassa,

punt de rosada,

¥ © N o Uk W N

versio del programari de la camera.

La unitat de lectura ANPR ha de tenir la funcié de sincronitzacié de temps amb el

servidor NTP.

El manteniment imprescindible de la cambra ha de ser minim i limitar-se a la neteja

periodica de la part exterior de la carcassa i de la finestra de la cambra.
De manera opcional I' equip podra comptar amb les segiients analitiques:

Funcionalitat de lectura de plaques ADR.
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= Detecci6 de vehicles sense placa.

=  Comptatge de vehicles.

= Classificacié entre moto, cotxe i camio.

= Deteccid del sentit de circulacié de cada vehicle detectat.

= Detecci6 de la velocitat instantania a la qual circula cada vehicle.
= Detecci6 del color dels vehicles.

La solucio centralitzada de control d'accessos proposta, es compon d'una infraestructura de
servidors virtualitzats, i una serie de dispositius ubicats en cada punt, que a continuacid es

descriuen, a més de la xarxa de comunicacions sense fils, degudament dimensionada.

Un punt de Control d'Accessos permet la identificacié dels vehicles, amb les segilients

caracteristiques:

* Detecci6 de la preséncia del vehicle a la zona de control mitjangant el detector de moviments
intel ligent, que andlitza les imatges captades des de la camera (sense necessitat de bucles o

espires d'induccio, ni laser).

* El detector de moviments detecta el moviment i classifica el tipus d'objecte detectat (persona,

vehicle, etc.), pero actua només amb vehicles.

* Deteccié del nom (nombre) del carril pel qual circula el vehicle, podent controlar fins a 4 carrils

amb una tnica camera LPR.

* Deteccié de la direccio de moviment del vehicle.

* Calcul de la velocitat de moviment del vehicle.

* Correccié d'errors derivats de la mala conservacié de les matricules.
* Algorismes per a eliminacié d'ombres.

* Optim funcionament en transit dens.
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Totes les cameres destinades a la lectura automatica de matricules hauran d’incorporar un
modul d’analitica OCR integrat o integrable en el propi dispositiu, amb capacitat de
processament en temps real. Aquest motor de reconeixement haura de complir, com a

minim, els segiients:

e Percentatge de deteccio superior al 95% i percentatge de lectura correcta superior
al 98%, validat mitjangant proves en entorns reals.

e Capacitat de reconeixement de matricules de vehicles a velocitats de fins a 200 km/h.

e Compatibilitat amb la normativa i estandards europeus de reconeixement de plaques
de matricula.

e Integracié nativa amb les plataformes municipals existents de gestié6 de dades i
seguretat.

e Possibilitat de configuracio i adaptacio a llistes blanques i negres, filtres de categories
de vehicles i generacié d’alertes.

e Capacitat d’emmagatzematge temporal i transmissio de dades de manera segura, amb

protocols oberts i estandards.

Aquest requisit és d’aplicacio a tots els emplagaments definits com a LPR, independentment
del tipus de suport o alimentacio utilitzats (bacul solar autonom o suport existent amb

alimentacié permanent).

Els sistemes subministrats treballen tant de dia com de nit, les 24 hores del dia, i sota qualsevol
condicid meteorologica (com pluja o Sol extrem, o temperatures extremes, superiors als 50°) i
luminica (sense cap tipus d'il luminacié (0 Lux) o amb alta sobre-il luminacié, com la que

produeix el Sol en els mesos d'estiu en determinats horaris i orientacions).

Tots els subsistemes integrats, com ara PC, cameres o altres components, treballen de forma
sincronitzada, ja que hi ha eines que permeten sincronitzar el seu rellotge de forma periodica i

automatitzada, amb servidors i protocols NTP de la ROA.

L'Hora ROA és l'establerta per Reial Institut i Observatori de I'Armada a San Fernando, Cadis,

sent aquesta I'hora oficial d'Espanya.

Hora UTC (ROA) és I'hora facilitada pel servidor de temps NTP instal 1at en el Reial Institut i

Observatori de I'Armada. S'actualitza cada 20 segons.
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Pel que fa a les comunicacions a emprar, sigui quina sigui la infraestructura adoptada per a cada
punt, ofereixen un Control d'Accés Remot restringit als dispositius distribuits, aixi com la

maxima proteccio i seguretat per als accessos remots als sistemes.

Proteccio tant per IPs i MAC dels equips que es puguin connectar, aixi com per usuari i

contrasenya segura de 256 bits (xifrat AES-256).

Aquest algoritme combina AES (un estandard acceptat pel govern nord-america i ampliament
conegut per la seva fiabilitat) i RSA, un estandard molt utilitzat no només per al xifrat de dades,

sind també en operacions amb signatures digitals.

COMUNICACION SEGURA

0100
001110
1. 00N
0101 01

Mensaje
clfrado/
descrifrado

En cas de fuga de la informacid, ningli podra desxifrar. Al seu torn, el sistema que conformen els
Controls d'Accessos té instal fat un tallafocs, bloquejant accessos no desitjats als propis serveis

del sistema, aixi com a equips no autoritzats.

Els sistemes poden ser gestionats de forma remota, amb llocs d'operador i / o administrador,
aixi com ser visualitzats i controlats des de qualsevol dispositiu connectat a Internet (complint

sempre amb els patrons de seguretat establerts).

9. CONNECTIVITAT

El sistema de control de vehicles i videovigilancia requereix una infraestructura de

comunicacions que garanteixi la transmissié continua i segura de les dades i imatges des de

cada emplacament fins a les plataformes municipals de gestio.

9.1 Xarxa de comunicacions

e Totes les comunicacions dels punts de control es realitzaran mitjangant xarxa
mobil 4G/5G.

e Cada emplagament disposara d’un router industrial homologat, amb capacitat per a:
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o Gestioé remota i monitoratge.

o Establiment de tinels VPN segurs amb la xarxa corporativa municipal. El
punt concentrador de les VPN que s'estableixin des de les ubicacions
remotes, s'haura d'incloure en el projecte actual.

o Autenticacio i encriptacié robusta de totes les comunicacions.

e Els equips de comunicacié hauran de suportar entorns d’exterior (rang de

temperatura -30 °C a +60 °C, protecci6 IP adequada).

9.2 Seguretat i interoperabilitat

e Es garantira la seguretat perimetral mitjangant I'Gs de tallafocs i sistemes de deteccié
d’intrusions (IDS/IPS) en la xarxa corporativa.

e La transmissio de dades es fara mitjancant protocols segurs (HTTPS/TLS, IPSec o
equivalents), amb xifratge d’almenys 256 bits.

e Les comunicacions es basaran en estandards oberts, assegurant la interoperabilitat
amb la infraestructura municipal existent.

e Els routers hauran de permetre el registre i enviament d’esdeveniments a la

plataforma central per al monitoratge i diagnosi remota.

9.3 Integracié amb la xarxa municipal

e L’accés als servidors de I'’Ajuntament es realitzara Unicament a través de canals VPN
autoritzats.

e Els punts de control quedaran segmentats logicament de la resta de serveis
municipals per motius de seguretat i disponibilitat.

e Les connexions hauran de ser redundants en la configuracio, per tal de garantir

continuitat en cas de tall temporal del servei mobil.

9.4 Requeriments técnics addicionals

e Amplada de banda minima garantida: suficient per a transmissio de fluxos de video
HD i dades LPR, assegurant latencia inferior a 200 ms.
e Temps maxim de desconnexié per incidéncia: 15 minuts, amb mecanisme de buffer

local a les cameres per evitar perdua de dades.
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o Els routers hauran de disposar d’interficie de gestié web i/o SNMP per a la seva
administracio.
e Els equips hauran d’estar inclosos en el cataleg CCN-STIC 105 o disposar de

certificacio equivalent del Centro Criptologico Nacional (CPSTIC).

9.5 Supervisio i operativitat

e El sistema de connectivitat haura de permetre la supervisié centralitzada, amb
alarmes en cas de pérdua de connexid, intents d’accés no autoritzat o degradacio de
la qualitat del servei i I'adjudicatari haura de vetllar pel correcte funcionament de les

comunicacions mobils associades a cada emplagament.

10. ALIMENTACIO

El sistema de cameres de lectura de matricules (LPR) i de videovigilancia ambiental (VV) requerira
diferents modalitats d’alimentacié en funcié de les condicions de cada emplagcament. Es
contemplen dos escenaris principals: alimentacié mitjancant xarxa eléctrica permanent
i alimentacié6 autonoma mitjancant sistemes fotovoltaics amb acumulacié en

bateries.

10.1 Emplagaments amb subministrament eléctric permanent

En aquells punts on I’Ajuntament preveu proveir alimentacié eléctrica de forma continuada,

la instal lacié haura de complir els seglients criteris:

e Connexio a la xarxa de baixa tensid, amb derivacié independent per a cada bacul o punt
de camera.

e Instal lacid de quadre de proteccié amb elements diferencials i magnetotermics, segons
normativa vigent (REBT).

e Proteccio contra sobretensions transitories i permanents, tant per linia de poténcia com
de dades.

e Tensions de subministrament adaptades a les necessitats dels equips (habitualment 230
VCA per a la infraestructura, i transformacioé a 12/24 VCC per als equips de camera i

comunicacions).
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e Possibilitat d’'incorporacié de sistemes SAI (Sistema d’Alimentacié Ininterrompuda) en
aquells punts critics, amb una autonomia minima de 30 minuts que garanteixi la
continuitat de servei davant microtalls o incidencies de la xarxa.

Esquema tecnic d’emplagament amb alimentacié permanent
(bacul + connexio a xarxa electrica)

Bacul metal-lic galvanitzat

Camera LPR/VV
Protecci6 IP66/IK10
IR nocturn

Caixa técnica
Router 4G/5G
Electronica de control

Armari inferior IP65
Quadre eléctric
Proteccions i SAl opcional

Connexio a xarxa

ZaVCA

Fonamentacié formigd
Presa de terra <10 Q

10.2 Emplagaments amb alimentacié autonoma (fotovoltaica + bateries)

En aquells punts sense accés a la xarxa eléctrica, s'instal fara un sistema autonom
d’alimentacioé basat en panells solars i bateries de liti, allotjat en un conjunt compacte i

integrat amb el bacul.
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Esquema tecnic d’emplacament autonom
(bacul + placa solar + bateries + camera)

Bacul metal-lic galvanitzat

Placa golar ~245 Wp

Camera LPR/VV
Proteccid IP66/IK10
IR nocturn

Caixa técnica
Router 4G/5G
Regulador MPPT

Zona
vidgovigilada

Armari inferior IP65
Bateries LiFePO4
Proteccions eléctriques

Fonamentacié formigé
Presa de terra <10 Q

Caracteristiques minimes dels sistemes fotovoltaics:

Poténcia nominal minima dels moduls: 240-250 Wp per unitat, amb coeficient de
temperatura adequat per al clima local.
Moduls certificats segons normes IEC 61215 i IEC 61730, amb garantia minima de
produccio del 80% després de 25 anys.
Estructura de fixacio orientada i inclinada per maximitzar la captacié solar anual, amb

tractament anticorrosiu i resisteéncia a vent i pluja.

Caracteristiques minimes de les bateries:

Tecnologia de liti ferro-fosfat (LiFePO4) o equivalent, per a garantir alta durabilitat i
seguretat.

Capacitat minima: 12 V / 30 Ah per modul, amb connexié en serie o paral 1el segons
requeriments de cada emplagament.

Cicle de vida minim: 2.000 cicles amb profunditat de descarrega del 80%.
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e Autonomia minima de 48 hores sense irradiacio solar, amb consum simultani de camera
i router en funcionament continu.
e Sistema integrat de proteccié (BMS — Battery Management System) contra sobrecarrega,

sobredescarrega, curtcircuits i temperatures extremes.

Electronica de control i conversio:

o Regulador de carrega solar de tipus MPPT, amb eficiencia superior al 95%, capag
d’optimitzar la generacid en condicions variables de radiacié.

e Convertidors CC/CC o CC/CA segons necessitats dels equips, amb rendiment minim
del 90%.

e Monitoratge remot de l'estat de carrega, salut de les bateries i produccié fotovoltaica,

integrat al sistema central.

10.3 Requeriments generals d’alimentacio

e Grau de proteccié minima IP65 per a armaris i caixes d’allotjament d’equips eléctrics i
electronics.

e Resisténcia mecanica antivandalica (IKO8 o superior).

o Cablejat i connectors preparats per a intemperie, amb aillament UV i resisténcia a
I'oxidacio.

e Sistemes de ventilacié natural o forgada en aquells armaris susceptibles d’acumulacié de
calor.

o Instal 1acio de posada a terra en tots els suports metal lics i equips, amb resisténcia de

terra <10 Q.

10.4 Autonomia i disponibilitat

e Els punts amb alimentacié autonoma hauran de garantir continuitat de servei en
condicions de baixa radiaci6 solar (minim 2 dies sense sol).

e Els punts amb alimentacié permanent hauran de disposar de proteccions redundants i,
en cas necessari, de SAl per mantenir la continuitat de servei en cas de microtalls.

e El sistema global haura d’assegurar una disponibilitat superior al 99% en condicions

normals d’operacié.
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10.5 Manteniment dels sistemes d’alimentacio

e Revisio periodica de 'estat dels panells fotovoltaics (neteja i inspeccid visual).

e Verificacio de I'estat de carrega i salut de les bateries, amb informes periodics.

o Comprovacio de les proteccions eléctriques i de I'estat dels armaris i cablejats.

e Substitucié preventiva de bateries d’acord amb les recomanacions del fabricant i el cicle

de vida previst.

Les actuacions de revisié periodica, manteniment preventiu, neteja, verificacio, emissio

d’informes i substitucio preventiva de bateries no formen part de I'abast del present contracte.

1. REQUERIMENTS MiNIMS TECNICS | FUNCIONALS. UBICACIONS.

I'1.1 PUNTS DE CONTROL A EXECUTAR

En aquest apartat es detallaran els punts de control i videovigilancia previstos en aquesta
ampliacié corresponen a ubicacions estratégiques dins I'Horta de Lleida, seleccionades per

millorar el control d’accessos, la gestio del transit i la seguretat ciutadana.
En total es contemplen 39 nous emplagcaments:
e 2| punts de lectura de matricules (LPR) sobre bacul solar compacte.
e 12 punts de lectura de matricules (LPR) en fanals o suports existents.
e 6 punts de videovigilancia ambiental (VV), amb sistema d’alimentacié solar i

enregistrament per deteccié de moviment.

S’especificaran les caracteristiques de cada punt, el nombre de cameres instal {ades, la

necessitat de bateria i el tipus d'enllag a la xarxa utilitzat.

Les coordenades indicades en el present projecte tenen un caracter estrictament orientatiu.

La seva determinacio final quedara subjecta al replanteig in situ, on es validara i definira amb

precisio la ubicacié definitiva de cada punt d’instal {acio.
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12. REQUERIMENTS MiNIMS TECNICS | FUNCIONALS.
A. ARQUITECTURA EXISTENT AL CENTRE DE CONTROL.

En el centre de control, ja existent, per tal de garantir 'ampliacié de cameres cal tenir en compte

els seglients aspectes:

Plataformes de gesti6 actuals

Es disposa d’una plataforma centralitzada de gestio d’imatges i metadades de seguretat ciutadana
i transit. Aquesta plataforma, basada en arquitectura cloud (model SaaS) i desplegada en una
instancia virtual al CPD municipal, rep i gestiona actualment de forma unificada tots els fluxos
provinents de les cameres LPR (reconeixement de matricules) i de videovigilancia, tant les ja

existents com ara les 39 noves cameres addicionals instal 1ades en aquest projecte.

I. La plataforma actual de gestié de video (VMS) en servei a 'Ajuntament de Lleida és Alpha

Data Manager (Alphanet), com a sistema integrador dels diferents fluxos de video i gestid

remota de dispositius.

El sistema garanteix la integracié completa amb la infraestructura actual, de manera que totes
les alarmes, dades i llistes (blanques o negres) es gestionin de forma conjunta i coherent. A més,
el programari de gestio6 central treu el maxim rendiment de les noves cameres ALPR, permetent
la seva administracié, visualitzacié i enregistrament d’evidéncies de video associades dins del
sistema existent de la Policia Local. Tot aixo s'implementa en un entorn virtualitzat escalable,
ampliant els recursos de servidor necessaris per suportar 'augment de dispositius connectats i
de dades processades, incloent I'extensié d’espai en les maquines virtuals actuals i I'adaptacié de
la connectivitat (per exemple, servidor VPN) per donar accés segur a les noves cameres

desplegades.

Funcionalitats del servidor de gesti6 de dades: El sistema central actual proporciona totes
les funcionalitats necessaries per a I'explotacid eficient de les dades de transit i seguretat

obtingudes:
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e Consulta de matricules i historics: Cerca rapida de vehicles per nimero de
matricula o altres criteris, permetent accedir als registres i evidéencies associades
(imatges, videos curts) emmagatzemats durant el periode definit de conservacio. Aixo
inclou la consulta d’entrades i sortides de vehicles pel municipi en intervals de temps

concrets, facilitant investigacions policials avangades.

¢ Control d’aforament i flux de vehicles: Calcul i monitoritzacié en temps real del
nombre de vehicles presents en zones determinades (per exemple, aparcaments publics
o arees de carrega i descarrega) i generacié d’estadistiques de transit. El sistema registra
el flux de vehicles a cada accés controlat per tal de millorar la mobilitat i aportar

dades objectives per a la presa de decisions de les autoritats.

¢ Control de permanéncia i accessos autoritzats: Gestido de zones de circulacio
restringida o de periode limitat d’estada, mitjangant la deteccié automatica de vehicles
que excedeixin el temps permés de permanéncia o accedeixin sense autoritzacio. La
plataforma administra les autoritzacions d’accés (per exemple, residents, serveis, etc.) i
aplica les normes horaries corresponents, amb capacitat de modificar horaris, altes i

baixes d’usuaris autoritzats de forma agil segons necessitats.

¢ Integraci6 de dades de radars pedagogics i velocitat: Recepcié de metadades des
dels radars informatius (o cameres amb analitica de velocitat) per tal de supervisar el
compliment de limits de velocitat en I'entorn rural. Encara que aquests radars tinguin
caracter dissuasiu i no sancionador, el sistema emmagatzema i mostra estadistiques de
velocitats detectades, volum de vehicles i incidéncies per excés de velocitat, contribuint

a la pacificacié del transit local.

Llicéncies i compatibilitat: Es proporcionen totes les llicencies de programari addicionals
necessaries per integrar les noves cameres al sistema de gestid existent. En particular, cal
incloure llicencies per a cada nova camera LPR instal {ada (moduls de reconeixement de
matricules) aixi com les llicéncies per als canals de video de les cameres de vigilancia que

corresponguin.
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Totes aquestes llicencies han de ser completament compatibles amb la plataforma actual de
gestid, garantint la continuitat del servei sense afectacié de les funcionalitats ja desplegades. La
solucio oferta ha de ser equivalent o totalment interoperable amb I'arquitectura de programari
actual, de manera que no es requereixi substituir el sistema existent siné6 ampliar-lo sense

interrupcions.

Visualitzacié en temps real i explotacié de dades: El sistema central ha de permetre la
visualitzacio en directe de les cameres i alertes en el Centre de Control existent mitjangant una

interficie unificada.

Aixo implica poder veure en temps real les imatges de qualsevol camera (LPR o ambiental) i els
esdeveniments que aquesta generi (lectura de matricula, deteccio de moviment, etc.), amb

capacitat per disposar de videowall o monitors multiples, si escau.

Igualment, la plataforma facilita la consulta d’historics de video i dades associades a cada camera
o esdeveniment, amb opcions de reproduir gravacions, pausar, fer zoom digital, etc., integrades
en la mateixa aplicacio. Els operadors poden crear i administrar llistes blanques i negres de
matricules: les llistes blanques inclouen vehicles autoritzats o de interés policial conegut (per
exemple, vehicles de residents o serveis d’emergencia), mentre que les llistes negres contenen

matricules de vehicles sospitosos o en cerca (per exemple, sostrets o vinculats a actes incivics).

El sistema genera alertes immediates en detectar qualsevol vehicle de la llista negra o una
infraccié predefinida, mostrant avisos visuals i sonors al centre de control i enviant notificacions
als dispositius corresponents. També es permet definir llistes temporals de seguiment (vigilancies

puntuals de matricules durant 24, 48 o 72 hores) per a operatius policials especials.

A més, la plataforma disposa de potents eines de filtratge i exportacié de dades. Els usuaris han
de poder refinar les cerques per mdltiples camps (franja horaria, ubicacié/camera, tipus
d’esdeveniment, llista associada, etc.) i obtenir resultats de forma immediata, gracies a les

capacitats de Big Data i intel ligencia artificial incorporades en el motor de la plataforma.
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Igualment, inclou funcionalitats per exportar informes i evidéncies: per exemple, exportacio de
llistats de lectures de matricules a Excel/CSV, generacié d’informes estadistics en PDF sobre
volum de transit i ocupacio per zones, o descarrega de clips de video i imatges associades a una
incidencia concreta, tot respectant la normativa de proteccid de dades vigent. Aquestes eines
d’explotacio de la informacié permeten analitzar tendéncies de mobilitat (modul Smart Analytics)
i identificar patrons utils per a la gestid municipal en ambits com la seguretat, el medi ambient o

el turisme.

Alertes configurables i motor d’esdeveniments: El sistema de gesti6 incorpora un motor
d’esdeveniments avangat, que permet configurar regles automatiques i alertes personalitzades
en funcié de multiples condicions. Es possible definir desencadenants (triggers) basats en criteris
com ara: deteccié d’una matricula concreta o pertanyent a una certa llista, horaris i dies de la
setmana, incompliment de normes (per exemple, vehicle no autoritzat entrant en zona
restringida, excedir un temps maxim d’estacionament, o superar un llindar de velocitat en un

punt controlat).

Quan es compleixi la condicid definida, el sistema genera de forma autonoma l'accio
corresponent, que podra incloure I'enviament d’una alerta en temps real als operadors (avisos
en pantalla, correu electronic o notificacio mobil via app policial), el registre de I'esdeveniment
en un log d’incidéncies i la marcacié automatica de les gravacions de video relacionades. Aquest
motor d’esdeveniments proporciona alertes avangades i escalables, adaptables a les necessitats
operatives de la Policia Local, contribuint a una resposta més proactiva i eficient. Per exemple,
es pot configurar que el sistema avisi immediatament quan un vehicle robat accedeixi a 'Horta
de Lleida o quan un mateix vehicle faci diverses entrades i sortides sospitoses en un curt periode
de temps, facilitant aixi la persecuciod de delictes i la prevencié de conductes inciviques. Totes

aquestes alertes quedaran degudament registrades per a la seva posterior auditoria i analisi.

2. Integracio de la videovigilancia amb Genetec (6 cameres): Paral felament al sistema

descrit, s'implanta ara la integracid de 6 punts de videovigilancia ambiental mitjangant la
plataforma de gestio de video Genetec ja existent al municipi. Aquestes 6 cameres (del tipus
CCTV convencional per a vigilancia d’entorns) seran compatibles amb el sistema Genetec emprat,

garantint la seva incorporacié sense problemes a la matriu de video actual.
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La integracié es resoldra de manera que els senyals d’aquestes cameres quedin gestionats en
paral fel: d’'una banda, es visualitzaran i gravaran continuament a través del VMS Genetec
(respectant la normativa i permisos de la CCDVC per a videovigilancia) i, d’altra banda, els seus
esdeveniments o metadades rellevants es vincularan a la plataforma central de gestié quan sigui
pertinent. Aixi, els operadors del centre de control podran veure en temps real les imatges
d’aquests 6 punts des de la mateixa plataforma unificada, encara que la gravacié i administracio

detallada la realitzi Genetec.

Aquesta arquitectura aprofita la compatibilitat ONVIF i integracions natives entre el sistema de
reconeixement de matricules i Genetec, permetent, per exemple, que en consultar un
esdeveniment LPR es pugui accedir facilment a la corresponent gravacié de video de la camera
ambiental associada. En definitiva, es garanteix que els nous punts de vigilancia s’incorporin de
manera homogenia amb els ja operatius, sense duplicar tasques per als operadors i mantenint

una experiéncia coherent en el monitoratge de seguretat municipal.

Cal destacar que tot el sistema al centre de control opera sota el model SaaS (Software as a
Service), la qual cosa implica que la plataforma de gesti6 disposa d’actualitzacions i suport continu
per part del proveidor, pero amb la instancia allotjada en els recursos municipals (CPD propi).

D’aquesta manera, s’aconsegueix combinar els avantatges d’una plataforma cloud moderna —
col 1aborativa, escalable i amb altes prestacions d’analisi de dades— amb els requisits de sobirania
de les dades i seguretat del sector public (compliment de 'Esquema Nacional de Seguretat,

integracio amb LDAP municipal, GIS corporatiu, etc.).

En resum, els elements desplegats al Centre de Control asseguraran una gestid centralitzada,
segura i eficient de tot el sistema de videovigilancia i control del transit a 'Horta de Lleida, dotant
a la Policia Local d’una eina potent per millorar la seguretat ciutadana i la mobilitat intel ligent al

municipi.
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B. SISTEMA D’ALIMENTACIO ININTERROMPUT (SAl) DEL PUNT DE

CONTROL

El Centre de Control disposa d'un sistema d’alimentacié ininterromput (SAl) que

garanteixi la continuitat de servei davant talls o fluctuacions de la xarxa eléctrica. Aquest sistema

protegeix tant els servidors de gestié com les estacions d’operador i la resta d’infraestructura

critica del CPD municipal on resideix la plataforma.

Requeriments técnics minims del SAI

Autonomia: capacitat minima de subministrament de 30 minuts a plena carrega per a
tots els elements essencials del centre de control (servidors de gestio, emmagatzematge,
xarxa i operadors).

Tecnologia: SAl on-line de doble conversié, amb proteccié contra talls, microtalls,
caigudes de tensio, sobrecarregues i variacions de freqiiéncia.

Escalabilitat: possibilitat d’afegir moduls de bateries addicionals per augmentar
I'autonomia segons necessitats futures.

Gestio intel ligent: monitoratge en temps real de I'estat del SAI, bateries i consums,
amb interficie de gesti6 SNMP/web i alarmes configurables.

Redundancia: cal preveure configuracié N+ 1| en punts critics, per assegurar tolerancia
a fallades.

Integracio: connexié amb els sistemes de monitoratge del CPD municipal per a la

supervisio centralitzada de parametres (tensio, carrega, autonomia).

Ambit de cobertura

El SAl ha de protegir, com a minim, els seglients elements:

Servidors virtuals i fisics on resideixen les plataformes de gestié de LPR i videovigilancia.
Dispositius d’emmagatzematge massiu i cabines RAID.
Infraestructura de xarxa associada (switchos, routers, tallafocs, VPN).

Consoles d’operador i monitors principals del Centre de Control.
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Altres consideracions

El SAI ha de complir la normativa europea vigent en matéria de seguretat eléctrica i

compatibilitat electromagnética.

13. FUNCIONALITAT DEL SISTEMA

El sistema haura de garantir una integracié completa i transparent de totes les dades i alarmes

generades pels punts de control i videovigilancia dins la plataforma de gestié municipal existent.

Les funcionalitats minimes requerides son:

Gestioé avancada de llistes: alta, baixa i modificacid de vehicles en llistes blanques i
negres, amb generacié d’alertes automatiques en cas de deteccio.

Explotacio de dades de transit: registre efectiu de totes les lectures de matricules i
obtencio d’indicadors reals de flux de vehicles, permanéncia i aforament per a la millora
de la mobilitat i suport a la presa de decisions.

Administracié d’usuaris i accessos: sistema flexible per a la creacio i gestio d’usuaris,
amb control de permisos, horaris i tragabilitat d’operacions.

Autenticitat de les evidéncies: totes les gravacions i exportacions de video
disposaran de signatura digital o marca d’aigua que en garanteixi la validesa juridica i la
seva admissibilitat davant dels tribunals.

Custodia de dades: totes les dades i evidéncies generades quedaran sota custodia del
cos de Policia Local, emmagatzemades en la infraestructura municipal prevista, amb

compliment estricte de la normativa de proteccié de dades (RGPD i LOPDGDD).

Aquest conjunt de funcionalitats assegura que el sistema no només actua com a eina de control

de vehicles i videovigilancia, siné també com a instrument per a la gestio intel ligent del transit i

la seguretat ciutadana, amb fiabilitat, escalabilitat i garanties juridiques.

13.1 Gestio6 del sistema LPR (Lectura de matricules)

Compliment de la normativa LO 7/2021 i RGPD (proteccio de dades): Tota la
gestié de dades de matricules i imatges associades compleix estrictament la LO 7/2021,
el Reglament General de Proteccié de Dades (RGPD) i la legislacié vigent en matéria de

privacitat. Aixo implica incorporar mecanismes d’anonimitzacié i emmascarament de la
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informacio sensible: per exemple, el sistema permet que, per defecte, les matricules de
vehicles no investigats es mostrin parcialment anonimitzades o pixelades, de manera que

només personal autoritzat pugui veure la informacié completa si és necessari.

A més, s’estableixen controls d’accés estrictes a les imatges i dades de les lectures:
Unicament personal autoritzat (per exemple, forces de seguretat o personal degudament
acreditat) pot accedir a les fotografies o videos capturats per les cameres LPR, i sempre

amb una finalitat legitima.

També es defineixen politiques de retencié de dades, limitant el temps que les imatges i
dades de matricules es conserven en el sistema (transcorregut el termini autoritzat, les

dades s’hauran d’eliminar o anonimitzar de forma segura).

Registre d’auditories d’accés i manipulacié: La plataforma LPR manté un registre
d’auditoria detallat de totes les operacions dutes a terme sobre el sistema i les dades
que conté. Aixo inclou el registre de quins usuaris accedeixen al sistema i en quin
moment, quin tipus de consultes realitzen (per exemple, cerca d’una matricula
especifica), si descarreguen o exporten imatges/videos, si modifiquen alguna configuracié

o llisten negres/ blanques de matricules, etc.

Cada accio rellevant queda auditada amb marca de temps i identificador d’usuari, de
manera que es pot tragar la manipulacié de les dades i garantir la tragabilitat i

responsabilitat (accountability) de les accions sobre informacio sensible.

13.2 Gestio del sistema de Videovigilancia (VV)

Integraci6 futura d’analitiques amb IA: La plataforma Genetec esta oberta a la
incorporacié de funcionalitats d’intel ligéncia artificial en 'ambit de I'analisi de video, de
cara a futures ampliacions. Aixo pot incloure moduls de video-analitica avangada per a
deteccié automatica d’esdeveniments o patrons (intrusions, objectes abandonats,
comptatge de persones, detecci6 de comportaments anomals, etc.), aixi com la
integracio de sistemes de reconeixement automatic (p. ex., reconeixement facial o
lectura de matricules sobre els fluxos de video generals). La solucié ermet incorporar

motors d’analisi de tercers mitjangant APls o connectors compatibles amb Genetec.
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Per exemple, es pot integrar un motor tipus Vaxtor o similar per realitzar lectura de
matricules directament sobre cameres de vigilancia viaria en combinacié amb el sistema
existent, o altres engines d’lA per a finalitats de seguretat ciutadana. L’'arquitectura de la
plataforma és prou modular i escalable per admetre aquestes millores sense necessitat
de refondre tot el sistema, aprofitant les capacitats de Genetec Security Center de

suportar plugins i extensions d’analitica.

Compliment LO 7/2021, RGPD i privacitat en videovigilancia: La solucié de
videovigilancia compleix rigorosament amb el RGPD i la normativa espanyola/catalana
de proteccié de dades personals pel que fa al tractament d’imatges. Aixo implica
implementar mesures de privacitat des del disseny (privacy by design): per exemple,
habilitant zones d’emmascarament (privacy masks) a les cameres orientades a espais
privats (habitatges, propietats particulars) de manera que aquestes arees apareguin

difuminades o pixelades en les gravacions i directes.

També cal assegurar que només es conserven les imatges durant el termini autoritzat i
per a la finalitat prevista (s’hauran d’establir politiques de retencid i esborrat automatic
de les gravacions transcorregut el temps legalment permés o el necessari per a la
investigacio d’incidents). Pel que fa a I'accés a les imatges, cal garantir un control estricte:
Unicament personal autoritzat, degudament identificat i en I'exercici de les seves funcions
(p. ex. agents de la Policia Local o Mossos d’Esquadra en casos justificats) podra accedir
a la visualitzacié de les cameres en temps real o a reproduir gravacions. A més, qualsevol
accés a imatges especialment sensibles podria requerir autoritzacions addicionals o
quedar limitat a determinats rols superiors, assegurant aixi la minimitzacioé de I'impacte

en la privacitat dels ciutadans vigilats.

Registre d’auditoria i tracabilitat d’accions: En linia amb el punt anterior, la
plataforma de videovigilancia disposa d’un registre d’auditories complet que enregistra
totes les accions i accessos relacionats amb les imatges de video. Es registra
automaticament quins usuaris accedeixen a quines cameres o gravacions i en quin
moment, quant temps visualitzen una camera, si descarreguen o exporten fragments de
video, si eliminen alguna gravacié (en cas que tinguin permis per fer-ho), o si canvien

configuracions rellevants del sistema.
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Aquests registres d’auditoria son immutables i consultables pels supervisors autoritzats,
de manera que davant qualsevol sospita o investigacio es pugui comprovar qui ha fet que
i quan. La tracabilitat completa de les operacions és clau tant per a la seguretat juridica
(poder demostrar que es compleix la normativa i els protocols d’ts de les cameres) com
per a la millora continua (identificacio d’Us indegut o necessitats formatives addicionals

per als operadors).

4. CARACTERISTIQUES RELATIVES AL SOFTWARE IMPLANTAT (VMS)
El sistema de gestio de video (VMS) implantat amb els requeriments seglients, diferenciant
clarament les funcionalitats relatives a la gestio de cameres de Lectura Automatica de Matricules
(LPR) i les de Videovigilancia (VV).

13.1 Gesti6 del sistema LPR (Lectura de matricules)

La gesti6 de les cameres LPR es realitza a través d‘una plataforma que integri totes les cameres
de lectura de matricules instal 1ades al municipi, de manera que la nova implantacié garanteix la
compatibilitat i la integracié nativa de les noves cameres i equips LPR amb el sistema existent.
En particular, per a la plataforma LPR i els equips associats, contemplen els seglients requisits i

funcionalitats minimes:

e Compatibilitat amb ONVIF S/G/MI/T: El sistema LPR es compatible amb els
estandards ONVIF profiles S, G, M, T, i assegura la interoperabilitat amb cameres IP de
diferents fabricants i permetent la integracio facil de nous dispositius. Aixo garanteix que
les cameres LPR puguin subministrar video en directe (Profile S), admetre
enregistrament i reproduir des de memoria interna o periférics (Profile G), transmetre
metadades (Profile M, per exemple, dades de matricules llegides, esdeveniments
d’alarma) i emprar codificacions de video avangades i funcionalitats de seguretat (Profile

T, incloent H.265, esdeveniments de deteccid de moviment, etc.).

e Suport d’enregistrament local i remot: La solucié permet I'enregistrament de
dades i imatges tant de forma local com remota. Cada camera LPR pot emmagatzemar
localment les imatges o videos associats a les lectures (per exemple, mitjangant targeta
SD integrada o dispositiu NAS local) com a mesura de seguretat i redundancia en cas de
fallada de comunicacions. Al mateix temps, totes les lectures de matricules i les seves
evidencies (imatges o clips de video) s’han de desar també de forma remota al servidor
central o nuvol designat pel sistema, per a la seva gestio unificada i consulta per part dels

operadors autoritzats.
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Gesti6 d’usuaris amb rols diferenciats: La plataforma LPR incorpora un sistema de
gestié d’usuaris que permeti definir rols i permisos diferenciats. Existeixen diferents
perfils d’'usuari (administrador, operador de transit, consultor, etc.) amb diferents nivells
d’accés a les funcionalitats: per exemple, només cert personal administrador pot
configurar parametres del sistema o donar d’alta noves cameres, mentre que els
operadors de seguretat o transit poden consultar lectures de matricules i generar
informes, perd sense capacitat de modificar la configuracio. Aquest control d’accés
granular garanteix que cada usuari només accedeixi a la informacio i accions adients

segons les seves responsabilitats.

Monitoritzacié d’estat, alarmes i manteniment predictiu: El sistema disposa
d’eines de monitoritzacié continua de I'estat de les cameres LPR i de la plataforma en si.
Aixo inclou la supervisié de la connectivitat de cada camera, I'estat dels dispositius
d’emmagatzematge (Us de la memoria, estat de les gravacions) i altres parametres de
salut del sistema. Davant qualsevol anomalia (per exemple, camera fora de linia, fallada
de hardware, o degradacio en la qualitat de lectura de matricules), el sistema ha de

generar alarmes o notificacions automatiques per tal que els técnics prenguin acci6.

A més, es preveuen funcionalitats de manteniment predictiu, de forma que es puguin
anticipar incidéencies abans no esdevinguin critiques (p. ex., avisos per temperatura
elevada d’un dispositiu, lent brut que redueix la nitidesa, percentatge d’encerts de lectura
disminuint, etc.). El tractament de les incidéncies queda registrat i ser accessible,

permetent fer un seguiment des de la deteccio fins a la resolucio.

Capacitat d’integracio d’analitica basada en IA (futura): La plataforma LPR esta
preparada per integrar en un futur moduls o motors d’analitica avangada basats en
Intel digéncia Artificial (IA) que millorin o ampliin les funcionalitats actuals. Per exemple,
es pot incorporar un motor de reconeixement de matricules alternatiu o complementari
(tipus Vaxtor o similar) que augmenti la precisié de lectura o aporti funcionalitats
addicionals (com el reconeixement de tipus de vehicle, marca/model, deteccié de
vehicles sospitosos, etc.). Aquesta integracié es pot fer de manera nativa o mitjangant
API obertes de la plataforma, sense haver de reemplagar tot el sistema, garantint aixi

I'evolucié tecnologica de la solucié LPR a mig i llarg termini.
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Compliment de la normativa RGPD (proteccié6 de dades): Tota la gestié de
dades de matricules i imatges associades compleix estrictament el Reglament General
de Proteccié de Dades (RGPD) i la legislacio vigent en mateéria de privacitat. Aixo implica
incorporar mecanismes d’anonimitzacié i emmascarament de la informacié sensible: per
exemple, el sistema permet que, per defecte, les matricules de vehicles no investigats es
mostrin parcialment anonimitzades o pixelades, de manera que només personal

autoritzat pugui veure la informacié completa si és necessari.

A més, s’estableixen controls d’accés estrictes a les imatges i dades de les lectures:
Unicament personal autoritzat (per exemple, forces de seguretat o personal degudament
acreditat) pot accedir a les fotografies o videos capturats per les cameres LPR, i sempre
amb una finalitat legitima.

També es defineixen politiques de retencié de dades, limitant el temps que les imatges i
dades de matricules es conserven en el sistema (transcorregut el termini autoritzat, les

dades s’hauran d’eliminar o anonimitzar de forma segura).

Registre d’auditories d’accés i manipulacio: La plataforma LPR manté un registre
d’auditoria detallat de totes les operacions dutes a terme sobre el sistema i les dades
que conté. Aixo inclou el registre de quins usuaris accedeixen al sistema i en quin
moment, quin tipus de consultes realitzen (per exemple, cerca d’una matricula
especifica), si descarreguen o exporten imatges/videos, si modifiquen alguna configuracié

o llisten negres/ blanques de matricules, etc.

Cada accio rellevant queda auditada amb marca de temps i identificador d’usuari, de
manera que es pot tragar la manipulacié de les dades i garantir la tragabilitat i

responsabilitat (accountability) de les accions sobre informacio sensible.

Fiabilitat i temps de resposta operativa: El sistema LPR presenta alta fiabilitat i un
rendiment adequat en temps real. Aixo implica que garanteix un funcionament
ininterromput 24x7 de la plataforma i de les cameres, minimitzant temps d’inactivitat
mitjangant mecanismes de redundancia o resiliéncia (per exemple, disposar de servidors
en alta disponibilitat, alimentaci6 ininterrompuda, etc.). Pel que fa al temps de resposta,
la consulta d’'una matricula o la visualitzacié d’'una imatge capturada ha de ser agil i
immediata, assegurant laténcies molt baixes des que es llanga la peticid fins que es
mostren els resultats (tant en el cas de visuals en directe com d’accés a dades

enregistrades).
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En resum, el sistema permet I'operativa en temps real per a casos com deteccié de
vehicles d’interés policial, sense retras percebtible, i respon de manera fiable fins i tot

sota condicions de carrega elevada o entorns de xarxa suboptims.

13.2 Gestié del sistema de Videovigilancia (VV)

La gestio de les cameres de videovigilancia es dur a terme mitjangant la plataforma Genetec,

gue ja esta operativa a '’Ajuntament i es troba sota manteniment per part d’un adjudicatari extern

en virtut d’'una licitacié independent. Qualsevol ampliacid del sistema de videovigilancia o
adaptacié técnica que afecti la plataforma Genetec ha de ser coordinada préviament amb
'empresa adjudicataria vigent encarregada del seu manteniment.

D’aquesta manera s’assegura la continuitat del servei i la compatibilitat de les noves integracions

amb la configuracié actual, evitant interrupcions o conflictes amb la instal {aci6 existent.

Pel que fa a la plataforma de videovigilancia Genetec i els nous equips que s’hi integrin, cal

garantir, de manera no excloent, els aspectes i funcionalitats seglients:

¢ Integracié nativa i compatibilitat ONVIF: Les noves cameres i dispositius de
videovigilancia que s’instal lin s’integraran de forma nativa a la plataforma Genetec,
aprofitant els estandards oberts. En particular, hauran de ser compatibles amb els
protocols ONVIF (profiles S, G, M, T), assegurant que la plataforma les reconegui i

gestioni sense problemes independentment del fabricant.

"4s de ONVIF permet que Genetec pugui rebre el video en streaming de les cameres
(Profile S), gestiona l'enregistrament local/extern que disposin (Profile G), capta i
interpreta metadades i esdeveniments generats pels equips (Profile M, per exemple
deteccions de moviment o analitiques a la camera) i empra funcionalitats avangades de
video i seguretat (Profile T). Tot aixo contribueix a una interoperabilitat plena amb els
equips multivendor i facilita futures ampliacions o substitucions de cameres sense

dependre de drivers propietaris.

¢ Enregistrament local i centralitzat (servidor/navol): El sistema de videovigilancia
contempla esquemes d’emmagatzematge flexible. Cada nova camera haura de tenir
capacitat d’enregistrament local (per exemple, mitjangant una targeta SD interna o
connexi6 a un NAS local) que permeti guardar temporalment el video in-situ, assegurant

que no es perdin imatges en cas de pérdua de xarxa o incidéncia en el servidor central.
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Paral {elament, la plataforma Genetec realitza 'enregistrament remot centralitzat de tots
els fluxos de video en els servidors al nlvol, on es custodien les gravacions de forma
segura i redundada. Aixo garanteix que els videos estiguin disponibles per a la seva
consulta a central (per part dels operadors autoritzats des de la sala de control o
dependencies municipals) i alhora ofereix una redundancia gracies a I'edge recording
local a cada camera. La configuracié permet gestionar de forma coordinada aquests dos
nivells d’enregistrament, evitant duplicitats innecessaries i assegura que no es produeixi

perdua de dades en cap circumstancia.

Gestié d’usuaris, rols i permisos: La plataforma Genetec ja disposa d’un sistema de
gestié d’usuaris, i qualsevol ampliacid haura d’integrar-s’hi respectant els rols definits.
Cal verificar que es poden seguir definint rols diferenciats (administradors del sistema,
supervisors de seguretat, operadors de sala, consultors externs, etc.) amb permisos
granulars sobre les funcionalitats de videovigilancia. Per exemple, un administrador
tecnologic podria tenir permis per configurar cameres i parametres del sistema, mentre
que un operador de la policia local només podra visualitzar les cameres en directe i
reproduir gravacions, pero no esborrar videos ni exportar sense autoritzacié superior.
La definicio acurada de rols ha de garantir el principi de minimitzacié d’accés, de manera
que cada usuari accedeixi només a les cameres i funcionalitats que li corresponen. A
més, la plataforma suporta mecanismes d’autenticacio segurs (per exemple, autenticacié
doble factor si s’escau, politiques de contrasenyes robustes, etc.) per protegir I'accés al

sistema.

Monitoritzacio d’estat i alarmes del sistema: Cal posar émfasi en la monitoritzacié
centralitzada de l'estat de tots els elements de videovigilancia. La plataforma Genetec
proporciona panells o informes de salut del sistema indicant I'estat de connexié de cada
camera, la qualitat del senyal, I'is de I'ample de banda, I'estat dels servidors i qualsevol
altre aspecte critic. Davant qualsevol irregularitat (camera desconnectada, fallada de disc
al servidor, pérdua de video, intents d’accés no autoritzats, etc.), el sistema genera
alertes o alarmes en temps real que siguin facilment visibles per als operadors i els técnics

de manteniment.

Aquestes alarmes es poden configurar segons llindars o esdeveniments (p. ex., avisar si
una camera deixa d’enregistrar durant més de X minuts, o si es detecta manipulacié

d’una camera).
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El sistema de videovigilancia ofereix també capacitats de manteniment predictiu, similar
al cas LPR: per exemple, avisos preventius de cameres amb senyal feble o soroll elevat
(indicant possible bruticia o desajust de focus), notificacid de firmware obsolet o
problemes de temperatura en els equips, de manera que es puguin programar actuacions
preventives abans no falli un component. Tot aixd contribueix a reduir temps
d’inactivitat i a un tractament proactiu de les incidéncies técniques, minimitzant 'impacte

en el servei de videovigilancia.

Integraci6 futura d’analitiques amb IA: La plataforma Genetec esta oberta a la
incorporacioé de funcionalitats d’intel digéncia artificial en I'ambit de I'analisi de video, de
cara a futures ampliacions. Aixo pot incloure moduls de video-analitica avangada per a
deteccié automatica d’esdeveniments o patrons (intrusions, objectes abandonats,
comptatge de persones, detecci6 de comportaments anomals, etc.), aixi com la
integracio de sistemes de reconeixement automatic (p. ex., reconeixement facial o
lectura de matricules sobre els fluxos de video generals). La solucié ermet incorporar

motors d’analisi de tercers mitjangant APls o connectors compatibles amb Genetec.

Per exemple, es pot integrar un motor tipus Vaxtor o similar per realitzar lectura de
matricules directament sobre cameres de vigilancia viaria en combinacié amb el sistema
existent, o altres engines d’lA per a finalitats de seguretat ciutadana. L’'arquitectura de la
plataforma és prou modular i escalable per admetre aquestes millores sense necessitat
de refondre tot el sistema, aprofitant les capacitats de Genetec Security Center de

suportar plugins i extensions d’analitica.

Compliment RGPD i privacitat en videovigilancia: La solucié de videovigilancia
compleix rigorosament amb el RGPD i la normativa espanyola/catalana de proteccio de
dades personals pel que fa al tractament d’imatges. Aixo implica implementar mesures
de privacitat des del disseny (privacy by design): per exemple, habilitant zones
d’emmascarament (privacy masks) a les cameres orientades a espais privats (habitatges,
propietats particulars) de manera que aquestes arees apareguin difuminades o pixelades

en les gravacions i directes.
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Tambeé cal assegurar que només es conserven les imatges durant el termini autoritzat i
per a la finalitat prevista (s’hauran d’establir politiques de retencid i esborrat automatic
de les gravacions transcorregut el temps legalment permés o el necessari per a la
investigacio d’incidents). Pel que fa a I'accés a les imatges, cal garantir un control estricte:
Unicament personal autoritzat, degudament identificat i en I'exercici de les seves funcions
(p. ex. agents de la Policia Local o Mossos d’Esquadra en casos justificats) podra accedir
a la visualitzacié de les cameres en temps real o a reproduir gravacions. A més, qualsevol
accés a imatges especialment sensibles podria requerir autoritzacions addicionals o
quedar limitat a determinats rols superiors, assegurant aixi la minimitzacié de I'impacte

en la privacitat dels ciutadans vigilats.

Registre d’auditoria i tracabilitat d’accions: En linia amb el punt anterior, la
plataforma de videovigilancia disposa d’un registre d’auditories complet que enregistra
totes les accions i accessos relacionats amb les imatges de video. Es registra
automaticament quins usuaris accedeixen a quines cameres o gravacions i en quin
moment, quant temps visualitzen una camera, si descarreguen o exporten fragments de
video, si eliminen alguna gravacié (en cas que tinguin permis per fer-ho), o si canvien

configuracions rellevants del sistema.

Aquests registres d’auditoria son immutables i consultables pels supervisors autoritzats,
de manera que davant qualsevol sospita o investigacio es pugui comprovar qui ha fet que
i quan. La tragabilitat completa de les operacions és clau tant per a la seguretat juridica
(poder demostrar que es compleix la normativa i els protocols d’ts de les cameres) com
per a la millora continua (identificacio d’Us indegut o necessitats formatives addicionals

per als operadors).

Fiabilitat del sistema i temps de resposta: Igual que en el cas de LPR, el sistema
de videovigilancia garanteix uns minims de fiabilitat i rendiment operatiu molt elevats.

La infraestructura Genetec s’ha configurat de manera redundant i robusta, de forma que
la indisponibilitat d’'un component (per exemple, un servidor d’arxius de video o un
modul de control) no interromp el servei de gravacio ni la visualitzacié en directe de les

cameres.
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Pel que fa al temps de resposta operativa, el sistema ofereix accés en temps quasi real a

les imatges: quan un operador selecciona una camera per visualitzar en directe, aquesta

ha d’apareixer en pantalla en pocs segons (idealment de forma instantania), i de la

mateixa manera, en cercar una gravacié per hora/data o esdeveniment, la reproduccio

ha de comengar amb la minima laténcia possible. Un retard minim és essencial perque

els operadors puguin prendre decisions immediates en matéria de seguretat ciutadana.

Resumint:

Aspecte

Requeriment principal

Detall

Integracio

Plataforma Alpha Data Manager
34

Compatible amb totes les

cameres LPR existents i futures

Funcionalitats

basiques

Lectura 24/7, imatges associades,

llistes blanques/negres, alarmes

Consulta i explotacid de dades

en temps real

Requisits técnics

ONVIF S/G/M/T, UNE 199141-2 i
UNE 199142-3

Emmagatzematge segur i

exportacié en formats oberts

RGPD Compliment estricte Anonimitzacid, emmascarament i
control d’accés
Explotacio Monitoratge d’estat i auditories Diagnosi remota, manteniment
predictiu i escalabilitat amb 1A
Taula I. Gestio LPR = Alpha Data Manager v3.4
Aspecte Requeriment principal Detall

Integracio

Plataforma Genetec existent

Coordinacié amb adjudicatari vigent

(exp. 150/2006)

Funcionalitats

basiques

Visualitzacié en temps real,

enregistrament 24/7

Retencié minima 30 dies, exportacio

amb marca d’aigua i signatura digital

Requisits técnics

ONVIF S/G/M/T, dispositius

certificats

Enregistrament local SD/NAS en cas

de fallada de connexid

RGPD i

normativa

Comepliment RGPD i

normativa de videovigilancia

Control d’accés i registre d’auditories
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Explotacio Gestio d'incidencies i Manteniment predictiu, informes

alarmes d’estat i escalabilitat

Taula 2. Gestio VV = Genetec

I5. DOCUMENTACIO “As-Built”

A la finalitzacio dels treballs, 'adjudicatari haura de lliurar la documentacié “As-Built”
completa i actualitzada, associada als subministraments i a les instal lacions executades i
que haura de reflectir amb precisié I'estat final de la instal facié i de tots els equips i
sistemes integrats. Aquesta documentacio haura de reflectir fidelment I'estat final del

sistema i servir com a base per a futures ampliacions, operacié i manteniment.

Com a minim, haura d’incloure:

Memoria técnica final amb la descripcié detallada de I'equipament i dels treballs
executats. Descripcié dels equips instal {ats, topologia de la xarxa de comunicacions i
esquemes generals del sistema de videovigilancia i control de matricules.
Documentaci6 técnica de cada equip: fitxes técniques, manuals, certificacions CE i
de conformitat, garanties i marcat.

Planols i croquis actualitzats amb la ubicacié exacta dels punts de camera, baculs,
fanals, recorreguts de cablejat, quadres eléctrics i armaris d’alimentacio.

Inventari complet d’equips incloent fabricant, model, nimero de serie i
caracteristiques principals.

Llicencies de programari i drets d’ds vinculats: numeros de serie, claus d’activacio,
nombre d’usuaris autoritzats, etc.

Taula de configuracié detallada: relacié de perfils, regles d’alerta, parametres
d’emmagatzematge, configuracié de llistes blanques i negres i altres ajustos operatius
establerts.

Procés d’integracio dut a terme amb els sistemes municipals existents (plataforma
LPR i VMS), amb diagrames i esquemes d’arquitectura.

Configuraci6 final del sistema i taules de parametres utilitzats: perfils d’usuari, regles
d’alerta, politiques d’emmagatzematge, configuracio de zones d’emmascarament i de

privacitat.
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Informe de proves i posada en servei amb el resultat de les validacions realitzades
i 'acceptacio funcional de cada punt.

Guies rapides d’usuari i manuals operatius, documentacié resumida per a
I'operador del Centre de Control, incloent procediments basics de recerca, exportacio
d’imatges i gesti6 d’alarmes.

Acta de posada en marxa: certificat signat amb la relacié de proves realitzades i

validacié de la integracid completa dels nous punts dins els sistemes municipals.

16. FORMACIO

El personal destinat a I'execucio del present contracte haura de disposar dels certificats
de formacié oficial emesos pels fabricants dels equips i solucions implantades, acreditant
la seva capacitacio técnica. Aquest fet s’haura de justificar documentalment en el moment

de I'execucio.

A més, el contractista haura d’impartir un pla de formacié integral adrecat al personal
que I'’Ajuntament de Lleida designi, amb I'objectiu que els operadors i técnics municipals
adquireixin els coneixements necessaris per utilitzar i administrar el sistema de manera

eficient i amb la maxima funcionalitat.

16.1 Formacio del personal técnic i operatiu

La formacié incloura una visié global del sistema, la seva arquitectura i flux de dades.
Obtencié i explotacié de registres: com consultar i exportar dades de matricules,
enregistraments i estadistiques.

Funcionalitats basiques i avancades de la plataforma: cerques, informes, llistes
blanques i negres, configuracié d’avisos i alarmes.

Aplicacions addicionals: aforament, permaneéncia, control d’accessos i altres moduls
integrats.

Procediments de manteniment preventiu basic: comprovacio d’estat, diagnostic
inicial d’incidéncies i comunicacié amb el servei tecnic.

Compliment normatiu i privacitat: configuraci6 i revisi6 de zones

d’emmascarament, custodia de dades i normativa vigent.
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16.2 Metodologia i acreditacio

Les sessions es duran a terme en diverses jornades presencials i practiques, per
assegurar I'assisténcia de tots els efectius.

El contractista proporcionara materials didactics (manuals, guies rapides, documentacio
electronica).

Al final de la formacio, s’expediran certificats d’assisténcia i capacitacié per als
participants.

Els técnics del contractista hauran de disposar dels certificats oficials de formacio en els

equips subministrats, acreditant la seva capacitacio, d’acord amb el requerit al plec.

16.3 Proposta de formacio

El licitador haura de presentar una proposta detallada que especifiqui:

Programa complet i continguts.

Nombre d’hores i calendari de sessions.
Perfils dels formadors i experiéncia acreditada.
Recursos docents i practiques previstes.

Mecanismes d’avaluacié dels coneixements adquirits.

17. PERSONAL TECNIC.

Per al correcte desenvolupament del projecte es considera fonamental que I'empresa
adjudicataria disposi d’'un equip técnic suficientment capacitat i experimentat per
executar, tant en I'ambit quantitatiu com qualitatiu, totes les tasques derivades de

I'execucio del contracte.

17.1 Responsable técnic

L’empresa adjudicataria haura de designar un técnic responsable del projecte, que
actuara com a interlocutor Gnic amb la Direccié Facultativa i amb els serveis técnics

municipals.
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e El técnic responsable assumira la coordinacié general del projecte, la supervisio dels
terminis d’execucio, la qualitat dels treballs i el compliment de les obligacions

contractuals.

17.2 Equip de treball

L’empresa haura de garantir la disponibilitat d’'un equip multidisciplinari que cobreixi les

arees segients:

e Enginyeria i planificacio: enginyers o arquitectes encarregats de I'estudi i disseny de les
instal {acions.

o Especialistes en telecomunicacions i xarxes: técnics acreditats en instal {acio i
configuracié d’equips de comunicacio, xarxes 4G/5G i protocols de seguretat.

e Tecnics instal ladors: personal qualificat en muntatge de baculs, plaques solars, armaris,
cablejats i equips de camp.

o Especialistes en videovigilancia i seguretat electronica: técnics amb experiéncia en
instal 1aci6 i configuracié de cameres LPR i VV, integraci6 amb VMS i plataformes de
control.

e Suport i manteniment: técnics encarregats de la verificacio final, proves de funcionament,

posada en servei i manteniment durant el periode de garantia.

17.3 Requeriments addicionals

e Tot el personal haura de disposar de la formacio i certificacions oficials necessaries per
a 'execucio dels treballs en matéria de seguretat, salut laboral i treballs en algada.

e El contractista haura d’aportar un organigrama de I'equip assignat al projecte, identificant
rols i responsabilitats.

e Es podra requerir que I'equip técnic participi en reunions de coordinacié amb la Direccio

Facultativa i els serveis técnics municipals per validar I'evolucié dels treballs.

18. MANTENIMENT DEL SISTEMA.

Durant el periode de garantia, 'adjudicatari haura de disposar d’un canal de contacte técnic
per a la comunicacid d’incidéncies i haura de donar resposta a les incidéncies cobertes

per garantia en un termini maxim de 72 hores.
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19. OBLIGACIONS.

I. Gestio d’incidéncies i temps de resposta

O

Davant de qualsevol incidéncia o mal funcionament del sistema, el personal
técnic de ’Ajuntament de Lleida i del servei de manteniment de sistemes i xarxes
procedira a identificar i documentar el punt afectat, recopilant tota la informacié
disponible.

Si la incidéncia no es pot resoldre internament, el contractista haura de facilitar
suport técnic remot de manera immediata. En cas que aquesta actuacié no sigui
suficient, es requerira la preséncia d’un técnic in situ en un termini maxim de 24
hores (48 hores en caps de setmana). Es valorara positivament un temps de
resposta inferior.

2. Contacte i organitzacié

o

El contractista haura de facilitar a I'’Ajuntament les dades de contacte técnic per
a la comunicacié d’incidencies durant el periode de garantia, incloent com a
minim un teléfon i una adrega de correu electronic, i informar puntualment de
qualsevol canvi.

3. Equipaments en garantia

o

Durant el periode de garantia, qualsevol substitucidé d’equips defectuosos no
atribuible a tercers (vandalisme, fenomens meteorologics extrems, etc.) no
generara cap cost addicional per a I’Ajuntament.

4. Assisténcia técnica

O

Durant el periode de garantia, I'adjudicatari haura de prestar suport técnic
puntual per a la recuperacié d’imatges i dades dels equips subministrats, a
sol icitud del departament informatic o dels técnics designats per I'’Ajuntament,
mitjangant connexid remota, suport telefonic o assisténcia presencial, sempre
que la incidéncia estigui relacionada amb els equips o programari objecte del
contracte.

L’'adjudicatari sera responsable, durant el periode de garantia, de la reparacié o
substitucié dels ordinadors, antenes, programari, SAl, cablejats, bateries i resta
d’elements subministrats i instal {ats en el marc del contracte, exclusivament en
aquells casos derivats de defectes de fabricacio, configuracid o instal {acid.

5. Supervisié i control d’instal 1acio
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o L’Ajuntament designara un tecnic responsable que supervisara, conjuntament
amb el contractista, el desenvolupament dels treballs d’instal faci6, proves i
posada en marxa.

o El contractista haura d’informar a la memoria técnica del personal assignat i dels
canals de comunicaci6 habilitats per a la coordinacié amb I'Ajuntament.

6. Control de qualitat

o Es obligacié del contractista realitzar les proves pertinents de funcionament i
qualitat dels equips i sistemes subministrats, aixi com verificar els registres
d’informacié generats, garantint la plena satisfaccié dels técnics designats per
I’Ajuntament.

7. Documentacio final “As-Built”

o En finalitzar els treballs d’instal 1acio, el contractista haura de lliurar
documentacié completa “As-Built”, que inclogui com a minim:

= Descripcié técnica detallada de cada equipament.

= Croquis o planols del sistema amb inventari complet (fabricant, nimero
de serie, adrecament IP/MAC, etc.).

= Llicéncies i drets d’Gs de programari amb les dades corresponents
(claus, codis, usuaris autoritzats).

*  Taula de configuracié final amb tots els parametres establerts.
8. Formacié vinculada a les obligacions

o El contractista haura de garantir la formacid dels técnics designats per
I’Ajuntament en funcié del rol assignat:

* Administradors del sistema: accés total, capacitat de gestid i
contacte directe amb el servei de manteniment.

= Operadors del sistema: accés a la informacié i capacitat per fer
cerques i recuperacio d’historics.

o Aquesta formacid haura d’assegurar la plena autonomia dels técnics municipals
en ['Gs quotidia del sistema i en la resolucié de situacions operatives basiques.

20. GARANTIA DE FUNCIONAMENT | CERTIFICATS TECNICS.

20.1 Garantia de funcionament
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Tots els equips subministrats en el marc d’aquest contracte hauran de disposar de
la garantia oficial del fabricant, la qual haura de cobrir, com a minim, defectes de
fabricacio i de materials durant el periode de garantia establert. L'adjudicatari sera
responsable de gestionar, sense cost addicional per a I’Ajuntament, qualsevol

substitucié o reparacié necessaria dins d’aquest periode.

20.2 Certificats técnics obligatoris

El licitador haura d’aportar, com a minim, els seglients certificats i acreditacions

técniques:

¢ Homologaci6 com a Empresa de Seguretat Privada per les tasques
d’instal 1aci6 de sistemes de videovigilancia, atorgada pel Departament

d’Interior de la Generalitat de Catalunya, o equivalent del Ministerio del Interior.

e Certificacio técnica emesa pels fabricants dels equips principals de videovigilancia i

control de matricules que s’ofereixin en el present contracte.

e Certificaci6 técnica de PPempresa per part del fabricant del motor de

reconeixement de matricules utilitzat.

¢ Inscripcié al Registre d’Instal 1adors de Telecomunicacions (R.1.T.) en la

categoria corresponent.

21. PROTECCIO DE DADES

Les dades personals facilitades en virtut de la tramitacio de la present licitacio, aixi
com les recollides i tractades pels sistemes de videovigilancia i control de matricules
objecte del contracte, unicament seran utilitzades per a les finalitats propies
derivades de I'expedient de contractacio i de la prestacié del servei, o bé per
aquelles altres que siguin expressament autoritzades per I'organ competent de

I’Ajuntament de Lleida.
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L’adjudicatari no podra utilitzar les dades de caracter personal a queé tingui accés
per a cap altra finalitat que no sigui la prevista en el contracte ni les podra cedir o
comunicar a tercers sense l'autoritzacié expressa i prévia de I'organ competent de

I’Ajuntament.

L’adjudicatari haura d’adoptar totes les mesures de seguretat establertes per la LO
7/2021, l1a LO 3/2018, de 5 de desembre, de Proteccié de Dades Personals
i garantia dels drets digitals (LOPDGDD), I’Esquema Nacional de
Seguretat i el Reglament (UE) 2016/679 (RGPD), assegurant el compliment

de la normativa vigent en mateéria de proteccioé de dades personals.

21.1 Informacio als ciutadans

El sistema de cameres de videovigilancia haura d’estar degudament senyalitzat
mitjangant els cartells informatius que preveu I'Ordre de 29 de juny de 2001 i

tenint en compte I'art. 16.5 de la LO 7/2021.

21.2 Responsabilitat del sistema

e El responsable del sistema sera I'drgan municipal designat en el contracte, en
coordinacié amb els serveis de manteniment i el responsable de seguretat ciutadana
de I'Ajuntament.

e Els usuaris autoritzats (técnics municipals i personal de manteniment) podran accedir
a les imatges i registres sempre amb finalitat professional i en el marc del protocol
establert per I’Ajuntament.

e L'accés a imatges per part de tercers només sera possible quan sigui requerit

formalment per autoritats judicials, policials o administratives competents.

21.3 Finalitat i us de les dades

La captacio i tractament de les imatges tindra la finalitat especifica de seguretat
ciutadana, proteccié de béns i instal dacions municipals, prevencio d’incidents,
infraccions o delictes, i gestio de la mobilitat urbana. En cap cas les dades obtingudes

podran utilitzar-se per a finalitats diferents de les legalment establertes.
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21.4 Termini de conservacio

Les imatges i registres captats pels sistemes s’emmagatzemaran durant un termini
maxim d’un mes, d’acord amb la normativa vigent. Transcorregut aquest periode,
hauran de ser eliminades de manera segura, llevat que estiguin vinculades a
incidencies, infraccions administratives o penals, o a investigacions policials en curs,
en el qual cas podran conservar-se durant el temps necessari fins a la resolucio de

la incidéncia.

21.5 Exercici de drets

Les persones interessades podran exercir els seus drets d’accés i cancel {acio
d’imatges, aixi com la resta de drets reconeguts per la LO 7/2021, mitjangant

sol {icitud formal davant I’Ajuntament de Lleida.

21.6 Fitxers i registre de tractament

En el moment de posar en marxa el sistema de cameres de videovigilancia s’haura
de tramitar la corresponent disposicio de caracter general de creacié del fitxer o
registre del tractament amb finalitat de videovigilancia, notificant-lo al registre de

l'autoritat competent i assegurant la seva actualitzacié permanent.

A l'inici de I'execucié del contracte I'empresa adjudicataria haura de presentar un
Pla d'igualtat entre homes i dones durant |'execucio del contracte, en els termes

que estableix la Llei organica 3/2017 sobre la igualtat efectiva entre homes i dones.

L’empresa adjudicataria haura de complir en tot moment tots els requisits de gestid
ambiental que disposa I'Ajuntament de Lleida, amb el proposit d’utilitzar productes

de baix consum de recursos i materials, reduir les emissions contaminants, i
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minimitzar la generacio de residus i incentivar la seva valoritzacié energeética, aixi

com 'economia circular.

22. NORMATIVA APLICABLE.

El licitador haura de complir en tot moment la normativa vigent que resulti d’aplicacié
a les instal Jacions i serveis objecte del contracte (seguretat, videovigilancia,

telecomunicacions, proteccid de dades i prevencid de riscos, entre d’altres).

A continuacio s’enumera —sense caracter limitatiu— el marc normatiu de referéncia
actualitzat que regira el disseny, subministrament, instal {aci6, posada en marxa,

explotacio i integracio dels sistemes:

22.1 Marc general de seguretat publica i videovigilancia en espais publics

e Llei organica 4/1997, de 4 d’agost, reguladora de la utilitzacié de videocameres per
les Forces i Cossos de Seguretat en llocs publics, i el seu Reglament de
desplegament aprovat pel Reial decret 596/1999, de 16 d’abril (composicio i
funcionament de les Comissions de Garanties, procediment d’autoritzacio, conservacio

i destruccio d’enregistraments, drets d’informacio, accés i cancel {acid).

e Decret 134/1999, de 18 de maig, de regulacié de la videovigilancia per part de la
Policia de la Generalitat i les policies locals de Catalunya, i Ordre de 29 de juny de
2001 sobre els mitjans d’informacié de I'existéncia de videocameres fixes (cartelleria
informativa). (Referéncies recollides per I'Autoritat Catalana de Proteccié de Dades en

documents de criteri i circulars).

e Llei organica 4/2015, de 30 de marg, de proteccié de la seguretat ciutadana.

22.2 Protecci6 de dades personals i tractaments amb fins de seguretat

¢ Reglament (UE) 2016/679 (RGPD) i Llei organica 3/2018 (LOPDGDD), per

als tractaments de dades de caracter personal derivats dels sistemes instal {ats, inclosa
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la informacio a través de cartells i 'exercici de drets. Guia de videovigilancia de

’AEPD (2025) com a document d’orientaci6 aplicable.

Llei organica 7/2021, de 26 de maig, relativa al tractament de dades personals per
part d’autoritats competents amb finalitats de prevencid, deteccid, investigacio i
enjudiciament d’infraccions penals (aplicable a I'Gs policial/administratiu de les imatges i

matricules quan correspongui).

De forma suplementaria: Reglament (UE) 2016/679 (RGPD) i Llei organica
3/2018 (LOPDGDD), per als tractaments de dades de caracter personal
derivats dels sistemes instal 1ats, inclosa la informacio a través de cartells i
Pexercici de drets. Guia de videovigilancia de PAEPD (2025) com a

document d’orientaci6 aplicable.

22.3 Telecomunicacions, compatibilitat electromagnética i seguretat del material

eléctric

Llei 11/2022, de 28 de juny, General de Telecomunicacions (deroga, amb
caracter general, la Llei 9/2014). Regula instal faci6 i explotacié de xarxes i serveis de
comunicacions electroniques; drets dels usuaris; i drets de pas en domini public i privat.
Reial decret 188/2016, sobre comercialitzaci6 d’equips radioeléctrics

(transposicié de la Directiva 2014/53/UE).

Reial decret 186/2016, sobre compatibilitat electromagnética (transposicio de
la Directiva 2014/30/UE).

Reial decret 187/2016, sobre seguretat del material eléctric destinat a utilitzar-

se amb determinats limits de tensié (LVD, Directiva 2014/35/UE).

22.4Instal 1acions eléctriques, obra i seguretat i salut

Reial decret 842/2002 pel qual s’aprova el Reglament Electrotécnic per a Baixa
Tensié (REBT) i instruccions técniques complementaries aplicables a columnes,

armaris, alimentacions i proteccions.
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e Reial decret 1627/1997, disposicions minimes de seguretat i salut a les obres de
construccio, i Llei 31/1995 de prevencio de riscos laborals, en tot allo aplicable

a obra civil i treballs en altura/espai public.

22.5 Transit i seguretat viaria (entorn de control d’accessos i ALPR)

¢ Reial decret legislatiu 6/2015, de 30 d’octubre, pel qual s’aprova el Text refos

de la Llei sobre Transit, Circulacié de Vehicles a Motor i Seguretat Viaria.

22.6 Estandards técnics i de qualitat per a sistemes de videovigilancia i equipament

¢ UNE-EN 62676 (série) — Sistemes de videovigilancia per a aplicacions de seguretat. En
particular, UNE-EN 62676-1-1:2015 (requisits del sistema) i UNE-EN 62676-
4:2015 (directrius d’aplicacid: seleccio, planificacio, instal lacid, posada en servei,

manteniment i proves).

e UNE-EN 60529:2018 (Ingress Protection, codi IP) i el seu esmena Al:2018, per als
graus de proteccié d’envolupants; i UNE-EN 62262:2002 + A1:2022 (IK,

proteccio contra impactes mecanics).

22.7 Administracio electronica, seguretat de la informacio i serveis al navol

¢ Reial decret 311/2022, de 3 de maig, pel qual es regula 'Esquema Nacional de
Seguretat (ENS), aplicable als sistemes d’'informacid del sector public (principis
basics, requisits minims i mesures). Quan els sistemes o plataformes en nivol donin
servei a 'Ajuntament o s’hi integrin, hauran d’alinear-se amb I'ENS segons el nivell de

seguretat que pertoqui.
¢ Reial decret 203/2021, de 30 de marg, pel qual s'aprova el Reglament d’actuacié

i funcionament del sector public per mitjans electronics (integracio i operacions

digitals amb I’Administraci6).

22.8 Altres disposicions d’aplicacio

e Llei 5/2014, de 4 d’abril, de Seguretat Privada, per a activitats o serveis de

seguretat privada i coordinacié amb FFCCS si escau.
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e Ordenances municipals de I'Ajuntament de Lleida i normativa sectorial local sobre
obres en via publica, ocupacié de domini public, senyalitzacié informativa, disciplina
viaria i medi ambient (inclosa la tramitacié de llicencies i comunicacions prévies que
pertoquin).

22.9 Marcatge i conformitat

e Tot I'equipament subministrat haura de complir marcatge CE i les directives europees
que pertoquin (RED, EMC i LVD) i estar fabricat i instal lat conforme a les normes
UNE/EN citades i a qualsevol altra norma harmonitzada aplicable. S’acreditara

mitjangant declaracions de conformitat i fitxes técniques en la documentacié d’obra.

e S’han actualitzat referéncies abans obsoletes: la Llei 9/2014 resta substituida per
la Llei 11/2022 (salvetats puntuals), i la regulacid6 de compatibilitat
electromagneética es recull en el RD 186/2016 (no RD 1580/2006, ja superat).

e En materia de proteccié de dades, a LOPD 15/1999 i el seu reglament RD
1720/2007 han estat desplacats pel RGPD i la LOPDGDD 3/2018, i per a

tractaments en I’ambit penal és aplicable la LO 7/2021.

Qualsevol altra norma, guia técnica o instruccié que pugui aprovar-se durant I'execucié del
contracte i sigui d’aplicaci6 —europea, estatal o autonomica— quedara igualment incorporada
com a d’obligat compliment. L’adjudicatari haura de mantindre la vigilancia normativa,

informar I’Administracié de les novetats i ajustar el projecte i la documentacié de conformitat.
23. DOCUMENTACIO

La documentacio final corresponent a la instal acio i posada en marxa del sistema queda

recollida a I'apartat 14 del present plec (“Documentacié As-Built”), aixi com a les obligacions

establertes al punt 18.

En tot cas, a la finalitzacié dels treballs, 'empresa adjudicataria haura de lliurar a I’Ajuntament
de Lleida:

e La documentacid técnica necessaria per a la validacio i recepcié del sistema, amb tots

els esquemes, planols, inventaris i manuals.
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e El mapa topogriafic de la xarxa, amb identificacié d’adreces de cada element i els usuaris
corresponents amb les claus d’accés.

e La documentacio completa tant en suport paper com en format digital, en catala,
castella o angleés.

e Una guia rapida d’us del sistema de gestio, destinada a facilitar als agents de la Policia

Local la resolucio dels casos d’us habituals.

Amb aquesta documentacid es certifica la correcta execucio i posada en marxa del sistema,
i es garanteix que els serveis técnics municipals disposin de tota la informacié necessaria

per al seu Us, manteniment i futura ampliacio.

24. CONFIDENCIALITAT DE LA INFORMACIO

L’empresa adjudicataria haura de protegir tota la informacié confidencial propia o aquella
que li sigui confiada per part de I’Ajuntament de Lleida en el marc d’aquest contracte, evitant
la seva difusi® o comunicacié a tercers mitjangant qualsevol suport (material, electronic,
visual o d’accés remot), llevat d’autoritzacié expressa i per escrit de I'Organ competent

municipal.

24.1 Compromis de reserva i us

e El personal técnic i huma de 'empresa adjudicataria haura de mantenir, per temps
indefinit, la maxima reserva i confidencialitat sobre totes les dades, documents,
metodologies, claus, analisis, programari i altra informacio a la qual tingui accés durant
I'execucié dels treballs objecte del contracte.

e Agquesta informacio no podra ser utilitzada amb finalitats propies ni posada a disposicié

de terceres persones o entitats, ni tan sols un cop finalitzat el contracte.

24.2 Responsabilitats

e L’adjudicatari assumira directament totes les responsabilitats derivades de l'actuacié
dels seus equips humans assignats al servei, incloent qualsevol vulneracié de la

confidencialitat o filtracié d’informacio.

¢ Queda expressament prohibit:
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o Transferir fitxers o informacié a terceres parts no autoritzades per
I’Ajuntament.

o Transmetre, emmagatzemar o rebre arxius que infringeixin la normativa
vigent de proteccio de dades (Reglament (UE) 2016/679 i Llei organica 3/2018,
de proteccio de dades personals i garantia dels drets digitals).

o Accedir alainformacié amb finalitats alienes a les estrictament derivades

de I'execuci6 del contracte.

24.3 Mesures de seguretat

L'empresa adjudicataria haura d’implantar les mesures técniques i organitzatives
necessaries per garantir la seguretat de la informacio confidencial a la qual tingui accés,

assegurant la seva integritat, disponibilitat i confidencialitat.

24.4 Continuitat del compromis

L'obligaci6 de confidencialitat es mantindra un cop finalitzat el contracte,
independentment de la seva causa de resolucid, i continuara vigent fins i tot després
del cessament de l'activitat professional dels treballadors o col laboradors que hagin

tingut accés a la informacio.

25. UBICACIO DE LA PRESTACIO DELS SERVEIS

Totes les reunions, visites técniques, entrevistes i sessions de coordinacié necessaries
per al correcte desenvolupament del contracte es duran a terme, amb caracter
general, a les dependéncies de I’Ajuntament de Lleida o en altres emplagaments

municipals que aquest determini.

Quan les tasques requereixin actuacions especifiques in situ (instal lacions,
verificacions o posada en marxa), aquestes es realitzaran als punts de cameres i equips

instal 1ats a I'Horta de Lleida i, si escau, al Centre de Control municipal.
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L’Ajuntament podra habilitar espais de treball puntuals per a I'adjudicatari quan sigui
necessari per a la coordinacié o formacid, sense que aixd comporti cap cost

addicional.

26. FACULTAT D’INSPECCIO

L’Ajuntament de Lleida, a través dels seus serveis técnics competents o dels técnics
que designi, podra inspeccionar en tot moment el personal, els mitjans i els treballs
realitzats per I'empresa adjudicataria, en tot allo establert en el present plec.
Igualment, I'Ajuntament es reserva el dret de comprovar el correcte
desenvolupament i la qualitat del servei prestat sempre que ho consideri oporty,

sense previ avis.

27. SEGUIMENT 1 CONTROL

L’empresa adjudicataria haura de nomenar un Director de Projecte que actuara com
a interlocutor unic davant I’Ajuntament de Lleida en tots els aspectes relacionats amb
el contracte (administratius, técnics i de serveis). Aquest interlocutor sera
responsable de canalitzar qualsevol requeriment d’informacio, coordinar I'execucié

de les tasques i garantir el seguiment constant del projecte.

27.1 Bases del seguiment i control

El seguiment i control del projecte es realitzara sobre les bases segiients:

Seguiment continuat de I'evolucié del projecte entre el Responsable designat per

I’Ajuntament i el Director de Projecte designat per I'adjudicatari.

Reunions periodiques de seguiment, amb una periodicitat que es consensuara

entre les parts, on es revisara:

o El grau de compliment dels objectius i terminis establerts.
o Les variacions i reassignacions de personal dedicat al projecte.

o L’adequacio a les especificacions funcionals i técniques definides.
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o La validacié i programacié de les activitats realitzades i pendents.

e De cada reunié de seguiment es redactara acta formal, en la qual quedaran reflectits els

acords, desviacions, mesures correctores i observacions realitzades.

27.2 Revisions i proves de qualitat

e El Responsable designat per I'Ajuntament podra acceptar o rebutjar parcialment o
totalment els treballs si aquests no compleixen els requisits establerts o no superen els

controls de qualitat.

e Les revisions finals, necessaries per a la validacio i recepcié del sistema, inclouran com

a minim:

o Inspeccié fisica in situ dels equips i materials instal {ats.

o Proves de funcionament dels dispositius i dels sistemes de transmissio i
comunicacio.

o Proves d’integracio i centralitzacio: verificacié de la visualitzacid en el
Centre de Control, monitors i programari associat.

o Revisi6 documental: verificaci6 de I'entrega de manuals, documentacio
técnica i guies rapides.

o Validaci6 de la formacié impartida a usuaris i administradors.

27.3 Dret d’auditoria

L'adjudicatari reconeix el dret de I'Ajuntament a efectuar auditories técniques o
administratives, ja sigui mitjangant personal propi o a través d’auditors externs designats,
amb l'objectiu de comprovar el compliment de les obligacions contractuals i el nivell de

qualitat del servei prestat.

28. TERMINI DE LLIURAMENT

L'empresa adjudicataria haura d’executar el conjunt de subministraments,

instal lacions, configuracions, integracions i la posada en marxa del sistema objecte
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del present plec en un termini maxim de dos (2) mesos comptats a partir de la data

de formalitzacié del contracte.

Aquest termini inclou totes les fases del projecte:

e Subministrament i lliurament dels equips i materials.

e Execucio de les obres i instal acions necessaries.

e Configuracio i integracid amb les plataformes municipals existents.
e Realitzacio de proves de funcionament i de qualitat.

e Entrega de documentacio final “As-Built” i manuals d’usuari.

e Formacio del personal designat per I'’Ajuntament.

El compliment del termini de lliurament sera condicio essencial del contracte, i el seu
incompliment podra donar lloc a I'aplicacid de les penalitats i mesures previstes en el

plec administratiu corresponent.

29. ENTREGA DEL SISTEMA

L’entrega del sistema de control a ’Ajuntament de Lleida només es considerara valida
un cop aquest estigui completament instal at, configurat, verificat i operatiu al 100%,

incloent-hi tots els equips, programari, integracions i serveis associats.

Quan I'empresa adjudicataria consideri que el sistema esta preparat per a la seva
recepcio, haura de sol dicitar formalment una visita teécnica de recepcio. En aquesta
visita, el personal designat per I’Ajuntament realitzara les inspeccions i comprovacions
necessaries, i aixecara l'acta corresponent de recepcié provisional, en la qual

constaran:

e Els treballs executats i la seva conformitat.
e Les proves de funcionament realitzades (in situ i al Centre de Control).

e El resultat de la verificacié de la documentacio lliurada.

Per a poder solficitar l'acta d'inspeccid, el contractista haura d’haver lliurat
préviament tota la documentacio técnica i administrativa requerida en el present plec

(documentaci6 “As-Built”, manuals, llicéncies, certificats, informes de proves, etc.).
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La recepcié definitiva del sistema es formalitzara un cop superades les proves i
validacions previstes, sense deficiencies pendents i amb la confirmacié del correcte

funcionament i integracio de tots els components.

30. TERMINI DE LA GARANTIA

L’'adjudicatari garantira tots els equips, materials i sistemes subministrats en el marc
del present contracte per un periode minim de vint-i-quatre (24) mesos, a
comptar des de la data de la recepcio oficial i definitiva per part de I'Ajuntament de

Lleida.

Durant aquest periode, I'adjudicatari estara obligat a:

¢ Reparar o substituir immediatament, sense cap cost addicional per a
I’Ajuntament, qualsevol component que presenti defectes de fabricacid, de
material o de funcionament.

e Garantir la disponibilitat de recanvis originals o equivalents
homologats dels equips subministrats, assegurant la continuitat del servei i
el correcte manteniment del sistema.

¢ Mantenir el sistema plenament operatiu, incloent la resolucié
d’incidéncies de magquinari i programari, actualitzacions necessaries i
restabliment de configuracions.

e Assumir les despeses de transport, substitucié i ma d’obra derivades

de qualsevol intervenci6 de garantia.

Aquesta clausula de garantia no inclou els elements fungibles o de desgast natural
(com bateries, fonts d’il luminacié o components amb vida Util limitada), llevat que el

defecte provingui de vicis de fabricacié o de materials.

L'incompliment de les obligacions de garantia podra donar lloc a I'aplicacio de
penalitzacions i, si escau, a I'execuci6 de la garantia definitiva establerta en el plec de

clausules administratives.
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31. PROCES DE LEGALITZACIO ADMINISTRATIVA DEL PROJECTE

L'empresa adjudicataria haura d’assumir integrament la tramitacié del procés de
legalitzacio del sistema de videovigilancia i control de matricules, garantint
en tot moment el compliment de la normativa vigent en matéria de proteccio

de dades i d’Us de videocameres per part de les forces i cossos de seguretat.

31.1 Tramitacié davant la CCDVC
e L’adjudicatari haura de preparar i presentar tota la documentacid necessaria per a
l'autoritzacié i legalitzacid del sistema davant la Comissio de Control dels

Dispositius de Videovigilancia de Catalunya (CCDVC).

e La tramitacio incloura:

o Recopilaci6 de dades i informacié técnica de totes les cameres
instal 1ades (existents i noves), ubicacions, zones de cobertura i caracteristiques

técniques.

o Emplenament dels qiiestionaris i formularis oficials requerits per la

CCDVC, incloent memoria técnica i planols de situacio.

o Confeccio6 i lliurament de documentacio auxiliar (mapes de cobertura,

justificacié de la necessitat, protocols d’accés i custodia de dades, etc.).

o Validacié prévia d’aquesta documentacié amb els serveis juridics i técnics

corresponents per assegurar-ne la correccio abans de la presentacié oficial.

31.2Integraci6 d’elements preexistents

Si I’Ajuntament aixi ho requereix, el procés de legalitzacié haura d’incloure la

integracio i autoritzacio de les cameres ja existents al municipi (p. ex. edificis publics
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o altres emplagaments amb sistemes vigents), garantint que tot el sistema municipal

disposi d’una unica cobertura legal i administrativa davant la CCDVC.

31.3 Senyalitzacio

L’adjudicatari haura de subministrar i instal lar la senyalitzacid oficial corresponent en
tots els punts on s’ubiquin cameres, d’acord amb el que estableix la normativa vigent
(cartells homologats segons Ordre de 29 de juny de 2001 i guies de I'Autoritat
Catalana de Proteccid de Dades). Aquesta senyalitzacio haura de ser clara, visible i

resistent a la intempérie.

3 1.4 Compliment normatiu addicional

La tramitacié haura de contemplar igualment:

¢ El compliment estricte de la LO 7/2021, PRGPD i la LOPDGDD.

e L’adaptacio de protocols de custodia i accés a imatges segons les instruccions de I’AEPD

i de I’Autoritat Catalana de Proteccié de Dades.

e L’actualitzacio de les autoritzacions i la senyalitzacid sempre que hi hagi modificacions

en el sistema (afegit o canvi de cameres, variacions d’emplagaments o cobertura).

SIGNAT: SEMINAGO GISPERT, MARC
ENGINYER TECNIC DE TELECOMUNICACIONS
ESPECIALITAT EN SISTEMES DE TELECOMUNICACIO
N° DE COL.LEGIAT: 8.581
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ANNEXOS
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Sistema de videovigilancia urba perimetral -~ Lleida -.

32. ANNEX |

32.1 UBICACIONS DE CADA PUNT

A. Emplacament I: Entrada Raimat per cami Castell (Raimat Natura) = LPR.01

Coordenades: Latitud: 41,6749287 Longitud: 0,4818202

Es planteja la instal {acié d’'una camera de lectura automatica de matricules orientada cap a la
sortida de l'autovia Huesca—Lleida. L’equipament es fixara sobre un bacul de nova execucidé que
incorporara panell solar i armari de connexions amb bateria integrada. L’abast inclou el
subministrament i la instal Jacié d’un sistema de control d’accessos mitjangant reconeixement
de matricules i transmissié de dades per xarxa mobil.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Rar.lg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
-, Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%
Analitica OCR L
deteccio i >98% lectura correcta.
Velocitat de lectura Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.
Emmagatzematge Temporal local en targeta (minim 64 GB).
Temperatura operativa -30°Ca+60°C.
Proteccio Ambiental IP66 i antivandalica IK10.
Protocols Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
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INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Concepte

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra

ALIMENTACIO

<10 Q.

Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

COMUNICACIONS

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies iintegracio

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

B. Emplacament 2: Entrada Raimat per L-802— LPR.02

-~ Lleida -.

Coordenades: Latitud: 41,678503 Longitud: 0,475954

Es projecta instal 1ar una camera ALPR per a lectura automatica de matricules al punt indicat.

La camera es muntara sobre bacul nou amb panell fotovoltaic. Alimentacio prevista: Alimentacio

per panell Fotovoltaic. La comunicacié de dades es realitzara mitjangant xarxa mobil 4G/5G amb

connexio segura a la infraestructura municipal. Observacions: Camara mirant cap als afores del
poblat a la Carretera de Sucs.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Raqg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica 1K10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.
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Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

COMUNICACIONS

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies iintegracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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C. Emplacament 3: Entrada Sucs, davant escola— LPR.03

(‘,r B 2 ‘/,“'
j’?ztoa.s"N 0:24151.57E

°
Ctra. go Sucs.Ctra. 9.'&’#

Coordenades: Latitud: 41,701041 Longitud: 0,4142917

Es preveu la instal acié d’'una camera ALPR destinada a la lectura automatica de matricules en

I'emplagament indicat. L’equip s’ubicara sobre un bacul de nova implantacié equipat amb panell

solar, que sera la font d’alimentacio prevista. La transmissié de dades es realitzara a través de
xarxa mobil 4G/5G, establint un enllag segur amb la infraestructura municipal. Com a observacio,
la cdmera quedara orientada cap a I'accés del nucli urba, en direccio a la sortida cap a l'autovia

Osca—Lleida.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920x1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA 1 SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.
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Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT

il ;‘.“'m‘n‘
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D. Emplacament 4: Avda. Artesa entrada Pla de Lleida — LPR.04

Coordenades: Latitud: 41,595457 Longitud: 0,644268

Es projecta instal 1ar una camera ALPR per a lectura automatica de matricules al punt indicat.
La camera es muntara sobre bacul nou amb panell fotovoltaic. Alimentacié prevista: Alimentacio
per panell Fotovoltaic. La comunicacié de dades es realitzara mitjangant xarxa mobil 4G/5G amb
connexio segura a la infraestructura municipal. Observacions: camera mirant l'entrada i sortida
de vehicles del Avda. Artesa entrada Pla de Lleida.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica L
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA I SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240 Wp.
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Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies iintegracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS

BACULS AREA DE VISIBILIT

T B
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E. Emplacament 5: Entrada-Sortida Llivia amb carrer Gran — LPR.05

Coordenades: Latitud: 41,6462431 Longitud: 0,6358279

Es preveu la col focacié d’'una camera ALPR per a la lectura automatica de matricules en el punt

establert. La instal lacio es fara sobre un bacul de nova execucid amb panell fotovoltaic, que

actuara com a font d’alimentacié prevista. La comunicacié de dades es dura a terme mitjangant

xarxa mobil 4G/5G, amb enllag segur a la infraestructura municipal. Com a observacid, la camera

s’orientara cap a I'accés principal del nucli urba, controlant I'entrada i la sortida de vehicles.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA 1 SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.
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Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

Armari o
eléctriques.
Caixa tecnica Caixa interméedia amb router 4G/5G i electronica de control.
Presa de terra <10 Q.
ALIMENTACIO
Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.
COMUNICACIONS
Concepte Caracteristiques técniques minimes

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge Remot de U'estat de connexid i alarmes.
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte Caracteristiques técniques minimes

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Comunicacions

Llicencies i integracio

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
i

Compliment normatiu
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F. Emplacament 6: Marimunt per N-230 — LPR.06

Coordenades: Latitud: 41,6557507 Longitud: 0,6098478

Es contempla la instal 1acié d’'una camera ALPR destinada a la lectura automatica de matricules
en I'emplagament especificat. L’equipament s’ubicara sobre un bacul de nova implantacié amb
panell fotovoltaic, que proporcionara I'alimentacio prevista. La transmissio de dades es realitzara
mitjangant xarxa mobil 4G/5G, establint una connexié segura amb la infraestructura municipal.
Com a observacio, la camera quedara orientada cap a la sortida a la carretera N-230, amb
cobertura sobre I'entrada i la sortida de vehicles.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
. - . .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.
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Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
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G. Emplacament 7: N-240 Cami del Tossal — LPR.07

v ElsfAlamus

Coordenades: Latitud: 41.5931389 Longitud: 0.7116389

Es preveu la instal {acié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules en el
punt establert. L’equip quedara muntat sobre un bacul de nova implantacié equipat amb panell
fotovoltaic, que actuara com a font d’alimentacio prevista. La transmissié de dades es dura a

terme mitjangant xarxa mobil 4G/5G, amb connexid segura cap a la infraestructura municipal.

Com a observacid, la camera s’orientara cap a I'encreuament entre la carretera N-240 i el Cami

del Tossal.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920x1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

INFRAESTRUCTURA I SUPORT

Concepte

Caracteristiques técniques minimes
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

Infraestructura

-~ Lleida -.

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240-250 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT

Pagina |85



Ampliacié dels punts de control de vehicles i videovigilancia a 'Horta de Lleida

Sistema de videovigilancia urba perimetral

-~ Lleida -.

H. Emplacament 8: Cami del Murri— LPR.08

Coordenades: Latitud: 41.6208729 Longitud: 0.6022965

Es contempla la instal facié d’una camera ALPR per a la lectura automatica de matricules en

I'emplagament designat. L’equipament s’instal 1ara sobre un bacul de nova execucié amb panell

fotovoltaic, que proporcionara I'alimentacié prevista. La comunicacié de dades es realitzara a

través de xarxa mobil 4G/5G, garantint una connexié segura amb la infraestructura municipal.

Com a observacio, la camera quedara orientada cap a la interseccié entre el cami del Murri i el
carrer Roure, controlant I'entrada i la sortida de vehicles.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Raqg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Concepte

Caracteristiques técniques minimes
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Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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I. Emplacament 9: Entrada N-240 Hipica Terraferma — LPR.09

L2 PR LA N 3 * 7

Coordenades: Latitud: 41.6040306 Longitud: 0.6817330

Es preveu la instal 1acié d’'una camera ALPR per a la lectura automatica de matricules en el punt
assenyalat. L’equip quedara muntat sobre un bacul de nova execucié amb panell fotovoltaic, que

en garantira |'alimentacio prevista. La transmissié de dades es realitzara mitjangant xarxa mobil
4G/5G, establint una connexio segura amb la infraestructura municipal. Com a observacio, la
camera s’orientara cap a la interseccié d’entrada de la N-240 amb 'Hipica Terraferma, cobrint

I'entrada i sortida de vehicles.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar?g dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.
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Sistema de videovigilancia urba

Armari

perimetral -~ Lleida -.

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies iintegracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS

AREA DE VISIBILITAT

BACULS
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J. Emplacament 10: Entrada partida Grealé carretera Artesa — LPR.10

Coordenades: Latitud: 41,568914 Longitud: 0,697676

Es contempla la instal Jacié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules

en el punt establert. L’equipament es col {ocara sobre un bacul de nova implantacié equipat amb

panell fotovoltaic, que proporcionara I'alimentacié prevista. La comunicacié de dades es fara a

través de xarxa mobil 4G/5G, amb connexi6é segura a la infraestructura municipal. Com a

observacio, la camera quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles a I'accés

de la partida Greald, a la carretera d’Artesa.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar?g dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A o SORo
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica 1K10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.
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Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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K. Emplacament I I: Cami del Mig amb cami del Roig—=LPR.1 |

Coordenades: Latitud: 41.5903056 Longitud: 0.5814167

Es projecta instal 1ar una camera ALPR per a lectura automatica de matricules al punt indicat.

La camera es muntara sobre bacul nou amb panell fotovoltaic. Alimentacio prevista: Alimentacio

per panell Fotovoltaic. La comunicacié de dades es realitzara mitjangant xarxa mobil 4G/5G amb

connexio segura a la infraestructura municipal. Observacions: cimera mirant I'entrada i sortida

de vehicles a la interseccié de Cami del Mig amb cami del Roig.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

INFRAESTRUCTURA I SUPORT

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.
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Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra

ALIMENTACIO

<10 Q.

Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

COMUNICACIONS

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT

Pagina |93
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L. Emplacament 12: Cami de les Bruixes — LPR.[2

URDAINILZ

NN CEIE e
SIANGELES r

Coordenades: Latitud: 41.6551944 Longitud: 0.5448889

Es contempla la instal {acié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules
en I'emplagament establert. L’equip s’ubicara sobre un bacul de nova implantacié equipat amb
panell fotovoltaic, que sera la font d’alimentacié prevista. La transmissio de dades es fara
mitjangant xarxa mobil 4G/5G, amb connexié segura a la infraestructura municipal. Com a
observacid, la camera quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles al nucli

d’Alpicat, concretament sobre el Cami de les Bruixes.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Concepte

Caracteristiques técniques minimes
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Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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M. Emplacament |3: Entrada partida Malgovern per N-Il — LPR. 13

Coordenades: Latitud: 41.5804444 Longitud: 0.5616389

Es preveu la instal facié d’'una camera ALPR destinada a la lectura automatica de matricules en
el punt establert. L’equip s’ubicara sobre un bacul de nova implantacié equipat amb panell
fotovoltaic, que actuara com a font d’alimentacié prevista. La transmissié de dades es dura a

terme mitjangant xarxa mobil 4G/5G, amb connexio segura cap a la infraestructura municipal.
Com a observacio, la camera quedara orientada per cobrir I'entrada i la sortida de vehicles de
la Partida Malgovern, a la carretera N-II.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar?g dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- L — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica 1K10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

INFRAESTRUCTURA I SUPORT

Pagina |96



Ampliacié dels punts de control de vehicles i videovigilancia a 'Horta de Lleida

Concepte

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra

ALIMENTACIO

<10 Q.

Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

COMUNICACIONS

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies iintegracio

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

N. Emplacament 14: Partida Aubares vial canal de Serés — LPR. 14

-~ Lleida -.

Coordenades: Latitud: 41.5861111 Longitud: 0.6258889

Es contempla la instal {acié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules

en I'emplacament previst. L'equip quedara instal 1at sobre un bacul de nova execucié amb panell

fotovoltaic, que proporcionara I'alimentacié necessaria. La comunicacié de dades es fara a través

de xarxa mobil 4G/5G, amb connexioé segura a la infraestructura municipal. Com a observacio,

la camera quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles de la Partida Aubares,

al vial del canal de Seros.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920x1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
. A . .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.
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Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.
Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

Armari .
eléctriques.
Caixatécnica Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.
Presa de terra <10 Q.
ALIMENTACIO
Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries ) .
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

COMUNICACIONS
Concepte Caracteristiques técniques minimes

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge Remot de U'estat de connexid i alarmes.
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte Caracteristiques técniques minimes

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Comunicacions

Llicencies i integracio

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,

Complimentnormatiu | ey 1o mologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

O. Emplacament |5: Entrada partida Vinatesa — LPR. 15

N

-~ Lleida -.

Coordenades: Latitud: 41.578083, Longitud: 0.6606390

Es preveu la instal facié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules en

I'emplagament designat. L’equip quedara muntat sobre un bacul de nova execucié amb panell

fotovoltaic, que actuara com a font d’alimentacio prevista. La transmissié de dades es dura a

terme mitjangant xarxa mobil 4G/5G, amb connexio segura a la infraestructura municipal. Com

a observacio, la camera quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles a la

Partida Vinatesa.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920x1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

INFRAESTRUCTURA I SUPORT

Concepte

Caracteristiques técniques minimes
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

Infraestructura

-~ Lleida -.

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

P. Emplacament 16: Encreuament C-13B Partida - LPR.16

-~ Lleida -.

Coordenades: Latitud: 41,597722 Longitud: 0.6562170

Es projecta instal 1ar una camera ALPR per a lectura automatica de matricules al punt indicat.

La camera es muntara sobre bacul nou amb panell fotovoltaic. Alimentacio prevista: Alimentacio

per panell Fotovoltaic. La comunicacié de dades es realitzara mitjangant xarxa mobil 4G/5G amb

connexio segura a la infraestructura municipal. Observacions: camera mirant I'entrada i sortida
de vehicles a I'Ajuntament C-13B.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes

Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.

N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de

Optica o
vies fins a 50 m.

Sensor/ WDR Raqg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.

Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.

Analitica OCR

Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.
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Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra

ALIMENTACIO

<10 Q.

Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

COMUNICACIONS

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
P | i - ,‘
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

Q. Emplacament 17: Torres Salses C-13B - LPR. 17

Faat

i ,/ 7

-~ Lleida -.

Coordenades: Latitud: 41.6028990 Longitud: 0.6633640

Es contempla la instal Jacié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules

en 'emplagament establert. L'equip s’ubicara sobre un bacul de nova execucié equipat amb panell

fotovoltaic, que sera la font d’alimentacié prevista. La transmissié de dades es fara mitjangant

xarxa mobil 4G/5G, amb connexié segura a la infraestructura municipal. Com a observacio, la

camera quedara orientada cap a la sortida de vehicles pel carrer Torres Salses, a 'altura de la C-

I3B.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920x1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Rar.lg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240 Wp.
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Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra

ALIMENTACIO

<10 Q.

Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

COMUNICACIONS

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies iintegracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
Ty w’;fl
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R. Emplacament 18: Partida Femosa camins amb L-702 — LPR. 18

g\ S s — ! p <\ 3\ V™

o
/\41234/5611*N

Coordenades: Latitud: 41.5822528 Longitud: 0.6489703

Es preveu la instal acié d’'una camera ALPR destinada a la lectura automatica de matricules en

el punt establert. L’equipament es col locara sobre un bacul de nova execucié amb panell

fotovoltaic, que actuara com a font d’alimentacié prevista. La transmissié de dades es fara

mitjangant xarxa mobil 4G/5G, garantint una connexié segura amb la infraestructura municipal.

Com a observacio, la camera quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles a

la Partida Femosa, en els camins amb connexi6 a la L-702.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar?g dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.
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Sistema de videovigilancia urba

Armari

perimetral -~ Lleida -.

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies iintegracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS

AREA DE VISIBILITAT

BACULS
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S. Emplacament 19: Cami d'Eretes amb Pda. Boixadors — LPR. 19

Coordenades: Latitud: 41.6484238 Longitud: 0.5825468

Es contempla la instal {acié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules

en el punt establert. L’equip s’ubicara sobre un bacul de nova execucié equipat amb panell
fotovoltaic, que proporcionara I'alimentacid prevista. La transmissié de dades es dura a terme
mitjangant xarxa mobil 4G/5G, amb connexié segura a la infraestructura municipal. Com a
observacid, la camera quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles al Cami
d’Eretes amb la Partida Boixadors.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920x1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor / WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).

INFRAESTRUCTURA I SUPORT

Concepte

Caracteristiques técniques minimes
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Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de poténcia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

-~ Lleida -.

T. Emplacament 20: Accés Partida Femosa |/ Vial de la LL-12 - LPR.20

Coordenades: Latitud: 41.5777273  Longitud: 0.6239536

Es contempla la instal {acié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules

en 'emplagament designat. L’equip quedara instal {at sobre un bacul de nova execucié amb panell

fotovoltaic, que actuara com a font d’alimentacié prevista. La transmissié de dades es realitzara

a través de xarxa mobil 4G/5G, amb connexid segura cap a la infraestructura municipal. Com a

observacid, la camera s’orientara per controlar I'entrada i la sortida de vehicles a la Partida

Femosa, al vial de la LL-12.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920x1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar.lg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
. A . .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

Panell solar

-~ Lleida -.

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . L
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicéncies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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U. Emplacament 21: Entrada Cami Mariola - LPR.2 1

— —_— . 7y 5 Tl
S A L

F e

Coordenades: Latitud: 41.6123272 Longitud: 0.6063424

Es preveu la instal lacié d’'una camera ALPR destinada a la lectura automatica de matricules en

el punt assenyalat. L’equipament es col focara sobre un bacul de nova execucid amb panell
fotovoltaic, que actuara com a font d’alimentacié prevista. La transmissié de dades es dura a
terme mitjangant xarxa mobil 4G/5G, amb connexid segura a la infraestructura municipal. Com

a observacio, la camera quedara orientada cap a I'entrada pel Cami Mariola.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar?g dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica 1K10.

Protocols

Concepte

Compatibilitat amb protocols oberts (ONVIF o equivalents).
INFRAESTRUCTURA | SUPORT

Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura

Bacul metal-lic galvanitzat amb fonamentacio de formigé.

Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240 Wp.
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Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixatécnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
Regulador MPPT amb eficiéncia >95%.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats
(HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies iintegracio

Llicencies per a gestio i visualitzacio de dades de matricules a la
plataforma municipal.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS

AREA DE VISIBILITAT

BACULS
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Sistema de videovigilancia urba perimetral - Lleida -.

V. Emplacament 22: CT04 Cami vell d'Albatarrec — LPR.22

Coordenades: Latitud: 41.6048637 Longitud: 0.62166669

Es contempla la instal Jacié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules

en el punt assenyalat. L’equip es col locara sobre un fanal existent equipat amb panell fotovoltaic,

que en garantira I'alimentacio prevista. La transmissio de dades es fara mitjangant xarxa mobil

4G/5G, establint una connexio segura amb la infraestructura municipal. Com a observacio, la

camera quedara ubicada sobre el Cami Vell d’Albatarrec i orientada en direccid a la sortida cap

a l'autovia LL-12.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucié 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica L
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar.lg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
plataforma municipal.
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Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficieéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques téecniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipali protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicenciesiintegracio

Llicencies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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W. Emplacament 23: CTI10 Cruilla dels Tres Pontets — LPR.23+AMB.06

Coordenades: Latitud: 41.61052000 Longitud: 0.58274000

Es preveu la instal {acié d’un sistema de videovigilancia format per una camera ALPR per a la
lectura automatica de matricules i una camera ambiental (AMB) complementaria, ubicades en el
punt establert. Ates que el pal existent no disposa de la capacitat de suport necessaria per a tot
I'equipament, es dotara aquest punt d’un nou bacul amb panell fotovoltaic, que actuara com a
font d’alimentacio prevista. La transmissio de dades es realitzara a través de xarxa mobil 4G/5G,
mitjangant connexié segura amb la infraestructura municipal. Com a observacio, les cameres
s’ubicaran al Cami de la Mariola i quedaran orientades en direccio a la cruilla dels Tres Pontets.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucié 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica L
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lecturg de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%
deteccio i >98% lectura correcta.
Velocitat de lectura Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.
Emmagatzematge Temporal local en targeta (minim 64 GB).
Temperatura operativa -30°Ca+60°C.
Proteccio Ambiental IP66 i antivandalica IK10.
Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
Protocols L
plataforma municipal.

INFRAESTRUCTURA | SUPORT (EXISTENT)

Concepte Caracteristiques técniques minimes
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Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.
Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipal i protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES I INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicénciesiintegracio

Llicéncies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

CAMERA DE VIDEOVIGILANCIA AMBIENTAL

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 (Full HD) amb 25-30 fps i compressié H.264/H.265.
Sensor/WDR Rang dinamic ampliatiil-luminacid IR per operacié nocturna.

Funcionament

24/7 en exterior

Transmissié

Enregistrament per deteccié de moviment amb transmissio
d’esdevenimentsi clips al VMS.

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica 1K10.

Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport o fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de poténcia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

eléctriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.
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Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . S
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z6 resistent i
Regulador

COMUNICACIONS

proteccions contra sobretensions

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats (HTTPS/TLS,
SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencia de VMS per a la camera i funcionalitats de
visualitzacid/enregistrament.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica, CEM i
homologacio CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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X. Emplacament 24: CT16 Local Social Torres de Sanui — LPR.24

Coordenades: Latitud: 41.63297000 Longitud: 0.5534000

Es contempla la instal Jacié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules
en el punt indicat. L'equip es muntara sobre un fanal existent amb panell fotovoltaic, que
proporcionara I'alimentacio prevista. La comunicacié de dades es dura a terme mitjangant xarxa
mobil 4G/5G, amb connexid segura a la infraestructura municipal. Com a observacio, la camera
quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles al voltant del Local Social de

Torres de Sanui.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
o Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar?g dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la

Protocols .
plataforma municipal.
o A n D A OR
Concepte Caracteristiques técniques minimes
Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
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Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixa técnica

Caixa intermeédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipal i protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES I INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicénciesiintegracio

Llicéncies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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Y. Emplacament 25: CTI7 Cruilla Escola Mater Salvatoris = LPR.25+AMB.04

Coordenades: Latitud: 41.64059000 Longitud: 0.56023000

Es preveu la instal lacid d’un sistema de videovigilancia format per una camera ALPR per a la
lectura automatica de matricules i una camera ambiental (AMB) complementaria, ubicades en el

punt establert. Ates que el pal existent no disposa de la capacitat de suport necessaria per a tot

I'equipament, es dotara aquest punt d’un nou bacul amb panell fotovoltaic, que actuara com a

font d’alimentacio prevista. La transmissio de dades es realitzara a través de xarxa mobil 4G/5G,
mitjangant connexié segura amb la infraestructura municipal. Com a observacio, la camera
quedara ubicada al carrer de la Partida Pla de Monsé i orientada en direccio a la cruilla amb

I'Escola Mater Salvatoris.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucié 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
plataforma municipal.
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Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficieéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques téecniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipali protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicenciesiintegracio

Llicencies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

CAMERA DE VIDEOVIGILANCIA AMBIENTAL

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucié 1920x1080 (Full HD) amb 25-30 fps i compressié H.264/H.265.
Sensor/WDR Rang dinamic ampliatiil-luminacid IR per operacié nocturna.

Funcionament

24/7 en exterior

Transmissié

Enregistrament per deteccié de moviment amb transmissio
d’esdevenimentsi clips al VMS.

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport o fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

Presa de terra

-~ Lleida -.

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries o
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z6 resistent i
Regulador . .
proteccions contra sobretensions

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats (HTTPS/TLS,
SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicénciesiintegracio

Llicencia de VMS per a la camera i funcionalitats de
visualitzacié/enregistrament.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica, CEMi
homologacio CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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Z. Emplacament 26: CT 18 Pont sobre A-22 Pla de Montsé — LPR.26

Coordenades: Latitud: 41.64823000 Longitud: 0.55674000

Es contempla la instal {acié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules

en I'emplagament indicat. L’equip quedara muntat sobre un fanal existent amb panell fotovoltaic,

que proporcionara l'alimentacié prevista. La transmissié de dades es dura a terme mitjangant
xarxa mobil 4G/5G, garantint una connexio segura amb la infraestructura municipal. Com a
observacid, la camera s’ubicara al pont sobre I’A-22 i quedara orientada per controlar I'entrada
i la sortida de vehicles de la partida Pla de Montso.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques tecniques minimes
Resolucié 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A - .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
plataforma municipal.
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D ) A DOR
Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficieéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques téecniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipali protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicenciesiintegracio

Llicencies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
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AA. Emplacament 27: CT23 Cami de I'Albi, lateral A-2 — LPR.27

Es preveu la instal 1acié d’'una camera ALPR per a la lectura automatica de matricules en el punt
assenyalat. L’equip quedara instal 1at sobre un fanal existent amb panell fotovoltaic, que actuara
com a font d’alimentacio prevista. La transmissio de dades es fara a través de xarxa mobil 4G/5G,
amb connexid segura a la infraestructura municipal. Com a observacio, la camera quedara

Coordenades: Latitud: 41.6532000 Longitud: 0.57612000

orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles al Cami de I'Albi, al lateral de I'A-2.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920=1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la

Protocols .
plataforma municipal.
o n D A OR
Concepte Caracteristiques técniques minimes
Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
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Panell solar

Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixa técnica

Caixa intermeédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipal i protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES I INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicénciesiintegracio

Llicéncies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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BB.Emplacament 28: CT24 Cami de Montcada, lateral A-2 — LPR.28

Coordenades: Latitud: 41.65826000 Longitud: 0.58903000

Es projecta instal 1ar una camera ALPR per a lectura automatica de matricules al punt indicat.
La camera es muntara sobre fanal amb panell fotovoltaic existent. Alimentacié prevista:
Alimentaci6 per panell Fotovoltaic. La comunicacié de dades es realitzara mitjangant xarxa mobil
4G/5G amb connexié segura a la infraestructura municipal. Observacions: camera mirant
I'entrada i sortida de vehicles del Cami de Montcada, lateral A-2.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar.1g dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
plataforma municipal.

INFRAESTRUCTURA | SUPORT (EXISTENT)

Concepte

Caracteristiques técniques minimes
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Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.
Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipal i protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES I INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicénciesiintegracio

Llicéncies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral - Lleida -.

CC.Emplacament 29: CT26 Cami de Montcada amb Trav. de Gualda — LPR-29 +

AMBOI

Coordenades: Latitud: 41.64238 Longitud: 0.60398

Es preveu la instal {acié d’un sistema de videovigilancia format per una camera ALPR per a la
lectura automatica de matricules i una camera ambiental (AMB) complementaria, ubicades en el
punt establert. Atés que el pal existent no disposa de la capacitat de suport necessaria per a tot
I'equipament, es dotara aquest punt d’un nou bacul amb panell fotovoltaic, que actuara com a
font d’alimentacio prevista. La transmissio de dades es realitzara a través de xarxa mobil 4G/5G,
mitjangant connexié segura amb la infraestructura municipal. Com a observacio, la camera
quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles al Cami de Montcada amb la

Travessera de Gualda.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920x1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Raqg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%
Analitica OCR o
deteccio i >98% lectura correcta.
Velocitat de lectura Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.
Emmagatzematge Temporal local en targeta (minim 64 GB).
Temperatura operativa -30°C a+60°C.
Protecci6 Ambiental IP66 i antivandalica IK10.
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Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la

Protocols .
plataforma municipal.
Concepte Caracteristiques técniques minimes
Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.
Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipal i protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

CAMERA DE VIDEOVIGILANCIA AMBIENTAL

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucié 1920x1080 (Full HD) amb 25-30 fps i compressié H.264/H.265.
Sensor/WDR Rang dinamic ampliatiil-luminacid IR per operacié nocturna.

Funcionament

24/7 en exterior

Transmissié

Enregistrament per deteccié de moviment amb transmissio
d’esdevenimentsi clips al VMS.

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica 1K10.

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Infraestructura Muntatge sobre suport o fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.
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Armari

Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions
electriques.

Caixa técnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries o
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z6 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats (HTTPS/TLS,
SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de 'estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicénciesiintegracio

Llicencia de VMS per a la camera i funcionalitats de
visualitzaci6/enregistrament.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica, CEM i
homologacio CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral - Lleida -.
DD. Emplacament 30: CT29 Travessera Marimunt cruilla Farinera de Gualda
- LPR.30 + AMB.03

Coordenades: Latitud: 41.64221000 Longitud: 0.61885000

Es preveu la instal {acié d’un sistema de videovigilancia format per una camera ALPR per a la
lectura automatica de matricules i una camera ambiental (AMB) complementaria, ubicades en el
punt establert. Atés que el pal existent, alimentat eléctricament 24 h per un punt amb
subministrament existent, no disposa de la capacitat de suport necessaria per a tot I'equipament,
es dotara aquest punt d’un nou bacul amb panell fotovoltaic, que actuara com a font d’alimentacio
prevista. La transmissid de dades es realitzara a través de xarxa mobil 4G/5G, mitjangant
connexié segura amb la infraestructura municipal. Com a observacid, la camera quedara
orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles a la Travessera Marimunta, a l'altura de
la Farinera de Gualda.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
o Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
vies fins a 50 m.
Sensor/ WDR Raqg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacio IR integrada amb abast minim de 40 m.
- Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%
Analitica OCR o
deteccio i >98% lectura correcta.
Velocitat de lectura Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.
Emmagatzematge Temporal local en targeta (minim 64 GB).
Temperatura operativa -30°Ca+60°C.
Proteccio Ambiental IP66 i antivandalica IK10.
Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
Protocols .
plataforma municipal.

Pagina | 133



Ampliacié dels punts de control de vehicles i videovigilancia a 'Horta de Lleida

Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficieéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques téecniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipali protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicenciesiintegracio

Llicencies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

CAMERA DE VIDEOVIGILANCIA AMBIENTAL

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucié 1920x1080 (Full HD) amb 25-30 fps i compressié H.264/H.265.
Sensor/WDR Rang dinamic ampliatiil-luminacid IR per operacié nocturna.

Funcionament

24/7 en exterior

Transmissié

Enregistrament per deteccié de moviment amb transmissio
d’esdevenimentsi clips al VMS.

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport o fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.
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‘ Presa de terra <10 Q. i

Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries o
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z6 resistent i
Regulador . .
proteccions contra sobretensions

COMUNICACIONS

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats (HTTPS/TLS,
SRTP o equivalents).

Monitoratge

LLICENCIES I INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicénciesiintegracio

Llicencia de VMS per a la camera i funcionalitats de
visualitzaci6/enregistrament.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica, CEM i
homologacio CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT

-

-
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

-~ Lleida -.

EE. Emplacament 31: CT30 Travessera Marimunt, cami Marimunt AEM - LPR.31

Coordenades: Latitud: 41.64286000 Longitud: 0.62382000

Es contempla la instal Jacié d’'una camera ALPR per al reconeixement automatic de matricules

en I'emplacament designat. L'equipament es col locara sobre un fanal existent amb panell

fotovoltaic, que proporcionara I'alimentacid prevista. La transmissié de dades es dura a terme
mitjangant xarxa mobil 4G/5G, amb connexi6 segura cap a la infraestructura municipal. Com a
observacid, la camera quedara orientada per controlar I'entrada i la sortida de vehicles a la
Travessera Marimunt, en el tram del Cami Marimunt AEM.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar.lg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
plataforma municipal.

INFRAESTRUCTURA | SUPORT (EXISTENT)
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Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques téecniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipal i protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral - Lleida -.

FF. Emplacament 32: CT31 Cami Marimunt, lateral A-2 — LPR.32
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Coordenades: Latitud: 41.66369000 Longitud: 0.61969000

Es preveu la instal {acié6 d’'una camera ALPR per a la lectura automatica de matricules en
I'emplagament establert. L’equip quedara muntat sobre un fanal existent amb panell fotovoltaic,
que actuara com a font d’alimentacié prevista. La transmissié de dades es realitzara mitjangant
xarxa mobil 4G/5G, amb connexié segura a la infraestructura municipal. Com a observacio, la
camera s’orientara per controlar 'entrada i la sortida de vehicles al Cami Marimunt, al lateral de

I'A-2.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920=1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
N Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica o
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Rar.lg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccid i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
plataforma municipal.
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D ) A DOR
Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermedia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries RN
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficieéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques téecniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipali protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicenciesiintegracio

Llicencies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologacié CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
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GG. Emplacament 33: CT33 Cami prolongacié carrer Grande Llivia = LPR.33

~ w3 |
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Coordenades: Latitud: 41.66197000 Longitud: 0.64656000

Es contempla la instal faci6 d’'una camera ALPR destinada al reconeixement automatic de
matricules en el punt assenyalat. L'equip s’instal lara sobre un fanal existent amb panell

fotovoltaic, que actuara com a font d’alimentacio prevista. La transmissié de dades es dura a
terme mitjangant xarxa mobil 4G/5G, establint una connexié segura amb la infraestructura
municipal. Com a observacio, la camera quedara orientada per controlar 'entrada i la sortida de
vehicles al Cami de Carrer Grande, a Llivia.

Caracteristiques técniques minimes del punt:

CAMERA ALPR amb motor de reconeixement integrat

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucid 1920%1080 pixels, amb captura minima de 30 fps.
- Optica motoritzada amb rang de focal adequat per a control de
Optica S
viesfins a 50 m.
Sensor/ WDR Raljg dinamic ampliat (WDR) per adaptar-se a condicions de llum
variables.
Il-luminacié IR integrada amb abast minim de 40 m.
- A — .
Analitica OCR Lectura de matricules en temps real amb fiabilitat minima >95%

deteccio i >98% lectura correcta.

Velocitat de lectura

Capacitat de lectura en vehicles fins a 200 km/h.

Emmagatzematge

Temporal local en targeta (minim 64 GB).

Temperatura operativa

-30°C a +60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Protocols

Compatibilitat amb protocols oberts per interoperabilitat amb la
plataforma municipal.

INFRAESTRUCTURA | SUPORT (EXISTENT)

Concepte

Caracteristiques técniques minimes
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Infraestructura Muntatge sobre suport/fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.
Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra
ALIMENTACIO

<10 Q.

COMUNICACIONS
Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . o
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z4 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions.

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN cap a la xarxa municipal i protocols
de xifrat (HTTPS/TLS, SRTP o equivalents).

Monitoratge
LLICENCIES | INTEGRACIO
Concepte

Remot de l’estat de connexid i alarmes de comunicacions.

Caracteristiques técniques minimes

Llicénciesiintegracio

Llicéncies necessaries per a la gestio, explotacié i visualitzacio de
dades ANPR a la plataforma municipal existent.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica,
CEMihomologaci6 CE.

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

HH.

-~ Lleida -.

Emplacament 34: Cami Boixadors pal existent costat tennis Lleida —

AMB.02

Eolegu; Pubiico) Egplga_ .

e

Coordenades: Latitud: 41.6338460 Longitud: 0.5987220

Es preveu la instal facié6 d’'una camera de videovigilancia ambiental en I'emplagament designat.
L’equip s’ubicara sobre un fanal existent de I'enllumenat public, que subministrara alimentacio
eléctrica de manera permanent (24 h). La transmissio de dades es dura a terme mitjangant xarxa
mobil 4G/5G, amb connexid segura a la infraestructura municipal. Com a observacio, la camera
quedara orientada cap al Cami de Boixadors, en el pal existent situat al costat del Tennis Lleida.

CAMERA DE VIDEOVIGILANCIA AMBIENTAL

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucié 1920x1080 (Full HD) amb 25-30 fps i compressié H.264/H.265.
Sensor/WDR Rang dinamic ampliatiil-luminacid IR per operacié nocturna.

Funcionament

24/7 en exterior

Transmissio

Enregistrament per deteccié de moviment amb transmissié
d’esdevenimentsi clips al VMS.

Temperatura operativa

-30°C a+60°C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport o fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra

<10 Q.

ALIMENTACIO
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Concepte

Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . S
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z6 resistent i
Regulador

COMUNICACIONS

proteccions contra sobretensions

Caracteristiques técniques minimes

Comunicacions

Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats (HTTPS/TLS,
SRTP o equivalents).

Monitoratge

Concepte

LLICENCIES | INTEGRACIO

Remot de l’estat de connexid i alarmes.

Caracteristiques técniques minimes

Llicencies i integracio

Llicencia de VMS per a la camera i funcionalitats de
visualitzacid/enregistrament.

Compliment normatiu

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica, CEM i
homologacio CE.

UBICACIO DELS BACULS

AREA DE VISIBILITAT
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Sistema de videovigilancia urba perimetral

-~ Lleida -.

Il. Emplacament 35: Vallcalent Sud amb Onze de Setembre — AMB.05

6416"45E¢
7

L -~ /
EiLA BOLA

Coordenades: Latitud: 41.61984 Longitud: 0.60456

Es contempla la instal faci6 d’'una camera de videovigilancia ambiental en I'emplagament

assenyalat. L’equip s’ubicara sobre un fanal de nova execucié amb panell fotovoltaic, que actuara

com a font d’alimentacio prevista. La transmissio de dades es dura a terme a través de xarxa

mobil 4G/5G, amb connexio segura cap a la infraestructura municipal. Com a observacio, la

camera quedara orientada per monitoritzar el transit a la zona de Vallcalent Sud amb I'avinguda

Onze de Setembre.

CAMERA DE VIDEOVIGILANCIA AMBIENTAL

Concepte Caracteristiques técniques minimes
Resolucié 1920x1080 (Full HD) amb 25-30 fps i compressié H.264/H.265.
Sensor/WDR Rang dinamic ampliatiil-luminacid IR per operacié nocturna.

Funcionament

24/7 en exterior

Transmissio

Enregistrament per deteccié de moviment amb transmissié
d’esdevenimentsi clips al VMS.

Temperatura operativa

-30°C a +60 °C.

Proteccié

Ambiental IP66 i antivandalica IK10.

Concepte Caracteristiques técniques minimes

Infraestructura Muntatge sobre suport o fanal existent amb ancoratge homologat.
Panell solar Panell fotovoltaic de potencia minima 240-250 Wp.

Armari Armari inferior IP66 amb allotjament de bateries i proteccions

electriques.

Caixa técnica

Caixa intermédia amb router 4G/5G i electronica de control.

Presa de terra

<10 Q.

ALIMENTACIO
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Concepte Caracteristiques técniques minimes
. Liti LiFePO4 de cicle profund amb autonomia minima de 48 hores
Bateries . S
sense irradiacio solar.
MPPT amb eficiéncia >95%. Cablejat exterior UV/0z6 resistent i
Regulador

proteccions contra sobretensions

COMUNICACIONS

Concepte Caracteristiques técniques minimes
L Router industrial 4G/5G, VPN segura i protocols xifrats (HTTPS/TLS,
Comunicacions .
SRTP o equivalents).
Monitoratge Remot de l’estat de connexid i alarmes.
LLICENCIES I INTEGRACIO
Concepte Caracteristiques técniques minimes

Llicencia de VMS per a la camera i funcionalitats de
visualitzacid/enregistrament.

RGPD, LOPDGDD i normativa europea de seguretat eléctrica, CEM i
homologacio CE.

Llicencies i integracio

Compliment normatiu

UBICACIO DELS BACULS AREA DE VISIBILITAT
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