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PLEC DE PRESCRIPCIONS TECNIQUES PER A L'ADQUISICIO D'UN VEHICLE
AERI NO TRIPULAT (VANT) PER A L'INSTITUT ILLA DELS BANYOLS DEL PRAT
DE LLOBREGAT

BANYOLS

1 .-INTRODUCCIO
1.1. - Descripcid

El present plec de prescripcions técniques té per finalitat descriure els treballs a
desenvolupar, definir les condicions, directrius i criteris técnics generals que han de
servir de base per desenvolupar I'objecte del contracte.

1.2. — Antecedents

Som un institut orientat cap a I'excel-léncia educativa basat en una cultura de qualitat i
innovacié, amb capacitat d’adaptacié, obert i integrat al seu entorn sociocultural i
economic-industrial.

Un Centre de referéncia educativa amb iniciativa i dinamisme, que educa i forma
persones, sensible a les noves tecnologies, reconegut i percebut d’aquesta manera per
la societat.

Un model de Centre orientat a les persones, tant les que 'integren com les que reben el
seu Servei, de manera que s’hi identifiquen, hi participin i hi col-laborin activament, amb
vocaci6 de treball en equip i esperit de millora continua.

A l'actualitat al centre s’imparteix PFl, CFGM, CFGS i curs de Drons.

Actualment estan aprovades unes obres de realitzacié d’un hangar per a la realitzacio de
practiques de cicles formatius de grau superior de Manteniment Aeromecanic d’Avions
amb Motor de Turbina (TMBO) i Manteniment Aeromecanic d’Avions amb Motor de Pisté
(TMDQO). Aquest itinerari continuara amb I'aprovacié d’'EASA part 147.CFGS d’avions a
motor de Turbina. La finalitat del centre és disposar d’un taller de treball formatiu bessoé
Part 145, que permetra replicar en el ambit educatiu els processos reals de manteniment
aeronautic, sota els mateixos estandards de qualitat, tracabilitat i seguretat que la norma
vigent exigeix.

Es per tot I'exposat que el centre necessita adquirir un Vehicle Aeri No Tripulat (VANT)
per realitzar tasques de manteniment i reparacié d’avions, treballar i fer els estudis
pertinents amb la seguretat necessaria que requereixen les practiques de docéncia.

2 .- DEFINICIO DEL CONTRACTE
2.1.- Descripcio i caracteristiques de I'equip

A continuacié es descriuen les especificacions técniques del subministrament d'un
Vehicle Aeri No Tripulat (VANT) i I'equipament UAS per a inspeccié d'aeronaus.

L'objecte del contracte és el subministrament d'un Vehicle aeri no tripulat (VANT) d'altes
prestacions, dissenyada especificament per donar resposta a les necessitats d'inspeccio
técnica de bucs d'aeronaus i reconstruccio digital tridimensional.
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El model presentat per 'empresa licitadora ha de garantir I'operativitat, tant en entorns
exteriors com en interiors (GNSS), permetre la deteccié mil-limétrica d'imperfeccions,
danys estructurals i deteriorament en soldadures, aixi com la catalogacié d'actius
mitjangant navols de punts i imatges d'alta resolucio.

BANYOLS

2.1.1 Especificacions técniques de lI'aeronau (plataforma)

L'equip proposat per I'empresa licitadora ha de complir i superar els requisits
dimensionals i operatius exigits en aquest plec de prescripcions tecniques:

- Dimensions: el model de plataforma presentat per 'empresa licitadora ha de disposar

d'un frame optimitzat amb una diagonal entre motors situada en el rang de 500 mm a
800 mm, garantint I'equilibri entre portabilitat per a interiors i estabilitat en exteriors.

- Sistema de proteccié: Per garantir la integritat en operacions confinades, el model

de plataforma presentat per I'empresa licitadora ha d’incloure una estructura de
proteccié omnidireccional (tipus gabia/esférica) de material plastic flexible d'alta
absorcio d'impactes, permetent el contacte segur amb superficies.

- Autonomia de Vol: El sistema de bateries intel-ligents que inclogui el model de

plataforma presentat per 'empresa licitadora ha de garantir un temps de vol operatiu
de 20 a 30 minuts per cicle, assegurant la cobertura de missions completes sense
interrupcions critiques.

- il'luminacié Operativa: Sistema d'il-luminacié6 LED integrat d'alt lumen amb

cobertura superior, inferior i frontal per a inspeccions en zones d'ombra o baixa
lluminositat (trens d'aterratge, zones inferiors d'ales, etc..).

2.1.2. Sistema de navegacio, posicionament i seguretat

Es requereix una seguretat i precisio del béns a subministrar:

- Posicionament GNSS RTK: Modul d'alta precisio integrat amb constel-lacions
multiples (GPS, Galileu, GLONASS i Beidou).

- [Estacio Base RTK: Haura d’incloure una balisa RTK d'alta precisié (D-RTK) amb

capacitat de connexi6 dual: enllag directe al dron i connexio via xarxa a estacions de
referéncia de I'lGN (Institut Geografic Nacional) per a georeferenciacioé centimétrica.

— Els Sensors d’entorn i LIiDAR :

- LiDAR de Navegacié: Sistema per a posicionament estable en interiors (GNSS) i
deteccid d'obstacles omnidireccional.

- Sensors Inferiors: Sensors de flux optic i/o ultrasons per a manteniment d'altitud
precisa i aterratge segur.
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- Carregues de pagament i sistemes de captura (Playloads)

Es requereix una configuracié de sensors d' avantguarda per maximitzar la presa de
dades:

2.1.2.1 Sensor principal d’alta definicié que haura de portar son els seglients:

1. Resolucié: La cambra amb sensor Full Frame (o equivalent de gran format) de
100 Megapixels minim.

2. Gimbal: Estabilitzador amb capacitat de rotacio vertical (tilt) de +30° (cap
amunt) a -90° (zenital), permetent inspeccionar la "pansa" i la part superior de
les aeronaus.

3. Modes de Captura: Intervaldmetre programable tant per temps com per
distancia recorreguda , amb georeferenciacié incrustada en metadades (EXIF).

2.1.2.2 Sensors addicionals i millores

- Termografia i inspeccié dual: Haura de portar un sensor térmic infraroig
(preferentment en cos hibrid amb la camera RGB) per a la deteccié de fissures,
fuites térmiques o estrés de materials no visibles a I'ull huma.

- LiDAR de mapatge: Sensor LIDAR dedicat per a la captura massiva de dades i
generacié de nuvols de punts 3D precises per a la reconstruccio digital de I' actiu.

- Cambra 360°: Haura dincloure una optica 360° amb resolucié 8K per a
documentacié immersiva de I' entorn d' inspeccid.

2.1.2.3 Sistemes de comandament, transmissié i programari
1. Transmissié de video:

Sistema de transmissié de video de baixa laténcia O4 (OcuSync 4.0 o superior) per
garantir senyal robusta en entorns amb interferéncies metal-liques.

2. Interficie Home-Maquina (HMI):

- Comandament amb pantalla integrada d'alta brillantor (1000 nits minim).

— Ulleres FPV i pantalla externa per a visualitzacié immersiva per part de I' operador
i supervisié simultania pel tecnic.

- Programari de planificacié: Llicéncia de programari professional per a la

programacié de missions de vol, permetent alternar entre modes d' inspecci6
manual assistida i missions totalment autdnomes.
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2.2.- Cost maxim

BANYOLS

El pressupost maxim previst per al subministrament objecte del contracte és de 59.999 €
(IVA exclos) i 72.598,79 € (21% d’IVA inclos)

2.3.- Termini de lliurament

El més aviat possible des de la data d’inici de vigéncia del contracte i abans del 30 de
juny del 2026

2.4.- Garantia

El Vehicle Aeri No Tripulat (VANT) ha de comptar d’'un periode minim de garantia de dos
anys, del fabricant i/o empresa instal-ladora.

2.5. Despeses de Lliurament

Seran per compte i carrec del contractista les despeses de transport, descarrega,
lliurament.

3.- Documentacié a presentar
Els documents a presentar seran:

- Pressupost del cost del subministrament, especificant cadascuna de les
partides que el composen, acompanyat d’un document amb les caracteristiques
i components del Vehicle Aeri No Tripulat (VANT).

- Certificats acreditatius del compliment de les normes de gesti6 mediambiental
necessaris per a la prestacio de I'objecte del contracte.

La documentacié s’entregara en un sobre tancat a I'adreca indicada a I'apartat E.3 del
quadre de caracteristiques del PCAP.
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