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1. TÍTOL 
 

CODIFICACIÓ D’ACTIUS PRODUCTIUS FÍSICS 

 

 

2. MOTS CLAU 
 

Codi, Estandardització, Equips, Actius, Ergonomia, Pantalla de Visualització de Dades 

(PVD). 

 

 

3. OBJECTE 
 

L’objecte d’aquesta instrucció és descriure les normes de codificació dels actius 

productius físics d’ATL, així com les mesures de prevenció de riscos a prendre. 

 

 

4. ÀMBIT D’APLICACIÓ 
 

Aquesta instrucció s’aplicarà als actius productius físics d’ATL i als equips de mesura i 

seguiment. 

 

 

5. GENERALITATS 
 

Actiu productiu: bé material de tipus instal·lació, equip, hardware i software adscrits a 

l’organització. Es subdivideix en dos tipus: 

 

Actiu físic: actiu productiu de tipus equip o instal·lació 

Actiu tecnològic: actiu productiu de tipus software i hardware 

 

GIM: és el GMAO utilitzat a ATL, el qual disposa de diferents mòduls (arbres 

jeràrquics, equips, manteniment, planificació, magatzems, etc.) i permet la gestió directe 

de la jerarquia d’actius de l’empresa. 

 

GMAO: Gestió de Manteniment Assistida per Ordinador 

 

 

6. REFERÈNCIES 
 

Manual de Gestió d’ATL 

PRI-30, Gestió del registre d’actius 

Pla d’Autoprotecció 

Avaluació de Riscos Laborals 

Manuals d'Instruccions dels Equips de Treball  



 
MANUAL D’INSTRUCCIONS  

OPERATIVES 

IO-169 Versió 4.0  FULL  4 de  36  
 

 

 

 

7. RESPONSABILITATS 
 

La responsabilitat de donar codi als actius d’ATL, a partir de les dades proporcionades 

pels responsables de cada àmbit, és del Grup que en cada moment administri el GMAO 

de l’empresa. 

 

 

8. DESCRIPCIÓ 
 

 

8.1. EQUIPS I UBICACIONS OPERATIVES 

 

És necessari un aclariment entre els conceptes, sovint confosos, d’equip i ubicació 

operativa: 

 

L’equip és l’element de qualsevol tipus (hidràulic, mecànic, elèctric, d’obra civil...) que 

està formant part de les instal·lacions d’ATL i, per tant, té una situació física a l’espai 

que anomenem ubicació operativa. 

 

En ambdós casos l’acumulació relacionada d’equips o ubicacions (de forma jeràrquica) 

constitueix a la vegada una ubicació o un equip més gran. 

 

A ATL els equips es codifiquen amb un codi numèric consecutiu que dóna, 

automàticament, el sistema que contingui la jerarquia d’actius productius físics, aquest 

codi no té cap significat, ni està relacionat de cap manera amb el que representa. La 

ubicació operativa sí està representada amb un codi que és objecte de descripció en 

aquest document. 

 

El codi d’ús habitual a l’empresa és el d’ubicació operativa per diversos motius: És el 

codi representat en un dels sistemes principals i més antics com és SCADA; és un codi 

amb significat; la immensa majoria d’equips no es traslladen mai de posició sinó que 

són reposats; el lloc que ocupen els equips en un àmbit tant enorme té molta 

rellevància... Això fa que es parli habitualment de “codi d’equip”, “tag”, “codi tag” 

“codi SCADA” per a referir-se en realitat al codi d’ubicació operativa. 

 

Per a explicar-ho amb un exemple molt clar: Un cas molt habitual seria el d’una fàbrica 

amb una línia de màquines petites d’envasat. Aquestes màquines són els equips 1, 2 i 3 

a la línia d’envasat amb les ubicacions A, B i C i el 4 al taller amb la ubicació T. 
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Per tant, 

 

EQUIP UBICACIÓ 

1 A 

2 B 

3 C 

4 T 

 

 

Si per una avaria la màquina 2 queda inútil es pot treure per a reparar-la a taller i es 

col·loca la de reserva número 4 al seu lloc per a no baixar la producció, com es pot 

veure, les ubicacions són les mateixes A, B, C i T però els equips sobre elles són 

diferents 1, 4, 3 i 2.  
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Per tant, 

 

EQUIP UBICACIÓ 

1 A 

4 B 

3 C 

2 T 

 

 

Així es veu clar com el codi d’equip és un número i representa un concepte d’element 

màquina anàleg als equips d’ATL i el codi d’ubicació és una lletra que representa un 

espai de forma anàloga a les ubicacions operatives d’ATL. 

 

 

8.2. ETIQUETATGE D’UBICACIONS OPERATIVES 

 

 

8.2.1. Normes Generals 

 

La codificació de tots els equips d’ATL en la seva situació seguirà les normes que es 

descriuen en aquest document. 

 

La codificació està constituïda per una sèrie d’agrupacions de dígits (a, b, c i d) que a 

partir d’ara es prenen com a valors determinats, sempre amb la mateixa significació, que 

s’aniran definint en els punts següents. 
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Per definició el codi associat a l’equip consta de nou dígits agrupats de la següent 

manera: 

 

 _ _  _ _ _ _ _ _ _ 

  a        b   c  d 

 

 

Amb aquests nou dígits queda definida la ubicació del equip en qüestió i el tipus 

d’equip (família) de què es tracta, així com el número d’ordre del equip dins d’una 

instal·lació determinada. 

 

Sempre s’utilitzaran tots els dígits, omplint-se els llocs amb zeros, en cas necessari. 

 

La definició de l’equip en quant a la seva ubicació geogràfica i el seu tipus es realitza, 

per tant, amb aquests nou dígits.  

 

Només les canonades (considerades com equip) no seguiran aquesta norma. La 

codificació de canonades es descriu al punt 2. També la codificació de la ITAM 

Llobregat i el Túnel de La Fontsanta segueixen una norma pròpia que conté 

“reminiscències” de la codificació oficial d’ATL i es descriuen al punt 3. 

 

La codificació d’instal·lacions principals (EB’s; Dipòsits; Pericons; Plantes; Zones 

d’ubicacions) consta de quatre dígits: 

 

_ _ -  _ _ 

             a        c 

 

Amb aquests quatre dígits queda definida la situació de la instal·lació en qüestió. 

 

Sempre que es codifiqui un nou equip, o un equip vell que no estigués codificat, s’haurà 

de consultar amb el Grup responsable dins l’organigrama d’ATL en aquell moment, per 

a comprovar que no existeixi ja el codi i, per tant, es dupliqui el número. Així mateix, al 

donar d’alta una estació remota, bé sigui a nivell de Projecte o en fase de construcció, se 

li haurà de donar un codi nou que, per a evitar repeticions, es donarà des de l’esmentat 

Grup. 

 

 

8.2.2. Codi d’ubicació operativa 

 

8.2.2.1. Definició de localització (a) 

 

Els dos primers dígits del codi (a) defineixen la localització física de l‘equip a la xarxa 

d’ATL segons coordenades UTM. 

 

Sempre es tracta d’un primer caràcter alfabètic i un segon numèric. S’adjunta plànol 

amb quadrícula a l’annex A. 
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Les úniques excepcions, que per la seva importància intrínseca i volum d’equips 

associats, no segueixen la codificació de localització segons coordenades UTM son: 

 

 Planta Llobregat              01 

 Planta Ter               02 

 E. D. Trinitat               03 

 Pasteral               04 

 EDR                05 

 Captació-Dessalinitzadora    06 

 Planta dessalinitzadora           07 

 ITAM Tordera                        08 

 

Aquests dígits són utilitzats en aquestes instal·lacions per a designar les diferents zones, 

s’exposarà la jerarquia de les Plantes en el punt 4.2. 

 

 

8.2.2.2. Definició tipus d’equip (b) 

 

Els tres dígits següents (b) del codi d’equip serveixen per a definir el tipus d’equip de 

què es tracta, es a dir, la família o grup d’equips a la què pertany (vàlvules, motors, 

armaris elèctrics, etc.). 

 

Es tracta de dos caràcters alfabètics i un tercer que pot ésser alfabètic o numèric 

determinats per ATL.  

 

A l’annex B s’adjunta un llistat de totes les famílies d’equips definides fins ara amb la 

jerarquització a l’arbre funcional creat per a agrupar-les, millorar l’accés i tractament i 

les característiques corresponents. Els grups s’han definit segons les quantitats 

instal·lades  a ATL i el tipus de manteniment o accions que requereixen habitualment. 

Aquest llistat és viu, ja que és susceptible d’ésser ampliat amb noves famílies segons es 

vagin introduint nous equips o tecnologies a ATL. 

 

En algunes famílies que es van incorporar a l’inici de la normalització, la seva 

codificació està relacionada amb el programa d’Scada d’ATL que en aquell moment ja 

funcionava amb alguns elements definits: En aquest programa el tercer caràcter sempre 

apareix com a numèric. En el cas d’equips definits dins l’Scada aquest tercer dígit 

serveix per a definir els senyals associats que hi entren i, per tant, quan s’utilitzi la 

codificació d’equip fora d’Scada, es convertirà en zero, excepte si es fa servir per a 

discernir equips ‘especials’ dins d’una mateixa família (Ex.: El codi de la família 

dosificador de clor és CL0, però pel sistema canvi automàtic de Clor s’utilitza CL1). 

 

 

8.2.2.3. Número d’ordre de localització (c) 

 

Els dos dígits següents del codi d’equip, designats amb la lletra c, indiquen el número 

d’ordre de l’estació remota dins d’una mateixa quadrícula d’UTM o bé la zona dins 

d’una de les ubicacions principals on es troba emplaçat l’equip. Es tracta, per tant, d’uns 
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dígits que acaben de precisar la localització conjuntament amb els d’inici del codi 

designats amb la lletra a.  

 

De fet, els dígits (a) i (c) es complementen i defineixen totalment la instal·lació on es 

troba ubicat l’equip. 

 

Com a norma general, es numeren correlativament dins de cadascuna de les quadrícules, 

començant per l’inici de cada branca i seguint el sentit de l’aigua. Les estacions remotes 

principals, es a dir, estacions de bombament i dipòsits, es numeren correlativament 

començant pel número 1 (01, 02, 03,...), les arquetes de derivació o amb cabalímetres es 

numeren correlativament dins d’una quadrícula començant pel número 31 (31, 32, 

33,...), i la resta de pericons (ventoses, desguassos, etc.), comencen pel número 51 (51, 

52,...). Quan s’arriba al nº 99 es comença a codificar amb un primer nº seguit de lletra 

(1A, 1B...1Z, 2A...) 

 

També les zones de Planta i instal·lacions singulars s’han numerat correlativament en el 

sentit de l’aigua i el procés de tractament.  

 

 

8.2.2.4. Número d’ordre d’equip (d) 

 

Els dos últims dígits (d) del codi d’equip, serveixen per indicar el número d’ordre de 

l’equip dins de la instal·lació, entre els de les mateixes característiques o de la mateixa 

família, es a dir, d’idèntic codi (b). 

 

Per tant, es numeraran correlativament tots els equips iguals d’una instal·lació (idèntic 

codi (a), (b) i (c)) segons el seu diagrama de procés, començant d’esquerra a dreta i de 

dalt a baix. 

 

Si es treu un equip codificat i no es substitueix per un altre d’igual a la mateixa 

ubicació, el seu lloc queda buit i, per tant, no s’utilitza el seu número per a codificar un 

altre equip de la mateixa família, existent o nou, en aquella estació remota.  

 

 

8.2.3. Equips mòbils o rotables 

 

Es considerarà equip mòbil o rotable als equips no assignats a una estació remota ni 

zona de Planta concreta, sinó que es poden utilitzar, i de fet s’utilitzen, a diferents 

ubicacions segons calgui i durant el temps que faci falta i, després canvien de lloc o bé 

es mantenen a magatzem en espera de re-utilització.  

 

Aquests equips es codificaran de la mateixa manera que la resta, es a dir, seguint 

l’esquema general dels nou dígits: 

 

 _ _  _ _ _ _ _ _ _ 

   a     b   c   d 

 

on els dígits de localització (a) i (c) correspondran sempre a: 
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 a = X X 

 c = 0 0 

 

i la resta de dígits seguiran la mateixa norma general descrita al punt 1.1. anterior:  

 

 b: Correspon a la família o grup d’equips a la què pertany 

d: Correspon al número d’ordre de l’equip de la mateixa família, rotable, es a 

dir, amb els dígits (a) i (c) iguals. 

 

 

8.3.  ETIQUETATGE DE CANONADES 
 

El codi de les canonades no segueix la mateixa norma que el de la resta d’equips, ja que 

es considera com un equip ‘canonada’ a tot el tram sencer que va des d’una instal·lació 

remota o zona de planta, a una altre i, per tant, el seu codi portarà els dígits de 

localització d’ambdós estacions. 

 

Així, les canonades s’etiquetaran segons el seu origen i el seu final, utilitzant deu dígits 

agrupats de la següent manera: 

 

     _ _    _ _ _ _ _ _ _ _ 

        b    a   c   a   c 

      origen      final 

 

Els dígits (b) inicials corresponen al codi del equip canonada, es a dir, CN. La resta de 

dígits correspondran, en dos grups de quatre dígits cadascun, als codis de localització de 

cadascuna de les remotes inici i final de la canonada en qüestió. 

 

Ex.: Canonada de sortida de l’estació de bombament d’Alella fins al dipòsit d’Alella: 

 

  CN M5 01 M6 03 

 

 

8.4. CODIFICACIONS EXCEPCIONALS 
 

 

El Túnel de La Fontsanta i la ITAM del Llobregat tenen certes particularitats en la seva 

codificació. Les galeries, bombes de reserva, canonades en “pantaló” i canonades que 

no finalitzen a cap instal·lació d’ATL segueixen totalment la normativa però amb 

especificitats. 

 

 

8.4.1. Túnel Trinitat- Fontsanta 

 

El grup de dígits “a” va ser substituït arbitràriament per les lletres TF en tota la 

codificació que sí manté la resta de normes. 
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Exemples: 

 

TF-02 Galeria 2 Túnel Trinitat- Fontsanta 

TFEN10208 Enllumenat nº08 galeria 2 túnel Trinitat-Fontsanta 

 

 

8.4.2. Planta Dessalinitzadora del Llobregat 

 

Manté a tota la jerarquia el grup de dígits “a” com a 06 o 07 segons Captació o Planta i 

el grup “d” com a comptador, seguint, doncs la norma en aquestes dues posicions.  

 

En el cas del grup de dígits “b” es va fer un camí invers, com havien coses inexistents i 

quasi inclassificables, es van afegir a l’estructura de famílies de tipus d’equip. Per 

exemple dintre de “CALDERERIA” es va posar “Caldereria variada ITAM”.  

 

El grup de dígits “c” tant a les zones com als elements no segueix cap norma, només al 

primer nivell de zones. Per exemple: 

 

 
 

 

8.4.3. Galeries 

 

La galeria tindrà codi d’arqueta i les tapes es codificaran amb una I (inici) o F (final) 

segons el sentit de l’aigua.  

 

Exemple: 

 

Element Codi  Classificació 

Galeria K7-87 PER 

Tapa inici K7-87I ZNI 

Tapa final K7-87F ZNF 
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Jeràrquicament, les tapes penjaran de la galeria i si tenen algun element, aquest penjarà 

de la tapa.  

 

 

8.4.4 Bombes de reserva 

 

Al codi d’ubicació corresponent a la bomba s’afegirà una R al final. 

 

I5PM00204R BOMBA DE RESERVA EB ST. CUGAT DERIVACIÓ MUNICIPAL 

SANT CUGAT DEL VALLÈS 

 

El número que indica l’ordre de l’equip (d) serà el consecutiu a l’últim existent 

comptant les altres bombes. 

 

 

8.4.5 Canonades en forma de “pantaló” 

 

Es produeix quan 2 canonades surten d’una arqueta i arriben a una mateixa arqueta: 

 

 
 

La canonada més a l’Oest o més al Nord rebrà, després del codi estàndard de la 

canonada, una A tal com es veu a l’exemple. 

 

 

8.4.6 Canonades que no finalitzen a cap instal·lació 

 

Es considera com un equip ‘canonada’ a tot el tram sencer que va des d’una instal·lació 

remota o zona de planta, a una altre; però, a vegades, la canonada no arriba a cap 
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instal·lació d’ATL (en ocasions és a una brida cega). Pot ser que quedi així esperant una 

connexió futura. 

 

Les canonades s’etiquetaran segons el seu origen tenint en compte que no tenen final a 

cap instal·lació, s’utilitzaran deu dígits agrupats de la següent manera: 

 

     _ _    _ _ _ _ YY YY 

        b    a   c   a   c 

      origen      final 

 

Els dígits (b) inicials corresponen al codi de l’equip canonada, és a dir, CN. La resta de 

dígits correspondran, en dos grups de quatre dígits cadascun, al codi de localització de 

la remota d’inici i al no haver-hi final a cap instal·lació es col·locarà YY YY. 

 

Ex.: Canonada a brida cega futura connexió DN225 PEAD Derivació Municipal Prats 

de Rei 

  CN A9 02 YY YY 

 

 
 

 

 

8.5. JERARQUITZACIÓ DELS ACTIUS D’ATL 
 

Tots aquests actius dels que s’ha definit la forma de codificació individual representen 

una gran quantitat d’elements, així que per a treballar amb ells s’ha procedit a la seva 

jerarquització: 

 

 

A9-02 

Brida cega 
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8.5.1. Codificació de la xarxa 

 

La xarxa està dividida en tres zones geogràfiques, Nord, Sud i Centre que a la vegada es 

divideixen en artèries principals de les que pengen derivacions comarcals i municipals 

segons zones d’abastament. 

 

 
 

XC Xarxa Centre 

XN Xarxa Nord 

XS Xarxa Sud 

 

Codificació de les artèries: 

 

XANN: Comença per X més en el dígit A la lletra de la zona finalitza amb NN un 

comptador numèric començant per 01. 

 

Codificació de les conduccions comarcals: 

 

XANN-DD: A partir de la codificació de l’artèria s’afegeix un comptador numèric DD 

començant per 01. 

 

Codificació de les derivacions municipals: 

 

XANN-DDHH: A partir de la codificació de la conducció s’afegeix un comptador 

numèric HH començant per 01. 

 

Si en qualsevol cas algun element per la seva posició jeràrquica no té una gradació 

homogènia, els comptadors NN i/o DD es substituiran per ZZ, que en la seva posició 

final pot portar un comptador de 2 dígits. 

 

Codificació per a elements pertanyents al Centre de Treball: 
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a-XA: Comença amb el grup de dígits que identifica la Planta i segueixen les dues 

lletres que identifiquen la Xarxa corresponent.  

Es tracta d’elements situats dintre de les Plantes, però que pertanyen a la Xarxa 

 

A l’annex C es mostra la jerarquia bàsica de forma no exhaustiva (amb una comarcal 

oberta a mode d’exemple, Vallès Oriental Sud-Oest i derivació municipal Martorelles 

3000). 

 

En tots els casos l’agrupació de la canonada i instal·lacions associades es codificarà 

afegint CN i un nº final com a comptador, només si és necessari, a la codificació de 

l’artèria, conducció o derivació que correspongui. 

 

 

8.5.2. Codificació de les Plantes 

 

A partir de l’arrel es disposen les zones amb un grup de dígits “a” tal com apareixen a 

l’apartat 1.2.1 seguida d’un grup de 2 dígits “c” on s’especifica la zona de Planta. 

Interiorment a cada zona la divisió és el més anàloga a les instal·lacions de Xarxa que és 

possible per a homogeneïtzar l’estructura general. 

 

Per exemple: 

 

 
 

A l’annex E es mostra la jerarquia bàsica de forma no exhaustiva. 

 

 

8.5.3. Codificació de les Instal·lacions Remotes Principals 

 

Endinsant-se més dintre de la jerarquització del elements donats d’alta a ATL es troba 

que les instal·lacions, segons el seu tipus, estan zonificades i dintre de cada zona es 

defineixen els únics equips que s’inclouran. Aquesta mesura permet homogeneïtzar 
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totes les instal·lacions, donar d’alta només els equips necessaris més importants i 

facilitar la cerca a l’usuari. 

 

 
ZONA CODI EXEMPLE

Edificació ZNE I5-02E

Entorn ZNT I5-02T

Grups motrius ZNG I5.02G

Vàlvules i caldereria ZNV I5-02V

Aparellatge elèctric BT ZNB I5-02B

Aparellatge elèctric MT ZNM I5-02M

Sistemes auxiliars ZNS I5-02S

Zona Cloració ZNZ I5-02Z

Cabalímetres ZNC I5-02C

Aparells de mesura ZNA I5-02A

Equips Eliminats ZNL I5-02L

Diposits interior recinte ZND I5-02D1 (a N)

Plaques solars ZNP I5-02P  
 

 

A l’annex D es mostra la jerarquia bàsica d’Estacions de Bombament i Dipòsits a mode 

d’exemple no exhaustiu. 

 

 

9. DIAGRAMA DE FLUX 
 

No és d’aplicació. 

 

 

10. DOCUMENTACIÓ ASSOCIADA 

 
Registre al GMAO. 



 
MANUAL D’INSTRUCCIONS  

OPERATIVES 

IO-169 Versió 4.0  FULL  17 de  36  
 

 

11. MESURES DE PREVENCIÓ DE RISCOS 
 

Abans de l’inici de les tasques: 

 

Ajustar l’ergonomia del lloc de treball aproximadament a les mesures indicades en la 

figura següent: 

 

 
 

Durant la realització de les tasques: 

 

Els canells han d’estar rectes i relaxats. 

Ha d’haver espai suficient per recolzar les mans a sobre la taula i les cames a sota. 

Si s’està més de 4 hores/dia (20 hores/setmana) davant la pantalla es recomana realitzar 

pauses d’aproximadament 10 – 15 minuts cada 90 minuts. Si els requeriments d’atenció 

són molt exigents, és recomanable descansar 10 minuts cada 60 minuts. 

Les cames i cuixes han d’estar aproximadament a 90 graus o més, de forma que els peus 

quedin enganxats al terra o un reposapeus. 

La cadira ha de ser estable, proporcionant llibertat de moviment i procurant una postura 

confortable. L’altura serà regulable. El respatller haurà de ser reclinable i la seva altura 

ajustable. 

 

Al finalitzar les tasques: 

 

Ordre i neteja. 

- Si el treball es realitza en posició de peu o assegut-

de-peu, la relació de distàncies i posicions de la part 

superior del cos es mantindrà. 

- Ajustar la lluminositat i el contrast de la pantalla de 

visualització de dades (PVD) en relació al nivell 

d’il·luminació de l’ambient de treball. 

- Situar la pantalla paral·lela a les finestres, mai de 

cara, per evitar enlluernaments, ni d’esquena, per 

evitar reflexes. Així eviteu la fatiga visual. 
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ANNEX A: QUADRÍCULA 

 

A partir del sistema GIS de l’empresa es disposa de la quadrícula per a la codificació: 
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ANNEX B: TIPUS D’EQUIP 
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ANNEX C: JERARQUIA XARXA 
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ANNEX D: JERARQUIA BÀSICA EB’s I DIPÒSITS 

 
 
NIVELL I NIVELL II NIVELL III NIVELL IV 

    

Estació 
Bombament    

 Edificació   

     

 Entorn   

   
Cercats / Tancament 
accessos  

   Vials i Jardineria  

     
     

 Grups motrius   

   Bomba nº 1  

   Bomba nº 2  

   Bomba nº N  

   Motor nº 1  

   Motor nº 2  

   Motor nº N  

   Bomba omplenat  

   Motor omplenat  

     

 
Vàlvules i 
caldereria   

   
Vàlvula secc. General 
col.lector aspiració  

   
Vàlvula secc. General 
col.lector impulsió  

   
Vàlvula secc. 
aspiració nº 1  

   
Vàlvula secc. 
aspiració nº 2  

   
Vàlvula secc. 
aspiració nº N  

   
Vàlvula secc. impulsió 
nº 1  

   
Vàlvula secc. impulsió 
nº 2  

   
Vàlvula secc. Impulsió 
nº N  

   
Vàlvula antirretorn 
impulsió nº 1  
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Vàlvula antirretorn 
impulsió nº 2  

   
Vàlvula antirretorn 
impulsió nº N  

   Vàlvula desguàs 1  

   Vàlvula desguàs N  

   Ventosa 1  

   Ventosa N  

   
Vàlvula seccionament 
calderó antiariet nº 1  

   
Vàlvula seccionament 
calderó antiariet nº N  

   Calderó antiariet nº 1  

   Calderó antiariet nº N  

   

Vàlvula secc. 
Aspiració bomba 
emplenat  

   

Vàlvula reguladora 
impulsió bomba 
emplenat  

   
Vàlvula secc. Impulsió 
bomba emplenat  

     

 
Aparellatge 
elèctric BT   

   Armari control 1  

   Armari control 2  

   Armari control N  

     PLC 

     
Panel View / 
Terminal operador 

     
Equip de 
comunicació 

   Rectificador 48 V  

   SAI  

   

Bateria de 
condensadors / Equip 
compensació energia 
reactiva  

   Armari elèctric BT 1  

   Armari elèctric BT 2  

   Armari elèctric BT N  

     

 
Aparellatge 
elèctric MT   

   Cel.la entrada SPT 25  
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KV 

   

Cel.la disjuntor 
motoritzat primari 
Trafo nº 1 (25 KV)  

   

Cel.la disjuntor 
motoritzat primari 
Trafo nº 2 (25 KV)  

   

Cel.la disjuntor 
motoritzat Trafo nº N 
(25 KV)  

   
Cel.la de mesura (25 
KV)  

   Autotrafo  

   
Transformador nº 1 
25KV/6KV  

   
Transformador nº 2 25 
KV/6KV  

   
Transformador nº N 
25 KV/380 V  

   Cel.la  

   

Cel.la del disjuntor 
motoritzat autotrafo (6 
KV)  

     Disjuntor motoritzat 

   

Cel.la del disjuntor 
motoritzat del 
secundari del Trafo nº 
1   

     Disjuntor motoritzat 

   
Cel.la del disjuntor 
motoritzat bomba nº 1  

     Disjuntor motoritzat 

   
Cel.la del disjuntor 
motoritzat bomba nº 2  

     Disjuntor motoritzat 

   

Cel.la del disjuntor 
motoritzat del 
secundari del Trafo nº 
2  

     Disjuntor motoritzat 

   

Cel.la del disjuntor 
motoritzat de la 
bomba nº N  

     Disjuntor motoritzat 

   
Cel.la del disjuntor de 
la bateria de  
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condensadors  

    Disjuntor motoritzat 

     

 
Sistemes 
auxiliars   

   Pont-grua  

   Enllumenat interior  

   Enllumenat exterior  

   
Sistemes 
extracció/ventilació  

   
Sistemes extinció 
d'incendis  

     Extintor 1 

     Extintor N 

   Protecció catòdica  

     Transforrectificador 

   Sistemes d'intrusisme  

   Bombes exhauriment  

   
Proteccions 
col·lectives  

   Senyalització SSiL  

     

 Zona Cloració   

   Analitzador 1  

   Cèdula tres vies   

   Bomba mostra 1   

   Bomba mostra N  

   
Bomba alimentació 
1sal   

   
Bomba alimentació N 
sal   

   
Bomba alimentació 1 
aigua   

   
Bomba alimentació N 
aigua   

   
Bomba recirculació 1 
cèdula   

   
Bomba recirculació N 
cèdula  

   Bomba postcloració1   

   Bomba postcloració N  

   
Bomba desincrustant 
1   

   
Bomba desincrustant 
N  
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   Bomba aigua desinc.1  

   
Bomba aigua 
desinc.N  

   Grup de pressió   

   Dipòsit Hipoclorit 1   

     
Sensor de nivell 
mín 

     
Sensor de nivell 
màx  

     
Transmissor de 
nivell  

   Dipòsit Hipoclorit N  

     
Sensor de nivell 
mín  

     
Sensor de nivell 
màx  

     
Transmissor de 
nivell  

   Dipòsit Àcid desinc.  

     
Sensor de nivell 
mínim 

   Dipòsit Aigua desinc.  

     
Sensor de nivell 
mínim  

   Dipòsit salmorra   

     
Sensor de nivell 
mín 

     
Sensor de nivell 
màx  

   
Grup descalcificador 
doble   

   
Electrovàlvula sortida 
descalcificador   

   
Equip 
electrogeneració   

     Sensor Tª 

     
Sensor 
conductivitat  

     Sensor de pH  

     Sensor flux aire  

     
Cabalímetre 
recirculació  

   Armari control   

     PLC Cloració  

      

   Sistemes auxiliars  
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    Enllumenat interior 

    Ventilació dilució  

    Ventilació sala  

    
Detector 
d'hidrogen  

    Dutxa seguretat 

     

 Cabalímetres   

   Cabalímetre 1  

   Cabalímetre 2  

   Cabalímetre N  

     

 
Aparells de 
mesura   

  
Transmissor de 
pressió 1  

  
Transmissor de 
pressió n  

  Nivell 1  

  Nivell n  

  
Transmissor de 
pressió diferencial 1  

  
Transmissor de 
pressió diferencial n  

    
    
    

NIVELL I NIVELL II   

    

Estació 
Bombament I5-02   

 Edificació I5-02E ZNE 

 Entorn I5-02T ZNT 

 Grups motrius I5.02G ZNG 

 
Vàlvules i 
caldereria I5-02V ZNV 

 
Aparellatge 
elèctric BT I5-02B ZNB 

 
Aparellatge 
elèctric MT I5-02M ZNM 

 
Sistemes 
auxiliars I5-02S ZNS 

 Zona Cloració I5-02Z ZNZ 

 Cabalímetres I5-02C ZNC 

 
Aparells de 
mesura I5-02A ZNA 
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  Armari de control PLN 

  
Sistemes d'extinció 
d'incendis SXI 

  
Sistemes 
extracció/ventilació SEV 

 
Equips 
Eliminats I5-02L ZNL 

    

 

 

 

NIVELL I NIVELL II NIVELL III NIVELL IV 

    

Dipòsit    

 Edificació   

     

 Entorn   

   
Cercats / Tancament 
accessos  

   Vials i Jardineria  

     

 
Vàlvules i 
caldereria   

   Vàlvula entrada  

   Vàlvula desguàs  

   Vàlvula sortida  

   Vàlvula derivació  

   Vàlvula by-pass  

   Vàlvula reguladora de pressió  

   Vàlvula aspiració bombes  

   Obturador  

     

 
Aparellatge elèctric 
BT   

   Armari control N  

     PLC 

     Panel View 

     Equip de comunicació 

   SAI  

   Armari elèctric N  

     

 Sistemes auxiliars   

   Pont-grua  

   Enllumenat interior  

   Enllumenat exterior  

   Sistemes extinció d'incendis  
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     Extintor 1 

     Extintor N 

   Sistemes d'intrusisme  

   Bombes exhauriment  

   Proteccions col·lectives  

   Senyalització SSiL  

   Parallamps  

     

 Zona Cloració   

 
cas 
d'electrocloració Analitzador 1  

   Cèdula tres vies   

   Bomba mostra 1   

   Bomba mostra N  

   Bomba alimentació 1sal   

   Bomba alimentació N sal   

   Bomba alimentació 1 aigua   

   Bomba alimentació N aigua   

   Bomba recirculació 1 cèdula   

   Bomba recirculació N cèdula  

   Bomba postcloració1   

   Bomba postcloració N  

   Bomba desincrustant 1   

   Bomba desincrustant N  

   Bomba aigua desinc.1  

   Bomba aigua desinc.N  

   Grup de pressió   

   Dipòsit Hipoclorit 1   

     Sensor de nivell mín 

     Sensor de nivell màx  

     Transmissor de nivell  

   Dipòsit Hipoclorit N  

     Sensor de nivell mín  

     Sensor de nivell màx  

     Transmissor de nivell  

   Dipòsit Àcid desinc.  

     Sensor de nivell mínim 

   Dipòsit Aigua desinc.  

     Sensor de nivell mínim  

   Dipòsit salmorra   

     Sensor de nivell mín 

     Sensor de nivell màx  

   Grup descalcificador doble   

   
Electrovàlvula sortida 
descalcificador   

   Equip electrogeneració   
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     Sensor Tª 

     Sensor conductivitat  

     Sensor de pH  

     Sensor flux aire  

     
Cabalímetre 
recirculació  

   Armari control   

     PLC Cloració  

      

   Sistemes auxiliars  

    Enllumenat interior 

    Ventilació dilució  

    Ventilació sala  

    Detector d'hidrogen  

    Dutxa seguretat 

     

 Zona Cloració Analitzador 1   

 cas hipoclorit Analitzador N  

   Cèdula tres vies   

   Bomba mostra 1  

   Bomba mostra N  

   Bomba desincrustant   

   Bomba postcloració 1  

   Bomba postcloració N  

   Bomba aigua desinc.   

   Dipòsit Hipoclorit  

     Sensor nivell mín 

     Sensor nivell màx 

   Dipòsit Àcid desinc.  

     Sensor nivell mín 

   Dipòsit Aigua desinc.  

     Sensor nivell mín 

   Armari control   

     PLC Cloració  

   Sistemes auxiliars  

    Enllumenat interior 

    
Sistemes 
extracció/ventilació 

     

 Cabalímetres   

   Cabalímetre entrada  

   Cabalímetre sortida 1  

   Cabalímetre sortida N  

     

 Aparells de mesura   

  Transmissor de pressió 1  
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  Transmissor de pressió n  

  Nivell 1  

  Nivell n  

    

    

 Dipòsit Auxiliar   

  
Elements del Dipòsit Auxiliar 
per Zones  

    

    

NIVELL I NIVELL II   

    

Dipòsit I5-02   

 Edificació I5-02E ZNE 

 Entorn I5-02T ZNT 

 
Vàlvules i 
caldereria I5-02V ZNV 

 
Aparellatge elèctric 
BT I5-02B ZNB 

 Sistemes auxiliars I5-02S ZNS 

 Zona Cloració I5-02Z ZNZ 

 Cabalímetres I5-02C ZNC 

 Aparells de mesura I5-02A ZNA 

  Armari de control PLN 

  Sistemes d'extinció d'incendis SXI 

  Sistemes extracció/ventilació SEV 

 Equips Eliminats I5-02L ZNL 

 

Dipòsits Auxiliar 
(interior recinte) I5-02D1 (a N) ZND 

 Plaques solars I5-02P ZNP 
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ANNEX E: JERARQUIA PLANTES 
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