serveis de calafell

PLEC DE PRESCRIPCIONS TECNIQUES PER A LA CONTRACTACIO DEL SUBMINISTRAMENT |
INSTAL-LACIO D’UN EQUIP D’IDENTIFICACIO AUTOMATIC DE MATRICULES | LOCALITZACIO DE
VEHICLES, INCLOS EL CONTROL DE LES INFRACCIONS D’ESTACIONAMENT | DE CIRCULACIO,
INSTAL-LAT EN VEHICLE PER A CALAFELL EMPRESA MUNICIPAL DE SERVEIS, S.A. (CEMSSA)
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serveis de calafell
1.- OBJECTE DEL CONTRACTE

L'objecte del present Plec és la contractacié del subministrament i instal-lacié d’un sistema embarcat,

integrat per un equip, per a la identificacié automatica de matricules (ANPR) en vehicle o unitat mobil
propietat de CEMSSA, d’acord amb les caracteristiques minimes aqui requerides.

Aguest sistema mobil facilitara el procés de control i captura d’infraccions de vehicles per a aparcaments
i parades indegudes (doble fila, aparcament prohibit, guals, reservats, etc.), que infringeixin les
disposicions legals vigents en el transit i via publica. El sistema també dura a terme les consultes pertinents
a bases de dades per a la recerca i identificacié6 de vehicles amb incidencies policials (robatoris,
embargaments, etc.) i permetra la posterior validacié de les dades informatiques associades a les
infraccions.

2.- DESCRIPCIO | OPERATIVA DE LA UNITAT DE SISTEMA EMBARCAT

El sistema de lectura de matricules funcionara embarcat en vehicle, sense necessitat d’instal-lacié

permanent.

El sistema de gestid i captura de matricules mobil permetra a I'operador treballar comodament des de
I'interior d’un vehicle estandard tipus turisme. Per tant, el sistema haura de permetre ser integrat en una
aplicacié web de manera que sigui gestionada des de I'interior del vehicle.

El sistema tindra una autonomia minima de 12 hores. En qualsevol cas, I'equip sera totalment autonom
pel que fa al seu sistema d’alimentaciod i no dependra del sistema eléctric del vehicle sobre el qual s’utilitza.
Aguesta dependéncia queda absolutament descartada per raons d’eficiencia i mediambientals. L'equip
haura d’incloure, en conseqiiéncia, i dins de la mateixa carcassa que les cameres de lectura OCR, un
sistema d’alimentaciod per a bateries que garanteixi el temps minim d’autonomia definit: 12 hores.

El sistema sera un equip tot en un, de manera que se’n faciliti la instal-lacid, ajust, retirada, per una sola
persona i sense necessitat de cap tipus d’eina.

Aixi mateix, haura de poder-se intercanviar entre diferents vehicles sense necessitat de cap tipus de pre-
instal-lacié. El sistema tindra les segiients funcionalitats:

- Permetra la lectura de matricules a temps real
- Disposara d’un sistema de video gravacio frontal

- El sistema permetra la gestié de dades a temps real, podent integrar-se amb BBDD locals i
remotes
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serveis de calafell
- El sistema permetra la integracié amb serveis externs

- El sistema permetra la realitzacié d’accions automatiques

- Disposara de posicionament GNSS

Totes les funcionalitats descrites estaran integrades en el mateix equip, de manera que I'operador podra
controlar i monitoritzar el sistema des de qualsevol dispositiu mobil sense fils de manera que I'equip es
pugui gestionar de forma segura.

3.- FUNCIONALITATS MINIMES DE LES QUE HAURA DE DISPOSAR EL SISTEMA

Lectura automatica de matricules a temps real

El sistema disposara com a minim de quatre conjunts de cameres que permetin la realitzacié de les
seglients funcions, acceptant-se la proposta de millores a partir d’aquesta funcionalitat basica:

- Deteccié i lectura de matricules dels vehicles que circulin o que estiguin estacionats
independentment de la posicié d’aquests, sempre que estiguin a I'abast de la mesura de sistema.

- El sistema detectara i llegira de forma automatica les matricules, tant estatiques com
dinamiques.

- El sistema haura de detectar les matricules de com a minim 2 carrils.

- El sistema podra detectar matricules amb velocitats relatives de fins a 100 km/h.

- El sistema haura d’acreditar una fiabilitat global en la lectura de matricules minima del 95%.

- Per tal d’assolir la major funcionalitat de sistema, aquest permetra contrastar, a temps real, totes
les matricules capturades amb diferents BBDD tant locals com remotes, fent saltar alarmes tant
de forma visual com sonora a l'operador de manera que aquest pugui actuar de la manera
adequada.

- Des de qualsevol dispositiu mobil enllagat al sistema de captacié de matricules, es permetra la
visualitzacid per part de I'operador de les imatges captades per cadascuna de les cameres,
permetent I'ampliacié de cadascuna de les imatges per poder veure-les a pantalla completa.

- Totes les imatges podran ser emmagatzemades en un sistema d’emmagatzematge amb capacitat
de com a minim 256 GB. El sistema d’emmagatzematge podra ser ampliable fins al menys 1 TB en
cas de ser necessari.

- El sistema permetra fer cerques de matricules. Per facilitar aquesta tasca, disposara de com a
minim els seglients filtres, que es podran utilitzar de forma individual o conjunta:

Data inicial/final o Hora inicial/final

Matricula o llista de buscats locals
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serveis de calafell

Sistema d’enregistrament de video frontal

Per tal de poder realitzar un enregistrament de I'entorn en qué es mou el vehicle, el sistema embarcat
haura de disposar d’'una camera IP frontal que podra ser visualitzada des del dispositiu mobil associat i des
del centre de control mitjangant 'aplicacié de gestié de sistema.

Gestio de dades a temps real
En temps real, 'operador podra realitzar les segilients accions des del dispositiu mobil associat:

1. En el cas que es disposi dels corresponents certificats habilitats per DGT, I'equip ha de
permetre realitzar, tant de forma manual com automatica,, consultes contra el servei ATEX 5
de la Direccio General de Transit.

2. Es podran realitzar consultes, tant manuals com automatiques contra les BBDD de vehicles,
tant locals com remotes.

3. En el cas que s'identifiquin potencials alarmes el sistema avisara de forma visual i sonora a
I'operador perqué pugui actuar adequadament.

Per tal de garantir les prescripcions de la Llei organica de proteccié de dades de caracter personal (LOPD),
el sistema permetra configurar el temps que les dades i matricules capturades continuaran en el sistema.
Passat aquest temps, les dades amb més antiguitat s'esborraran de forma definitiva.

Integracié amb serveis externs

El sistema incloura la integracié amb el gestor de sancions SOMDENWEB o equivalent. No obstant aixo,
aquest sistema haura de ser capag d’integrar-se a qualsevol altra base de dades que existeixi a CEMSSA.

Els costos derivats d'aquesta situacié seran a carrec de I'adjudicataria.

Gestio d'usuaris

Per tal de que es pugui assegurar la identificacié de I'operador que utilitzi el sistema i tenir diferents
funcionalitats, en funcié del perfil assignat a cada usuari, el sistema haura de permetre disposar de, com
a minim, els seglients perfils:

- Servei tecnic
- Administrador
- Usuari avangat

- Operador
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serveis de calafell
Gestio d'energia
El sistema haura de disposar d'un sistema de gestié d'energia de manera que s'asseguri la maxima

capacitat i rendiment en el sistema de bateries.

El sistema de gestié d'energia ha de permetre la monitoritzacié del consum d'energia a temps real que faci
possible coneixer els seglients parametres:

- Estat de carrega (%) i tensio de la bateria (V).
- Estat de carrega calculat amb algoritme d’impedancia independentment de la tensié % util.

- Temperatura de la bateria. (2C).

De manera automatica, el dispositiu haura de ser capag de gestionar |‘apagat i ences, indicar I'estat de
carrega i forma de funcionament per LED i d'alarmes o deteccions mitjangant indicacions sonores. De
forma autonoma haura de garantir les segiients funcions:

- Encesa automatica
- Apagat automatic i de forma segura

- Inici videogravacié

4.- CARACTERISTIQUES GENERALS DE L’EQUIPAMENT

La camera de lectura de matricula ha de tenir les seglients caracteristiques:
e Sensor B/N amb resolucié minima de 3MPX.
¢ Interficie GigE o equivalent.

e |l-luminacid IR: 2 focus ANAR d'alta lluminositat de llum no visible a I'ull huma (950 nm) amb abast
minim de fins a 30 metres.

e Camera color panoramica, sensor color amb resolucié 5MPX, alta sensibilitat
- Interficie GigE o equivalent.
- Lent adequada i correccié IR

e Unitat de procés - com a minim Processador Intel i5, minim 8 Gb de RAM, emmagatzematge de
256 Gb amb tecnologia SSD ampliable fins a 1TB, alimentacié 12 VDC o equivalent, amb una
temperatura operacié 02C — 60°C.

e Comunicacions 3G/4G i punt d'accés Wifi.

e Sistema d'enregistrament de video frontal amb sistema que permeti I'enregistrament sota
qualsevol condicié d’il-luminacié, amb un ampli camp de visid horitzontal 1452, amb contrast
dinamic i commutacié automatica en color. Resolucié minima 1280 x 720 amb una temperatura
d’operacid -209C a 60 °C.
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serveis de calafell

e Sistema de posicionament GNSS.

e Gestord'energia amb carrega externa de 48 VDC amb possibilitat d'alimentacié a través del vehicle
12-15 VDC.

- Proteccions de sobre descarrega, sobrecarrega, sobretensid i sobre temperatura.

- Bateria ION amb autonomia fins a 12 hores.

Caracteristiques técniques de la cartografia

En el sistema s’instal-lara la cartografia subministrada per I'’ens contractant. Aquesta cartografia sera
utilitzada pel software de la unitat de procés, per a realitzar la geo-referencia, associant el carrer, el
numero i el portal.

5.- FUNCIONAMENT DEL SISTEMA

L'operacio de sistema s’haura de realitzar des d'una aplicacié web i permetra, com a minim, les seglients
operacions:

- Connexié amb el sistema

- Visualitzacio del video captat tant per les cameres B/N com per les cameres en color
- Activacio i desactivacié de les cameres

- Seleccid de les categories i modes d'operacid

- Haura de disposar dels seglients modus d'operacié:

- Cerca (llista negra): Després de carregar la llista que es determini per I'usuari, el sistema
comparara cada deteccio realitzada amb els registres inclosos en la base de dades. En cas
d'estar inclos, el sistema generara una alarma visual i sonora mostrant les imatges del
vehicle, aixi com es podran configurar compte/s de correu electronic per enviar 'avis
corresponent.

- Prohibit: Tota aquella deteccidé que es realitzi amb el sistema quan 'operador activa la
camera, generara una proposta d'infraccio.

- Limitat per temps: Perqué el sistema realitzi una proposta d'infraccio, el sistema haura
de detectar la mateixa matricula en dues passades diferents separades per un interval de
temps previament definit.

- Residents: Després de carregar una BBDD de residents, el sistema generara propostes
d’infraccid a tota matricula no inclosa en la base de dades.
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serveis de calafell

- Rotacio: Després de realitzar la ronda establerta per I'operador, el sistema generara un
arxiu amb totes les deteccions realitzades pel sistema.

- Regulat: Permetra connectar amb I'operador d'estacionament regulat a fi d'enviar totes
les deteccions realitzades pel sistema. L'operador d'estacionament regulat podra realitzar
les consultes oportunes amb el sistema d'aparcament a fi de determinar si la matricula
detectada és susceptible de ser sancionada per excés de temps. Aixi mateix, el sistema
haura d’incloure un servei web que permeti a I'operador d’estacionament regulat obtenir
les imatges panoramiques en color que els permeti identificar el vehicle infractor.

- Control d’Stop: Permetra detectar aquells vehicles que no s’aturen davant d’una
senyalitzacio d’Stop. El temps de parada sera configurable.

- Avancament indegut: Aquesta funcid ha de permetre detectar aquells vehicles que
realitzen avangaments de manera indeguda.

- L'aplicacié haura de permetre la connexié de forma simultania, en diferents sessions, dels
dispositius dels seglients tipus:

- Equips mobils per a lectura de matricules.

- Equips mobils per a mesuraments de velocitat per laser.

Operacio del sistema

El sistema estara dissenyat per a la seva instal-lacid en el sostre de vehicles.

L’equip haura de ser totalment desmuntable de forma senzilla i sense necessitat d’eines complicades.

Es podra independitzar el muntatge/desmuntatge del vehicle que s’utilitzi.

6.- IMPLEMENTACIO

El licitador haura d’instal-lar i configurar degudament tot el material a subministrar.

Aguesta instal-lacié i configuracié s’haura de realitzar integrament pel licitador i s’inclouran totes les
despeses dins la proposta economica.

Document signat electronicament des de la plataforma esPublico Gestiona | Pagina 8 de 9

ie
7]
N
(3]
x
w0
N
o
=
N
1]
>
u
<
N
X
&)
<
a
O
]
<
3
3
3
he)
o
©
b,
g
z
3
o

Verificacié: https://cemssa.eadministracio.cat/




serveis de calafell
El subministrament i instal-lacié de tot I'equipament tindra un termini maxim de 3 mesos, a partir de

I'endema de la formalitzacié del contracte.

Calafell Empresa Municipal de Serveis, S.A. (CEMSSA), garantira l'accés necessari als tecnics de
I'adjudicatari en les instal-lacions del lloc de lliurament objecte del contracte, per portar a terme la
implantacid, segons dates i horaris planificats.

El contractista haura de lliurar tota la documentacié del subministrament.

7.- CARACTERISTIQUES DELS SERVEIS DE SUPORT TECNIC DURANT EL PERIODE DE GARANTIA

El periode de garantia de tots els components (incloent bateries i qualsevol material subministrat i
instal-lat) i suport técnic haura d’ésser minim de DOS (2) anys, i caldra que contempli la reparacié o
canvi/substitucié de qualsevol de les peces dels equips que integrin el sistema, incloent la ma d’obra,
hardware, software, connexions, etc.

El temps de resposta d’assisteéncia minim garantit no podra ser superior a 24 hores en dies laborables i de
48 hores en dies festius.

En cas que s’haguessin d’efectuar reparacions que superin els 15 dies, I'adjudicataria haura de
proporcionar un equip de substitucié fins a la posada en marxa de I’equip reparat.

Calafell, a la data de la signatura electronica

Responsable d’operacions a CEMSSA
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