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Plec de Prescripcions técniques de la contractacié del subministramenti
programacio de setze unitats de robot social per a la UdG

1. SUBMINISTRAMENT

Les caracteristiques dels 16 robots segons el que estipula la subvencié sén:

Sistema operatiu Android 11

Dimensions 31cm(A)x31cm(L)x54cm(H)
Pes 8kg

Pantalla LCD de 8 polzades

Camera 13 Megapixels

Camara visié ditirna: 1 camera de color per a 130°
Camara visi6 dilirna: 1 camera de color per a 80° (zoom)

Microfon Microfon omnidireccional

Memoria 4G

Emmagatzematge 32GB

Connexiod sense fils Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac, 2.4G&5GHz
Bluetooth BT5.0

Altaveu 3W *2

Wheel LED Insercid de coribragos.

Illuminacid LED al davant, a l’algada del cap.
Motors a les rodes i al coll Per a expressions corporals

Adaptador de poténcia Input: 100-240V AC 50/60Hz
Output: 19V DC, 2.37A, 45W
Bateria Us continuat durant 6 hores, depenent de l’Us.
Expansié USB2.0TYPEA
Sensors Sensors de distancia ultrasonics X2

Sensors de distancia IR X4

Sensors IR de caiguda x7

Sensor tactil

Sensors d'obstacles X6

Sensors de caricies - 3al cap - 3al cos
Accelerometre: 2 sensors cos i cap

En relacié a 'antropomorfisme, ha de ser un robot social que es classifiqui dins d'un nivell
intermedi, optimitzat per a la interaccié amb nens i families. Aquest nivell, analitzant-lo des
dels criteris d'expressivitat, forma fisica, veu i funcié social, es pot definir com a punt optim,
ja que genera proximitat sense generar expectatives irreals.

Caracteristiques clau del robot social relacionades amb el nivell d’antropomorfisme:

1. Forma fisica amigable i no hominoide
e Disseny compacte amb una pantalla en forma de cap.
e Sense cos ni extremitats hominoides, perd si una base mobil.
e Colorsicorbes suaus que el facin semblar un "company robotic" amigable.
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2. Expressivitat facial simplificada pero efectiva
e Pantalla tactil amb grans ulls animats per simular emocions.
o Ulls que puguin canviar per mostrar estats emocionals com felicitat o sorpresa.
e Moviments del cap que ajudin a emfatitzar la comunicacié no verbal.

3. Moviments naturals perd no hiperrealistes
e Desplagcament sobre rodes, amb certa autonomia i dinamisme.
o Girsdel "cap" per simular atencio i generar un major sentit d'interaccioé social.

4. Veu amigable i calida
e Veu digital clara, amb to calid i modulacions que facilitin la comprensié per part dels
infants.

e Que parli i reaccioni a comandaments de veu, promovent el dialeg senzill.

5. Capacitat d' interaccio social
e Disseny d’ajudar en tasques educatives, recordatoris i jocs, assistent robodtic util a la
lar.
e Disseny no és només infantil, que permeti que tant infants com adults se sentin
comodes amb ell.

2. PROGRAMACIO

S’hauran de programar dos casos d’us en llengua catalana que es facilitaran detallats a
'empresa adjudicataria.

Els casos d’us simulen una conversa infant/adolescent-robot en la qual el robot mostrara
uns videos i fara unes preguntes de resposta multiple a les quals donara diferents tipus de
feedback en funcié de les opcions de resposta seleccionades per U'infant adolescent.

Lempresa adjudicataria haura de desenvolupar la programacié dels casos d’us en continua
comunicacié amb U'equip d’investigadors que faran un seguiment dels avencos i redefiniran
els aspectes a millorar.

Per garantir la correcta coordinacié amb Uequip investigador i la proteccié de la propietat
intetlectual, no es permetra la subcontractacié de tasques. L'empresa adjudicataria ha de
ser la que desenvolupi el projecte.

3. SUBSTITUCIO | GARANTIA

La substitucié del robot social en cas d’avaria es fara en el termini de 11 dies habils a
comptar des de la data en la qual es determini la seva substitucio.

La garantia del robot haura de ser de minim un any.
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4. FORMACIO | SUPORT TECNIC POST-VENDA

Els investigadors i suport tecnic de U'equip de recerca hauran de rebre una formacioé sobre
U'Us de la solucié elaborada per tal que puguin ser autonoms en la implementacié dels
casos d’us programats.

Lempresa adjudicataria haura d’oferir suport postvenda a l'equip de recerca per a la
resolucié de problemes técnics que puguin sorgir durant la implementacio.

Dr. Xavier Oriol Granado
Investigador principal ROBSIS

Girona, 11 de juliol de 2025



