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AMSA-DR-C-00137
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AMSA-DR-C-00139
AMSA-DR-C-00140
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UBICACION DE POZOS

196 - CARRETERA DE MATA, 94

205 - CARRER DE L’ENERGIA (ROTONDA)

289 - CRUCE DE CARRER CRETEILY

494 - CARRER DE RIERA CIRERA

503 - RONDA FREDERIC MISTRAL, 7

1595 - CRUCE DE CARRER JORDI JOAN Y

1599 - CRUCE CARRER DE SANT PERE Y

1907 - PASSEIG DEL CALLAO, 220

2080 - CARRER TORRENT DE LES PIQUES

2443 - CRUCE DE CARRER GERMA DOROTEOQ Y
2559 - CRUCE DE CARRER GERMA DOROTEOQ Y
2583 - CRUCE DE RONDA DEL CROS Y

3180 - CARRER CARRASCO | FORMIGUERA, 75
3314 - CARRER ROMA, 9-3, APARCAMIENTO
3562 - CARRER DE LA COSIDORA, 3

3592 - PASSEIG DEL RENGLE, 5

3657 - PLACA DELS QUATRE CAMINS (ROTONDA)
3669 - PASSEIG MARITIM

3671 - PASSEIG MARITIM

3675 - PASSEIG MARITIM

3676 - PASSEIG MARITIM

3677 - PASSEIG MARITIM

3679 - PASSEIG MARITIM

4081 - CARRER DE LA GINESTA, 2-26

4829 PASSEIS DE RIBALTA - PASSATGE DE LA MENTA
5334 - CARRER JOSEP CALVET, 80

5715 - RONDA O’'DONNELL, 48

5754 - AVINGUDA DE PUIG | CADAFALCH, 266
5878 - CARRER MARINA DE LEVANT (PARKING)
5893 - AVINGUDA DEL PORT, 95

5422 - AVINGUDA DEL PORT, 95

6035 - CARRER DE VALLVERIC, 1

6261 - CRUCE DE CARRER DE TORDERA

6540 - AVINGUDA D'AMERICA, 101

6625 - PASSEIG MARITIM

6879 - CARRER TORRENT FORCAT

7405 - AVINGUDA PERU, 10-14

7569 - CARRER ROMANI, 18-20
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Marqueés

Urb. Sureres- U,fkm,nltz,m?'fr) @ D
Santa Maria de laFornenca
Urbanitzacio Cirera
Can
Vilardell ® 7569
UBICACION X (m) Y (m)
196 |Carretera de Mata, 94 454438.67 |4599938.84
205 | Carrer de I'Energia (rotonda) 454301.57 | 4600180.83
289 Cruce de Carrer Créteil y Carrer de la Pedra 453997 36 | 4600280.96
del Gall ' '
6035 @ c —
arrer de Riera Cirera (rotonda de Plaga de
494 la Solidaritat) 453343.75 | 4599865.96
Argentona
J 503 [Ronda Frederic Mistral, 7 453199.72 |4599963.22
2080 1595 Cruce de Carrer Jordi Joan y Carrer Raco de 454250 35 | 4598616.57
Sant Pere ' '
o Cruce Carrer de Sant Pere y Carrer Raco de
1599 454149.03 | 4598551.08
Sant Pere ' '
Urbanitzacio 1907 |Passeig del Callao, 220 454272.96 | 4598582.69
Can Quirze
289 2080 |Carrer Torrent de les Piques 453019.89 | 4600521.27
Cruce de Carrer Germa Doroteo y Avinguda
6 (] 2443 Puig i Cadafalch 451814.22 | 4598936.10
205 6879 Cruce de Carrer Germa Doroteo y Avinguda
2559 Puig i Cadafalch 451737.59 | 4598827.34
Cruce de Ronda del Cros y Passeig de
503 2583 | Raman Berenguer 451775.25 | 4598389.54
» °
196 3180 |Carrer Carrasco i Formiguera, 75 451796.39 |4597799.80
494 3314 |Carrer Roma, 9-3, aparcamiento 452816.84 | 4597830.76
7405
® 3562 | Carrer de la Cosidora, 3 451935.55 | 4597265.60
® 6540 3592 |Passeig del Rengle, 5 452415.03 | 4596960.45
3657 |Plaga dels Quatre Camins (rotonda) 452029.61 | 4598218.87
4081 @ 3669 |Passeig Maritim 454188.38 | 4598471.71
3671 |Passeig Maritim 454111.61 | 4598396.58
3675 |Passeig Maritim 453826.41 | 4598118.74
3676 |Passeig Maritim 453776.90 | 4598073.12
3677 |Passeig Maritim 453667.90 | 4597962.36
5754
° 3679 |Passeig Maritim 453450.78 | 4597748.89
Mada 4081 [Carrer de la Ginesta, 2-26 451695.35 | 4599420.94
® 2559
4829 |Passeig de Ribalta — Passatge de la Menta 451716.34 | 4598355.83
5715
1595 e 6625 5334 |Carrer Josep Calvet, 80 451775.42 | 4597586.76
1599 .. 5715 |Ronda O'Donnell, 48 452689.24 | 4598684.12
o 1907 _ —
o 5878 S 5754 | Avinguda de Puig i Cadafalch, 266 451823.34 | 4598942 .59
8188 ® 3669 _ .
® 4829 ® 5878 |Carrer Marina de Levant (parking) 454067.31 | 4598453.82
2583 | @ 71
| ===" | 36 5893 | Avinguda del Port, 95 453423.26 | 4597710.55
[ MATARO 5422 | Avinguda del Port, 95 453451.95 | 4597719.03
3657
(] 3675 6035 | Carrer de Vallveric, 1 454516.04 | 4600817.50
Cruce de Carrer de Tordera y Crta. de
Veiiat 44150 3676 6261 (oo ora 452710.53 | 4597530.13
del Cros 6540 | Avinguda d'America, 101 454371.39 | 4599614.21
3677
3314
) 6625 |Passeig Maritim 454445.93 | 4598658.28
® 3180 3679
5893 J 5422 6879 | Carrer Torrent Forcat 455125.16 |4600213.67
5334 7405 | Avinguda Peru, 10-14 453950.32 | 4599737.84
43505
® 7569 | Carrer Romani, 18-20 455389.95 | 4601199.45
6261 o
8188 |Placa Alcalde Serra i Xifra (rotonda) 452557.24 | 4598480.53
43505 |Passeig de Marina 453087.31 | 4597525.50
3562
o
44150 | Avinguda de Lluis Companys, 58 452702.36 | 4597967.82
3592
m w PROYECTO: ESCALA: TITULO:
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’ ; DINA3:  1:5000
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ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO.
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UBICACION EN PLANTA

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 196
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ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , | 196 - CARRETERA DE MATA. 94
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y WWW.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL DINA3: INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). , . . EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
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X=454301.57 |
Y=4600180.83 |\,

UBICACION EN PLANTA

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 205
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PUNTO DE CONTROL - 205
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , | 205 - CARRER DE L'ENERGIA (ROTONDA
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y WWW.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL DINA3: INDICADAS ( )

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). , . . EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

(m) 2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB Algl.les LA C|UDAD DE MATARO 0 02104 1 1.5 Metres
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UBICACION EN PLANTA

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 289

NUBE DE PUNTOS

1.20
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PUNTO DE CONTROL - 289

ESCALA 1:25

NOTAS:

1.

LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N.

ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO.
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ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 494 - CARRER DE RIERA CIRERA
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL o As: INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO, PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR (ROTANDA DE PLAGA DE LA SOLIDARITAT)
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Aigiies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 /0204 1 1.5 Metres
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ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P DNAT INDICADAS PLANTA'Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. i _ 503 - RONDA FREDERIC MISTRAL, 7
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL DINAS:  INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). > | 2amavozms | REVISION PROYECTO - o . . EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
Aigues ] LA CIUDAD DE MATARO 0]02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00104
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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m m PROYECTO: ESCALA: TiITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. i _ 1595 - CRUCE DE CARRER JORDI JOAN Y
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PINAS: - INDICADAS ,

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR CARRER RACO DE SANT PERE
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). T Tamnvons | REviSon PROYECTO - < = - EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Aigues ) LA CIUDAD DE MATARO 0]02]04 1 1.5 Metres
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REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 1599
T 100 x H120 al 0.4%
SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 1599
ESCALA 1:50
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. i _ 1599 - CRUCE CARRER DE SANT PERE Y
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PINAS: - INDICADAS ,
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR CARRER RACO DE SANT PERE
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m) 2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB Aigﬁes EL SISTEMALREC)IAEJL[():AAE)\]EAERI\'AL)!A_¢EROOEN BAJA DE 0010 2030 405 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matar(’) NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00106
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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PUNTO DE CONTROL - 1907
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P DNAT INDICADAS PLANTA'Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . ]
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL DINAS:  INDICADAS 1907 - PASSEIG DEL CALLAO, 220
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). > | 2vavom0s | REVISION PROYECTO - o - . . EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
Aigues ] LA CIUDAD DE MATARO 0]02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00107
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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PUNTO DE CONTROL - 2080
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTuLO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , , 2080 - CARRER TORRENT DE LES PIQUES
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL DINAS: - INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAYO2025 | REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Aiglies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 ]02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00108
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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SECCION A-A
PUNTO DE CONTROL - 2443
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . . 2443 - CRUCE DE CARRER GERMA DOROTEQ Y
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PuAs: INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR AVINGUDA PUIG | CADAFALCH
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 | REVISION PROYECTO DR sL AB % i EL SISTEMA DE ALCANTARlLLADO,EN BAJADE 0.1 03 05

Aigiies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 |02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00109
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 2559

SECCION A-A SECCION B-B

PUNTO DE CONTROL - 2559

ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . . 2559 - CRUCE DE CARRER GERMA DOROTEOQ Y
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PuAs: INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR AVINGUDA PUIG | CADAFALCH
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 | REVISION PROYECTO DR sL AB % i EL SISTEMA DE ALCANTARlLLADO,EN BAJADE 0.1 03 05

Aigiies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 |02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00110
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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SECCION A-A
PUNTO DE CONTROL - 2583
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . . 2583 - CRUCE DE RONDA DEL CROS Y
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PuAs: INDICADAS .

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR PASSEIG DE RAMON BERENGUER
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 | REVISION PROYECTO DR sL AB s ait EL SISTEMA DE ALCANTARlLLADO,EN BAJADE 0.1 03 05

Aigiies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 |02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00111
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 3180

SECCION A-A SECCION B-B

PUNTO DE CONTROL - 3180

ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . , 3180 - CARRER CARRASCO | FORMIGUERA. 75
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PINAS: - INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 | REVISISN PROYEGTO DR s AB - EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Algues ) LA CIUDAD DE MATARO 0 /10204 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de M ataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00112
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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PUNTO DE CONTROL - 3314
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 3314 - CARRER ROMA, 9-3, APARCAMIENTO
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL o As: INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO, PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Aigiies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 /0204 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NO ARCHVO:  AMSA-DR-C-00113
REV DiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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SECCION A-A
SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 3562
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTuLO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , | 3562 - CARRER DE LA COSIDORA. 3
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Wwiw.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL DINA3: ~ INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). oo oo T o T o T Aigiies EL SISTEMALQEC ﬁJLlDC:gBLI\ERI\l/ILA?EgOEN BAJA DE 01 03 05 1 S
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00114
Scale 1:25

REV

DIA

DESCRIPCION

POR

CHKD

APR

www.aiguesmataro.com

TAMANO PAPEL: 1SO A1

REV: 2
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SECCION A-A
PUNTO DE CONTROL - 3592
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . , 3592 - PASSEIG DEL RENGLE, 5
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PINAS: - INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 | REVISISN PROYEGTO DR s AB - EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Algues ) LA CIUDAD DE MATARO 0 /10204 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de M ataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00115
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , . 3657 - PLACA DELS QUATRE CAMINS (ROTONDA
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y WWW.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL DINA3: INDICADAS ¢ ( )
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). oo oo T o T o T Aigiies EL SISTEMALRI% m.g:ggéRl\lﬂli_%EROoEN BAJA DE 01 03 05 1 .
1| 31MAR2025 PROYECTO DR s AB de Matard NOARCHIVO:  AMSA-DR-C-00116
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2




%e Y
00G\9

DESBORDAMIENTO

|

TRES ENTRADAS
SECUNDARIAS

DATA LOGGER
3 SENSOR DE MEDICION
Py SN DE NIVEL DE
: : 4t i \ ULTRASONIDOS
B o s P R ENTRADA PRINCIPAL
e u“f.‘ S0y N N

L7

>
L

X=454188.38 \o\ / \
Y=4598471.71 36 5V / Qo i o\
. 1.59 | 65
LARGO 160 x ALTO g5 1
T Ee———
15% /
3 CABLE GRAPADO 1.20
EDAR
o
A B 2800 3 B
0.3%
/k\x
UBICACION EN PLANTA ﬁ 2.60
|
>
NUBE DE PUNTOS PLANTA
| 1.20 | ‘ 1.20 ‘
‘ 0.65 |
| 444 |
DATA LOGGER\
—1
CABLE GRAPADO\ i
SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE

ULTRASONIDOS

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 3669

21500
4.2%
: HARGO 160 x ALTO g5
5%
[
\ EDAR |
/
‘. @800
N 0.3% _
SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 3669
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TiITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , 3669 - PASSEIG MARITIM
' ; DIN A3:
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). ' .. EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
(m) 2 | 23MAY02025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB Algues LA CIUDAD DE MATARG 0 102104 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataré NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00117
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2




o o

X=454111.6

UBICACION EN PLANTA

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 3671

NUBE DE PUNTOS

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE
ULTRASONIDOS

1.20

0.65

+4.45

DATA LOGGER —

CABLE GRAPADO

DESBORDAMIENTO

1.88

ENTRADA SECUNDARIA

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE
ULTRASONIDOS

0.33

1000
1.7%

800
1.6%

CABLE GRAPADO

DATA LOGGER

PLANTA

ENTRADAS PRINCIPALES

B A

@800
EDAR
SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 3671
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 3671 - PASSEIG MARITIM
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL o As: INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAYO2025 | REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
Aigiies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 /0204 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NO ARCHVO:  AMSA-DR-C-00118
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR s aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1

REV: 2




EDAR

21000
0.3%

PRINCIPAL ENTRADA

AGUAS ARRIBA
(RIO CANALIZADO)
DESBORDAMIENTO
X=453826.41
Y=4598118.74
o2
020k
\ \,lXR(5 A%
\ LARGO 500 x ALTO 235
T 0.4%
A B B A
CABLE GRAPADO
SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE
ULTRASONIDOS
UBICACION EN PLANTA
> DATA LOGGER
NUBE DE PUNTOS
SN ENTRADA
8ls SECUNDARIA
1.20 AGUAS ARRIBA
085

PLANTA

(!
LN

] T - B ik Ty DATA LOGGER —
oL N A ;

PORTMATARG ) b e e e RN AT PR CABLE GRAPADO

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE
ULTRASONIDOS

LARGO 500 x ALTO 235
FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 3675 ' CRESTA 0-4%
LARGO 290 x ALTO 220 /
~ 21%
@800
@1000 0.2% I
0.3%
SECCION B-B
SECCION A-A
PUNTO DE CONTROL - 3675
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TiITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 3675 - PASSEIG MARITIM
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PAs: - INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAYO2025 | REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 0.5
Algues LA CIUDAD DE MATARO 0 |02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matar(’) NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00119
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2




U.S Navy, NGA GEBCO

UBICACION EN PLANTA

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 3676

NUBE DE PUNTOS

1.20

0.65
+4.98

21000
0.3%

DATA LOGGER

CABLE GRAPADO

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE
ULTRASONIDOS

RECRECIDO DE LA
CRESTA CON PLACA

21000
0.4%

DESBORDAMIENTO

RECRECIDO DE LA
CRESTA CON PLACA
DE ACERO INOXIDABLE

1000
0.3%

PLANTA

1.20

RECRECIDO DE LA
CRESTA CON PLACA
DE ACERO INOXIDABLE

DATA LOGGER

CABLE GRAPADO

<
2.20 PRINCIPAL ENTRADA DE
AGUAS
0.65
LARGO 100 x ALTO130
2.1%
o
N
Mo
‘ ~
0.65
DATA LOGGER
CABLE GRAPADO
N~
080 S B A
1
< SENSOR DE

MEDICION DE NIVEL
DE ULTRASONIDOS

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE
ULTRASONIDOS

LARGO 100 x ALTO130
2.1%

DE ACERO INOXIDABLE
SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 3676
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL P AR' | P DNAT INDICADAS PLANTA'Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 3676 - PASSEIG MARITIM
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PINAS: INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). P YV R ——— - . - . . EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
Aigues ] LA CIUDAD DE MATARO 0]02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00120
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2

www.aiguesmataro.com




DESBORDAMIENTO

3l 2
SIS ENTRADA =
sl SECUNDARIA DE 3
PRINCIPAL ENTRADA AGUA
DE AGUA
2.50
SENSOR DE
| MEDICION DE NIVEL
0 DE ULTRASONIDOS
2.15 e
DATA LOGGER
T | -
8l
N
o
: £ @1000 0.20
~ * ' e £ o I Ty . 0% 4 g . \ == 8 B
P4 X=453667.00 & 51 4 s R i % R N Q 2 CABLE GRAPADO B A
Y=4597962.36 g8 Brvin- SR Bl gk : e A K/N
- k/ 7
EDAR )
AN
To]
o
LARGO 260 x
ALTO 210
A%
DESBORDAMIENTO
INSTALACION DE NUEVA
CRESTA EN HA DE 47.5cm
DE ALTURA
NUBE DE PUNTOS 01500
|
>
PLANTA
1.20 | 1.20 |
065 . 065
- +490 |

DATA LOGGERX v

DATA LOGGER

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 3677

CABLE GRAPADO

SENSOR DE MEDICION CABLE GRAPADO
DE NIVEL DE

SENSOR DE MEDICION
ULTRASONIDOS

CRESTA DE
MICROHORMIGON O
D | Bp [mm]| Dy [mm] L [mm] MORTERO DE
10 14 210 REPARACION TIPO SIKA
12 16 280 TOP 122 O EQUIVALENTE
ZONA DE REPIQUE PARA
GARANTIZAR ADHERENCIA ARMADO HORIZONTAL
ADECUADA @8@150 INSTALACION DE
FIJADO CON MORTERO DE " NUEVA CRESTA EN LARGO 260 x
ARMADO VERTICAL TIPO SIKADUR 42 ANCLAJES HA DE 47.5cm DE - ALTO 210
BARF?@,:CE%BF%USAA;%?RP%& PARAMENTO PARAMENTO O EQUIVALENTE i ALTURA T1%
CONSERVADO AEDAR
100@150 0
<
o
/% 21000
PARAMENTO LADO min(10@p, 1507™) PARAMENTO LADO VOLUMEN PARAMENTO LADO 0%
CONSERVADO A EDAR o CONSERVADO A EDAR +o_v46 DESBORDAMIENTO
ARMADO HORIZONTALé/ E—
J8@150 \
————— | PARAMENTO LADO
DESBORDAMIENTO
DETALLE CONEXION EXTREMO DE LA CRESTA CON PARAMENTO LATERAL DE LA CAMARA SECCION D-D
PUNTO DE CONTROL _ 3677 SECCIONA-A T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T SECCION B-B
ESCALA 1:10 PUNTO DE CONTROL - 3677
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . 3677 - PASSEIG MARITIM
. ) DIN A3:
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). PR Py E—————— R < 5 Aigiies EL SISTEMALQEC m.g:gEAERI\IALA_%EISOEN BAJA DE 0 03 05 1 A
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de M ataré NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00121
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2




X=453450.78
pgs” Y=4597748.89

/“,’ 4

UBICACION EN PLANTA

NUBE DE PUNTOS

1.20

0.65

+490 |

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE
ULTRASONIDOS

| —DATA LOGGER

CABLES GRAPADOS

SUJECION CON

ENTRADAS

SECUNDARIAS DE

(7

AGUA

M
1.4%

CABLE GRAPADO

, SENSOR DE
?;ﬁéiﬂfg' [c):é) " MEDICION DE NIVEL
AMARRE DE ULTRASONIDOS
[DATA LOGGER
2.75 K
(CANALETA
e o LARGO 200 x ALTO 267
0.8% = X ALTC
~ 0.5%
5.00 B
| |
ENTRADA 1 AGUAS ARRIBA \ DESBORDAMIENTO
SONDA
MULTIPARAMETRICA
DE CALIDAD
PLANTA
1.20
065
| +4.90
DAT

SUJECION CON

CABLES GRAPADOS\ %

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE

ULT

A LOGGER\

RASONIDOS

CADENAS DE CADENAS DE
AMARRE AMARRE
SONDA
MULTIPARAMETRICA
DE CALIDAD L
’ LARGO 200 x ALTO 200 LARGO 200 x ALTO 267
FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 3679 N 08% 05%
|
|
!
I
i
]
i
\
|
|
Ty |
|
1
SONDA
MULTIPARAMETRICA
21000 EDAR DE CALIDAD
T 03%
SECCION A-A PUNTO DE CONTROL - 3679 SECCION B-B
ESCALA 1:25 —
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL P AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 3679 - PASSEIG MARITIM
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL P As: INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB i EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
Aigies ] LA CIUDAD DE MATARO 0 |02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00122
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www.aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2




B X=451695.35 [
A Y=4599420.94
Vi SR A

NUBE DE PUNTOS

-
W 2 ‘
b,
UBICACION EN PLANTA
SENSOR DE MEDICION
] DE NIVEL RADAR
FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 4081 CONEXION A PLC

EXISTENTE EN LA
ESTACION DE BOMBEO

3
i
1
¥

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL RADAR

CONEXION A PLC
EXISTENTE EN LA >

ESTACION DE BOMBEO

PLANTA

1.40

0.23%

@300 % B A

1.00
0.80

+80.22

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL RADAR

CONEXION A PLC
EXISTENTE EN LA

ESTACION DE BOMBEO

@300
0.23%

SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 4081
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 4081 - CARRER DE LA GINESTA, 2-26
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL o As: INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO, PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Aigiies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 /0204 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NOARCHIVO:  AMSA-DR-C-00123
REV DiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2




X=451716.34
Y=4598355.83

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 4829

NOTAS: LEYENDA:

NUBE DE PUNTOS

SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE

ULTRASONIDOS

By

1.20

0.65

+30.47

1200
3.3%

DATA LOGGER
CABLE GRAPADO

LARGO 240 x ALTO 130
10.8%

SECCION A-A

PRINCIPAL ENTRADA
AGUAS ARRIBA

Ovoide T190/115
2.6%

ENTRADA
SECUNDARIA

AGUAS ARRIBA

21200
3.3%

1.65 A
|
A B / 3.40 B A
&
L
©
~
SENSOR DE MEDICION 0.20 o
DENIVELDE— ="~ Y
ULTRASONIDOS |
==
g
S| N1.00
' DATA LOGGER
% \CABLE GRAPADO
®
o)
N
I =)
EDAR | gJlo A % DESBORDAMIENTO
‘:\
o
>
o
PLANTA

Ovoide T190/115

PUNTO DE CONTROL - 4829

ESCALA 1:25

SECCION B-B

1200

LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N.

ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO.

3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m).

PUNTOS DE CONTROL

2 23MAY02025

REVISION PROYECTO

DR

SL

AB

ARUP

www.arup.com

PROYECTO:

ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL
PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR

ESCALA:

DINA1:  INDICADAS
DINA3: INDICADAS

TITULO:

PLANTA'Y SECCIONES
4829 PASSEIS DE RIBALTA - PASSATGE DE LA MENTA

. EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 0.1 03 05
Aigiies LA CIUDAD DE MATARO 0 |02]04 1 1.5 Metres
1| 31MAR2025 PROYECTO DR sL AB de Matar6 NOARCHIVO:  AMSA-DR-C-00124
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2




X=451775.42
Y=4597586.76

g

UBICACION EN PLANTA

DATA LOGGER

SENSOR DE MEDICION

DE NIVEL DE
ULTRASONIDOS CABLE GRAPADO

DATA LOGGER
l
DESBORDAMIENTO / ?_\
5.05 %\
Al 8
PARTE DE CRESTA ANADIDA - o B YV
EN HORMIGON
g (]
. o
R T e
[ R o
5 ) @600
DEMOLICION PARCIAL DE LA W
o 2 CRESTA CORTANDO LA PARTE
3 0.50 SUPERIOR TRIANGULAR
> CABLE GRAPADO
<' ENTRADA AGUAS ARRIBA
o SENSOR DE J
4 MEDICION DE NIVEL
DE ULTRASONIDOS
PLANTA
NUBE DE PUNTOS
1.20 1.20
| 0.65 | ‘ 0.65
+19.35 +19.35

0.20
i 2.03
|' I|| %°
— = DEMOLICION PARCIAL DE LA
i CRESTA CORTANDO LA PARTE  PARTE DE CRESTA ANADIDA
',. ‘ RS @600 SUPERIOR TRIANGULAR EN HORMIGON
o - 0.28% 2 @400
P 2.9%
v
P
,: @395
N @594
+17.10
SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 5334
ESCALA 1:25
RECRECIDO CON MICROHORMIGON O
MORTERO DE REPARACION TIPO SIKA TOP 122 <4
O EQUIVALENTE O
) RECRECIDO CON MICROHORMIGON O
FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 5334 220 PUENTE UNION TIPO g%ﬁﬁﬁﬁgﬁ _II_:{EEPARACION TIPO SIKA TOP 122
———SIKADUR 32 FIX O
EQUIVALENTE
<
N
© (o))
@
o
@)
OBRA ADICIONAL PARTE RECRECIDA SECCION B-B SECCION C-C
DETALLE RECRECIMIENTO CRESTA EN HM - 5334
ESCALA 1:10
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL P AR' | P DNAT INDICADAS PLANTA'Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. i 5334 - CARRER JOSEP CALVET. 80
. . DIN A3: y
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23WAY02025 | REVISION PROYECTO DR s AB . EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 0.1 03 05
Aigues ] LA CIUDAD DE MATARO 0]02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataro NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00125
Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2

REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR .
www.aiguesmataro.com




X=452689.24

_- Y=4598684.12

UBICACION EN PLANTA

FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 5715

AGUAS ARRIBA
| 5.45 8.64 5.88 NUWBE DE PUNTOS
[
4
ENTRADA. 2000x2000
5.7% a 3 SENSOR DE
= ~ MEDICION DE NIVEL
DE ULTRASONIDOS
DATA LOGGER EDAR !
> o
5.18 0.47 foy ( M\
(=,
X
o 3 RECRECIMIENTO DE DESBORDAMIENTO
2% 0
S LA CRESTA ACTUAL RECT. 1980x180
o 10 cm 1.A7%
4 8 /
4 ™
73 .
\\ @' MURO EXISTENTE —~
>
PLANTA
1.20
0.65 1.20
+35-43 DATA LOGGER
CABLE GRAPADO
SENSOR DE
MEDICION DE NIVEL
DE ULTRASONIDOS
SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 5715
ESCALA 1:100
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , 5715 - RONDA O'DONNELL 48
. . DIN A3: ’
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO, PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). ' —r EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB Algues LA C|UDAD DE MATARO 0102104 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de M atard NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00126
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2




DESBORDAMIENTO

SENSOR DE MEDICION
) 0.85 @ DE NIVEL DE
TR = ULTRASONIDOS
2 r\\ 0.77 AGUAS ARRIBA
| — \K |
Al g
A B - B A
500 @800
0,
‘W 0.5%
\
N
EDAR
> CABLE GRAPADO
!
DATA LOGGER
UBICACION EN PLANTA
PLANTA
NUBE DE PUNTOS
3 i | 1.20 |
_ > ¥ e 1.20
= o ) 0.65
. i ‘;F'. N DAty 3 P - “ | 0.65 |
i e ek 3 +60.06 +60.06
” o S DATA LOGGER
MR : CABLE GRAPADO DATA LOGGER
T e ’ SENSOR DE MEDICION SENSOR DE MEDICION
DE NIVEL DE DE NIVEL DE
‘ ULTRASONIDOS
FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 5754 ULTRASONIDOS
CABLE GRAPADO
1.31 i
0.85 0.771
199 i
8o I o a764
— 1S] 0.5%
@574 " ‘| A
1% @ 1o
° S +58.26 .
S
SECCION A-A © SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 5754
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. X _ 5754 - AVINGUDA DE PUIG | CADAFALCH. 266
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com PROYEESCITUC?lF?AFF;F;\ESE/IEIgSYOFI;ITSAA\\R’CgISEBIE%E\II__IZAR DINAS: - INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO.
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m) 2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB Aigﬁes EL SlSTEMALRECI;.[\JLSAASEAER“'AL,L_¢EROOEN BAJA DE 00'10 20'30 40'5 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matarc') NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00127
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www.aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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PUNTO DE CONTROL - 5878
ESCALA 1:25

SECCION B-B

NOTAS:

1.

LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N.

ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO.

COTAS EXPRESADAS EN METROS (m).

LEYENDA:

PUNTOS DE CONTROL o

2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR

PROYECTO:

ARUP

www.arup.com

ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL

PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR

ESCALA:

DINA1:  INDICADAS
DINA3: INDICADAS

Aiaii EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
igues LA CIUDAD DE MATARO 0102104 1
de Mataré
Scale 1:25

www.aiguesmataro.com

1.5 Metres

TITULO:
PLANTA'Y SECCIONES
5878 - CARRER MARINA DE LEVANT (PARKING)

NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00128

TAMANO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 5893 ULTRASONIDOS
31000
~ 15%
1000 31000 31000 1000
SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 5893
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , 5893 - AVINGUDA DEL PORT. 95
. , DIN A3: y
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). , . . EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB Algl.les LA C|UDAD DE MATARO 0 02104 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matar(') NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00129
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 5422
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+0.19

SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 5422
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 5422 - AVINGUDA DEL PORT, 95
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL IAs INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAYO2025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB Aigiies EL S'STEMAUD\%ﬁ‘."-DC:‘gTDAERI\'AL)\-?ESOEN BAJADE oo sr ; 1.5 Metres

1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00130
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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PUNTO DE CONTROL - 6035
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . ) 6035 - CARRER DE VALLVERIC, 1
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y wwiw.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PAs: INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO, PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAYO2025 | REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Aigiies LA CIUDAD DE MATARO 010204 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NOARCHVO:  AMSA-DR-C-00131
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 6261
INSTALACION DE UNA CRESTA 21800
EN FORMA TRIANGULAR DE 0%
21800 ACERO INOXIDABLE
-0.1%
) SECCION B-B
SECCION A-A
PUNTO DE CONTROL - 6261
ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . 6261 - CRUCE DE CARRER DE TORDERA
' ) DIN A3:
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y Www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR Y CRTA. DE BARCELONA
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). ' - EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB Algues LA CIUDAD DE MATARO 0102104 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataré NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00132
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www.aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 6540
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w
>
18
PLANTA

4.00

2.30

PUNTO DE CONTROL - 6540
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TiITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 6540 - AVINGUDA D'AMERICA, 101
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL PAs: - INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO, PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB i EL SISTEMA DE ALCANTARlLLADO,EN BAJA DE 0.1 03 05

Algues ) LA CIUDAD DE MATARO 0 |02]04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de M atard NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00133
REV DIiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 6625 ARMADO VERTICAL PARAMENTO " DE HA A DOS NIVELES
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2
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EQUIVALENTE - I S 0.4%
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DESBORDAMIENTO 1.26
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/
= O , O ,
SECCION A-A SECCION B-B
SECCION C-C SECCION D-D
DETALLE CONEXION EXTREMO DE LA CRESTA CON PARAMENTO LATERAL DE LA CAMARA
PUNTO DE CONTROL - 6625 PUNTO DE CONTROL - 6625
ESCALA 1:10 ESCALA 1:25
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TiTuLO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. . 6625 - PASSEIG MARITIM
. ] DINA3:  INDICADA
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL CADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). ; - EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB Algues LA CIUDAD DE MATARO 0102104 1 1.5 Metres
1| 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NOARCHIVO: ~ AMSA-DR-C-00134
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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PUNTO DE CONTROL - 6879
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TITULO:

1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES

REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 6879 - CARRER TORRENT FORCAT
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL o As: INDICADAS

ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYEGTO, PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05

Aigles ] LA CIUDAD DE MATARO 0 /02|04 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NO ARCHIVO:  AMSA-DR-C-00135
REV DiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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@400
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PUNTO DE CONTROL - 7405
ESCALA 1:25
m m PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , _ 7405 - AVINGUDA PERU, 10-14
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL o As: INDICADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). 2 | 23MAY02025 |  REVISION PROYECTO DR sL AB iai EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
Aigiies ) LA CIUDAD DE MATARO 0 /0204 1 1.5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Matard NOARCHIVO:  AMSA-DR-C-00136
REV DiA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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FOTOGRAFIA DE ACCESO AL PUNTO DE CONTROL - 7569
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SECCION A-A SECCION B-B
PUNTO DE CONTROL - 7569
ESCALA 1:10
NOTAS: LEYENDA: PROYECTO: ESCALA: TITULO:
1. LAS COORDENADAS INIDICADAS EN ESTE PLANO ESTAN REFERIDAS AL SISTEMA DE PUNTOS DE CONTROL ® AR' | P ONAT INDICADAS PLANTA Y SECCIONES
REFERENCIA ETRS89 Y SISTEMA DE COORDENADAS UTM, HUSO 31N. , 7569 - CARRER ROMANI. 18-20
, ; DINA3:  INDICADA :
2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y www.arup.com ESTUDIO PREVIO Y REDACCION DEL CADAS
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO. PROYECTO PARA SENSORIZAR Y DIGITALIZAR
3. COTAS EXPRESADAS EN METROS (m). , . EL SISTEMA DE ALCANTARILLADO EN BAJA DE 01 03 05
2 23MAY02025 REVISION PROYECTO DR SL AB Algues LA C|UDAD DE MATARO 0 0.210.4 1 1 5 Metres
1 31MAR2025 PROYECTO DR SL AB de Mataré NO ARCHIVO: AMSA-DR-C-00137
REV DIA DESCRIPCION POR CHKD APR www. aiguesmataro.com Scale 1:25 TAMARO PAPEL: 1SO A1 REV: 2
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2. ESTE PLANO SE LEERA CONJUNTAMENTE CON LOS DEMAS PLANOS Y
ESPECIFICACIONES DE ESTE PROYECTO.
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