
DOCUMENT IDENTIFICADORS

ESTATSIGNATURES
ALTRES DADES

1 / 7

XA/jx/aj
Exp.: 2025035130 - C. 07.051.002

Objecte del contracte:

L'objecte del contracte és el subministrament d'una estació total robòtica de precisió Leica
model TS16 amb programari integrat i amb el sistema Leica AP20 AutoPole, totalment
compatibles amb els equips GNSS Leica GS07 i la controladora Leica CS20, dels que
disposa actualment la Unitat Municipal d'Anàlisi Territorial (UMAT). 

Motivació de la necessitat del contracte:

L'Ajuntament de Girona elabora la seva pròpia cartografia municipal des del 1999 i, des del
2010, és productor oficial de les bases topogràfiques a escala 1:500 i 1:2000. En data 30
de novembre de 2010, la Direcció de l'Institut Cartogràfic de Catalunya va emetre un
informe positiu per a la inscripció, en la secció oficial del Registre Cartogràfic de Catalunya
(RCC), de la cartografia topogràfica, a escales 1:500 i 1:2000, produïda per l'Ajuntament de
Girona (expedients nº 2010000589, 20160177739 i 2020007178).

La producció i el manteniment de les bases topogràfiques 1:500 i 1:2000 és una
competència municipal assumida per la Corporació, i es porta a terme des de la Unitat
Municipal d'Anàlisi territorial (UMAT), d'acord amb el Decret d'Alcaldia nº 2025003842, de
data 7 de febrer de 2025, modificat pel Decret d'Alcaldia nº 2025015379, de 21 de maig de
2025:

A. Competència i norma de la qual deriva:

- Real Decret 1690/1986, d'11 de juliol, pel que s'aprova el Reglament de Població i
Demarcació Territorial de les Entitats Locals

- Art. 18.3 de la Llei 1/1998, de 7 de gener, de política lingüística

B. Normativa reguladora:

- Art. 9 Llei 16/2005, de 27 de desembre, de la Informació Geogràfica i de l'Institut
Cartogràfic de Catalunya

- Decret 398/2006, de 24 d'octubre, pel qual s'aprova el Reglament de desenvolupament de
la Llei 16/2005, de 27 de desembre, de la informació geogràfica i de l'Institut Cartogràfic de
Catalunya, pel que fa a l'oficialitat i l'ús dels serveis cartogràfics i a les relacions
interadministratives i la planificació

- Ordenança general de convivència ciutadana i via pública

- Real Decret 1690/1986, d'11 de juliol, pel que s'aprova el Reglament de Població i
Demarcació Territorial de les Entitats Locals

- Resolució de 29 d'abril de 2020, de la Subsecretaria, per la que es publica la Resolució de
17 de febrer de 2020, de la Presidència de l'Institut Nacional d'Estadística i de la Direcció
General de Cooperació Autonòmica i Local, per la que es dicten instruccions tècniques als
ajuntaments sobre la gestió del Padró municipal  

- Llei 7/1985, de 2 d'abril, reguladora de les bases de règim local

- Art. 112 de l'Ordenança de Convivència Ciutadana i Via Pública
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- Llei 1/1998, de 7 de gener, de Política Lingüística

- Reglament de creació i funcionament de la Comissió del Nomenclàtor i del procediment
per a l'assignació de denominacions de vies urbanes i espais públics del municipi de
Girona

C. Matèries:

- Sistema d'informació territorial (SIT)

- Servei municipal de cartografia i  topografia  

o Manteniment i ampliació de la xarxa geodèsica municipal

o Topografia: realització de treballs topogràfics en l'àmbit municipal

o Producció, manteniment i publicació de la base topogràfica municipal 1:500 i 1:2000

o Registre i oficialització de la base topogràfica municipal

o Creació d'ortoimatges i imatge aèria del municipi

o Model d'elevacions i models 3D del territori

o Projectes 3D làser: reconstrucció virtual tridimensional

o Tasques de manteniment i delimitació del terme municipal (fitació)  

- Cartografia corporativa:

o Gestió de la cartografia cadastral

o Cartografia temàtica derivada dels àmbits de la gestió municipal

o Integració al SIT i manteniment de cartografia de planejament urbanístic i disciplina,
vialitat, patrimoni municipal, infraestructures, gestió  ambiental, sectorització de les
diferents àrees de gestió

o Xarxes de serveis (agenda territorial ,wc públics, banderoles, sensors, càmeres, punts wi-
fi)

o Drets socials i salut

o Cultura (escultures i equipaments)

o Educació i esports (equipaments)

o Activitat (terrasses, activitats econòmiques)

o Mobilitat i via pública (aparcaments, jocs infantils, guals, transport públic, pilones,
establiments de comerç amic, fonts urbanes)

o Protecció civil  

Des de l'aprovació de la Llei 16/2005, de 27 de desembre, de la Informació Geogràfica i de
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l'Institut Cartogràfic de Catalunya i el Decret 398/2006, de 24 d'octubre, pel que s'aprova el
Reglament de desenvolupament de la Llei 16/2005, la cartografia oficial registrada i la
informació geogràfica oficial, són d'ús obligatori en l'exercici de les competències atribuïdes
als ens locals que precisin de cartografia i informació geogràfica.

Atès tot l'exposat, la Unitat Municipal d'Anàlisi Territorial (Umat) de l'Ajuntament de Girona,
té assignades les tasques vinculades als treballs de topografia en l'àmbit municipal, pel que
fa a les necessitats pròpies del manteniment de la cartografia, i dels treballs topogràfics
derivats de la gestió urbanística, patrimonial, de mobilitat, sostenibilitat d'altres serveis o
àrees municipals que, puntualment, poden requerir serveis topogràfics d'alta precisió per al
seu treball (Decret d'Alcaldia nº 2025003842, de data 7 de febrer de 2025, modificat pel
Decret d'Alcaldia nº 2025015379, de data 21 de maig de 2025).

Actualment, els treballs topogràfics, es realitzen des d'una estació total robòtica TS12
(expedient nº 2014011476) i ja no disposa d'actualitzacions del firmware ni de recanvis.

Considerant que l'estació total robòtica de què disposa actualment la Umat ha quedat
obsoleta, és necessari adquirir una nova estació total robòtica amb programari integrat, de
la mateixa marca (Leica) i model actualitzat (TS16), apta per a la realització de treballs
topogràfics. L'estació total robòtica Leica T16 i el sistema AP20 (Auto Pole) és plenament
compatible amb la controladora CS20 (número de sèrie 2431399) de l'equip GNSS de què
disposa actualment la Umat (expedient nº2018038690).

L'Ajuntament de Girona no disposa de més equipaments d'aquestes característiques, donat
que les tasques de topografia són competència exclusivament de la Unitat Municipal
d'Anàlisi Territorial, tal com es deriva del Decret d'Alcaldia nº 2025003842, de data 7 de
febrer de 2025, modificat pel Decret d'Alcaldia nº 2025015379, de 21 de maig de 2025.
Només a la UMAT existeix instrumentació per a tasques de topografia i, només a la Umat,
existeix la figura de Delineant Topògraf/a. 

Antecedents i evolució dels equips de Topografia de l'Ajuntament de Girona

Des de l'any 2012, la UMAT (Unitat Municipal d'Anàlisi Territorial) assumeix, de forma
plena, el servei de topografia corporatiu, emprant els instruments de topografia de la marca
Leica, heretats del departament d'Urbanisme que, fins aleshores, en tenia la competència.
A partir d'aquesta data, s'ha consolidat un sistema tècnic homogeni basat en equips Leica,
que ha inclòs, en el passat, les estacions totals: Leica TRC 705 AUTO, (expedient nº
2010009456), TCR805 (expedient nº 2011013009) i, en l'actualitat ,en ús els següents
equips: 

' Estació total robòtica Leica  TS12 i controladora CS10 (expedient nº 2014011476), amb el
corresponent programari (Leica Captivate).

' Receptor GNSS Leica GS07 i controladora CS20 (expedient nº 2018038690), amb el
corresponent programari (Leica Captivate).

' Distanciòmetre làser Leica Disto D5 (expedient nº 2010008695).

' Nivell òptic Leica NA 820.

' Accessoris (tres peus de fusta, tres peus d'alumini, bastons telescòpics prismàtics, tres
peus de pinça, mini prisma, mira telescòpica, bateries de liti, carregador de bateries).

Aquesta uniformitat tecnològica ha permès garantir la compatibilitat total entre dispositius,
l'optimització dels fluxos de treball i la reducció dels costos de formació del personal tècnic,

Document: 15709189Decret: DE UMAT - 2025023367 -
Subministrament d'una estació t

Codi de verificació CSV: GG06P-0MTTX-IG731
Data d'emissió: 5 de Setembre de 2025 a les 9:02:16
Pàgina 3 de 7

1.- Tècnica del Servei d'Assessoria Jurídica d'Hisenda de l'AJUNTAMENT DE GIRONA en nom de Interventora. Signat
05/08/2025 15:32
2.- Secretari General de l'AJUNTAMENT DE GIRONA. Signat 01/09/2025 16:25
3.- Tinent d'alcalde de l'Àrea de Transició Ecològica i Àrea Urbana de l'AJUNTAMENT DE GIRONA. Signat 04/09/2025
17:01

SIGNAT

A
qu

es
t d

oc
um

en
t é

s 
un

a 
cò

pi
a 

de
l d

oc
um

en
t o

rig
in

al
, g

en
er

at
 s

eg
on

s 
el

 p
ro

ce
di

m
en

t i
nf

or
m

àt
ic

 a
pr

ov
at

 p
er

 J
un

ta
 d

e 
G

ov
er

n 
Lo

ca
l d

e 
13

 d
e 

de
se

m
br

e 
de

 2
01

3.
E

l d
oc

um
en

t e
le

ct
rò

ni
c 

or
ig

in
al

 té
 la

 r
ef

er
èn

ci
a 

10
69

93
31

 G
G

06
P

-0
M

T
T

X
-I

G
73

1 
C

66
43

A
4C

37
76

74
B

22
C

29
D

D
30

75
C

F
D

5C
98

09
6A

B
97

 i 
po

de
u 

co
m

pr
ov

ar
-n

e 
la

 s
ev

a 
va

lid
es

a 
a 

ht
tp

://
w

w
w

.g
iro

na
.c

at
/v

er
ifi

ca
ci

o_
si

gn
at

ur
a 

m
itj

an
ça

nt
 e

l c
od

i d
e 

ve
rif

ic
ac

ió
 q

ue
co

ns
ta

 a
 la

 c
ap

ça
le

ra
. E

l d
oc

um
en

to
 e

st
á 

S
IG

N
A

T
. M

itj
an

ça
nt

 e
l c

od
i d

e 
ve

rif
ic

ac
ió

 p
od

eu
 c

om
pr

ov
ar

 la
 v

al
id

es
a 

de
 la

 fi
rm

a 
di

gi
ta

l d
el

s 
do

cu
m

en
ts

 s
ig

na
ts

 a
 l'

ad
re

ça
 w

eb
: h

ttp
://

w
w

w
.g

iro
na

.c
at

/v
er

ifi
ca

ci
o_

si
gn

at
ur

a



DOCUMENT IDENTIFICADORS

ESTATSIGNATURES
ALTRES DADES

4 / 7

XA/jx/aj
Exp.: 2025035130 - C. 07.051.002

així com del manteniment i de les actualitzacions del programari. La introducció d'un equip
d'una altra marca suposaria trencar aquesta coherència tecnològica, implicant
incompatibilitats amb la controladora Leica CS20 (número de sèrie 2431399), un canvi de
flux de treball i una nova corba d'aprenentatge que afectaria l'eficiència operativa en el
servei de topografia. 

D'acord amb el que estableix l'article 126.6 de la Llei 9/2017, de 8 de novembre, de
Contractes del Sector Públic, s'admet excepcionalment la referència a una marca concreta
quan no sigui possible descriure l'objecte del contracte amb la precisió suficient de manera
genèrica, sempre que aquesta referència vagi acompanyada de la menció 'o equivalent'.
En el present cas, però, l'objecte del contracte es fonamenta en requisits tècnics específics
derivats de la necessitat de garantir la plena compatibilitat amb els equips ja existents i amb
els fluxos de treball establerts a la Unitat Municipal d'Anàlisi Territorial (UMAT).

La incorporació d'una estació total robòtica d'una altra marca implicaria una incompatibilitat
funcional amb aquests equips de què disposa actualment la UMAT, atès que moltes
empreses fabricants fan servir protocols tancats o no plenament interoperables. 

Aquesta circumstància obligaria a substituir també el receptor GNSS Leica GS07 i la
controladora Leica CS20, amb el consegüent cost afegit estimat en més de 16.000,00€
(cost mercat actual), a més de les hores addicionals de formació per al personal tècnic
(valorades en aproximadament 25-30 hores) i l'adequació dels fluxos de treball al nou
ecosistema de programari i maquinari.

Cal tenir en compte que el personal tècnic està plenament format en l'entorn de programari
i aplicacions de Leica (Leica Captivate) que s'integren, de manera nativa, amb els
dispositius Leica actuals (estació robòtica TS12 amb controladora CS10 i receptor GNSS
amb controladora CS20), fet que optimitza els temps de treball, minimitza errors de
transferència de dades i redueix costos operatius.

Valoració de la migració a un programari alternatiu a Leica Captivate i impacte sobre el flux
de treball corporatiu

Des de l'any 2012, la Unitat Municipal d'Anàlisi Territorial (UMAT) disposa de Mapia,
(expedients nº 2012000344, 2013010455, 2016029004 i 2021028750), un entorn de treball
desenvolupat a mida, que actua com a plugin CAD/SIG, integrat amb el programari Bentley
Microstation CONNECT® i ArcGIS Pro (ESRI®), amb l'objectiu de produir, mantenir i
publicar la base cartogràfica oficial de l'Ajuntament de Girona. Aquest sistema inclou un
model de dades estructurat i normatiu, adaptat als requisits de la cartografia corporativa,
així com procediments d'abocament i validació de dades capturades sobre el terreny amb
l'estació total robòtica Leica TS12 amb la controladora Leica CS10 i el receptor GNSS
Leica GS07 amb la controladora Leica CS20.

En aquest context, el programari Leica Captivate dels equips de topografia (l'estació total
robòtica Leica i el receptor GNSS Leica) s'han implementat com a solució nativa i
plenament integrada dins d'aquest flux de treball, ja que permet:

. Personalitzar l'estructura de les dades a capturar segons els requeriments de Mapia i el
model topogràfic vigent.

. Exportar les dades de camp en formats compatibles sense processos intermedis de
conversió ni pèrdues d'informació.

. Garantir la traçabilitat entre el fitxer de treball de camp i l'actualització directa de la base
de dades cartogràfica oficial.
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La migració cap a un programari de camp d'una altra marca implicaria:

. La reconfiguració completa dels procediments d'abocament de dades, incloent-hi la
conversió o adaptació de formats, codificacions i estructures d'arxiu.

. La revisió i reprogramació del sistema Mapia, amb afectacions a les regles de validació,
formats d'importació i fluxos de publicació.

. Una possible pèrdua de compatibilitat amb el model de dades corporatiu, afectant la
coherència i integritat de la cartografia oficial.

. Costos econòmics i tècnics elevats associats a la reenginyeria del sistema Mapia i a la
formació específica del personal tècnic en els nous entorns.

Tot i que no és possible concretar amb exactitud la durada total del procés de migració,
atesa la incertesa sobre les dificultats tècniques que podrien sorgir en cada fase, es pot
anticipar que els diferents processos implicats 'adaptació dels fluxos de treball, modificació
del model de dades, reconfiguració del programari a mida (Mapia) i formació del personal
tècnic' presentaran ritmes i complexitats diferents.

Tanmateix, prenent com a referència experiències prèvies similars realitzades per la
UMAT, s'estima que el temps necessari per dur a terme la migració completa de tots els
components del sistema, incloent-hi l'adaptació tècnica i la formació operativa del personal,
podria situar-se entre tres i cinc mesos, en funció de la complexitat final de la solució
implementada i dels recursos disponibles durant el període de transició.

Resum de costos 

En resum, la substitució de l'actual sistema tècnic homogeni basat en equips Leica per una
estació total robòtica d'una altra marca suposaria un cost afegit significatiu, tant en termes
econòmics com operatius. A més del temps d'aturada estimat entre tres i cinc mesos, el
cost directe associat a la migració inclouria:

- Adquisició d'una estació total de característiques equivalents: 29.200,00€ (preu de mercat
actual)

- Substitució del receptor GNSS existent: 16.000,00€

- Desenvolupament o adaptació de noves funcionalitats en el sistema Mapia per garantir la
compatibilitat amb el nou entorn: 15.045,00€

- Cost d'accessoris necessaris compatibles amb el nou equip (bastó de prima 360°, mini
prisma, tres peus, bateries compatibles, carregador...) : 5.500,00€ (preu de mercat actual)

Cost total estimat d'una estació total robòtica i la migració: 65.745,00€

Conclusió

Ateses les anteriors xifres, es considera plenament justificada la referència a la marca
Leica en aquest contracte, en concret al model Leica TS16 amb programari integrat i
sistema Leica AP20 AutoPole, com a única opció viable per garantir la interoperabilitat amb
els equips existents, el rendiment operatiu sostingut i la racionalització dels recursos
públics. L'elecció d'una alternativa genèrica no compatible comprometria la continuïtat i
l'eficiència del servei de la topografia corporativa, amb un cost econòmic i tècnic
desproporcionat respecte als beneficis esperats.
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La proposta d'adquisició de l'estació total robòtica model Leica TS16 amb el sistema AP20
AutoPole es fonamenta, no només en criteris de compatibilitat tecnològica, sinó també en
una millora substancial de les funcionalitats que permeten augmentar la productivitat i la
fiabilitat dels treballs topogràfics. Aquest model representa l'evolució natural de l'equip
actual (TS12) i incorpora funcionalitats avançades úniques en el mercat, com la detecció
automàtica de l'alçada del prisma, la correcció automàtica del desnivell del prisma i el
filtratge intel·ligent per evitar el seguiment de prismes incorrectes en entorns amb molta
concurrència. Aquestes millores permeten optimitzar el flux de treball de camp, reduir el risc
d'errors humans i incrementar l'eficiència operativa. 

Insuficiència de mitjans propis

Per insuficiència i falta de mitjans i materials amb els que no compta l'Ajuntament, es fa del
tot necessària la contractació d'empreses que reuneixin els requisits per a dur a terme
l'esmentat subministrament.

El pressupost base de licitació del contracte s'estableix en trenta-dos mil set-cents cinc
euros amb noranta-un cèntims (32.705,91€), IVA inclòs.

S'estableix una durada del contracte d'un mes, a partir del dia següent a la data de la seva
formalització.

En aquest sentit, el valor estimat del contracte és de vint-i-set mil vint-i-nou euros amb
seixanta-vuit cèntims (27.029,68€), IVA exclòs, als efectes de determinar el procediment
d'adjudicació i la publicitat.

Atès que el contracte es tipifica com a contracte administratiu de subministraments, d'acord
amb el previst als articles 25 i 16 de la llei 9/2017, de 8 de novembre, de contractes del
sector públic (d'ara endavant LCSP).

Tenint en compte el valor estimat del contracte, i atès que el procediment a seguir per a
l'adjudicació del contracte és l'obert simplificat abreujat en virtut dels articles 131 i 159.6 de
la LCSP.

De conformitat amb els articles 116 i 117 de la LCSP.

Atès que d’acord amb la informació comptable hi ha crèdit adequat i suficient a la partida
2025 404 15100 62900 Altres inversion umat (20250039055)

Primer.- INICIAR l'expedient de contractació del subministrament d'una estació total
robòtica de precisió Leica model TS16 amb programari integrat, i amb el sistema Leica
AP20 AutoPole, totalment compatibles amb els equips GNSS Leica GS07 i amb la
controladora Leica CS20, dels que disposa actualment l'Ajuntament, per a la realització
dels treballs de topografia assignats a la Umat, incorporant-hi la documentació a què fa
referència l'article 116 de la LCSP.

Segon.- APROVAR l'expedient de contractació del subministrament d'una estació total
robòtica de precisió Leica model TS16 amb programari integrat, i amb el sistema Leica
AP20 AutoPole, totalment compatibles amb els equips GNSS Leica GS07 i amb la

DECRETO

Per tot això, en exercici de les competències que m'han estat conferides en virtut de la
delegació efectuada per l'Alcaldia d'aquest Ajuntament, mitjançant Decret núm.
2025003842, de data 7 de febrer de 2025, modificat per Decret núm. 2025015379, de data
21 de maig de 2025, 
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Sergi Font Domenech

El tinent d'alcalde de l'Àrea de Transició Ecològica i Àrea Urbana

controladora Leica CS20, dels que disposa actualment l'Ajuntament, amb un import de
licitació de trenta-dos mil set-cents cinc euros amb noranta-un cèntims (32.705,91€), IVA
inclòs, i una durada del contracte d'un mes, a partir del dia següent a la data de
formalització del contracte, sense possibilitat de pròrroga.

L'import total de la despesa ascendeix a trenta-dos mil set-cents cinc euros amb noranta-un
cèntims (32.705,91€), IVA inclòs. Aquest import es desglossa en vint-i-set mil vint-i-nou
euros amb seixanta-vuit cèntims (27.029,68€) de pressupost net, més cinc mil sis-cents
setanta-sis euros amb vint-i-tres cèntims (5.676,23€), en concepte d'IVA, calculat al tipus
del 21%.

Tercer.- APROVAR el plec de clàusules administratives particulars i el plec de
prescripcions tècniques particulars que ha de regir la contractació del subministrament
d'una estació total de precisió Leica model TS16 amb programari integrat i el sistema Leica
AP20 AutoPole, per a la realització dels treballs de topografia assignats a la Unitat
Municipal d'Anàlisi Territorial (UMAT).

Quart.- APROVAR la despesa d'import 32.705,91€ de la present contractació, que es
finançarà amb càrrec a la partida del pressupost municipal Altres inversions Umat 2025 404
15100 62900.

Cinquè.- CONVOCAR la licitació i tramitar l'expedient de contractació del subministrament
d'una estació total de precisió Leica model TS16 amb programari integrat i el sistema Leica
AP20 AutoPole, per a la realització dels treballs de topografia assignats a la Unitat
Municipal d'Anàlisi Territorial (UMAT), que es tramitarà pel procediment obert simplificat
abreujat i procedir a la seva publicació, així com de la present resolució en el Perfil del
contractant, de conformitat amb els articles 117 i 135 de la LCSP.

La validació d'aquest document es realitza mitjançant signatura digital d'acord amb la Política Operativa sobre
la gestió de resolucions digitals dels diferents òrgans de govern, aprovada per la Junta de Govern Local de 16
de juliol de 2021.                       

Traspassat per a la seva signatura en data 30 de juliol de 2025
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