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Objecte del contracte:

L'objecte del contracte és el subministrament d'una estacié total robotica de precisio Leica
model TS16 amb programari integrat i amb el sistema Leica AP20 AutoPole, totalment
compatibles amb els equips GNSS Leica GS07 i la controladora Leica CS20, dels que
disposa actualment la Unitat Municipal d'Analisi Territorial (UMAT).

Motivacié de la necessitat del contracte:

L'Ajuntament de Girona elabora la seva propia cartografia municipal des del 1999 i, des del
2010, és productor oficial de les bases topografiques a escala 1:500 i 1:2000. En data 30
de novembre de 2010, la Direccié de llnstitut Cartografic de Catalunya va emetre un
informe positiu per a la inscripcid, en la seccid oficial del Registre Cartografic de Catalunya
(RCC), de la cartografia topografica, a escales 1:500 i 1:2000, produida per I'Ajuntament de
Girona (expedients n° 2010000589, 20160177739 i 2020007178).

La producci6 i el manteniment de les bases topografiques 1:500 i 1:2000 és una
competéencia municipal assumida per la Corporacio, i es porta a terme des de la Unitat
Municipal d'Analisi territorial (UMAT), d'acord amb el Decret d'Alcaldia n° 2025003842, de
data 7 de febrer de 2025, modificat pel Decret d'Alcaldia n°® 2025015379, de 21 de maig de
2025:

A. Competéncia i norma de la qual deriva:

- Real Decret 1690/1986, d'11 de juliol, pel que s'aprova el Reglament de Poblaci6 i
Demarcacio Territorial de les Entitats Locals

- Art. 18.3 de la Llei 1/1998, de 7 de gener, de politica linglistica
B. Normativa reguladora:

- Art. 9 Llei 16/2005, de 27 de desembre, de la Informacié Geografica i de ['Institut
Cartografic de Catalunya

- Decret 398/2006, de 24 d'octubre, pel qual s'aprova el Reglament de desenvolupament de
la Llei 16/2005, de 27 de desembre, de la informacié geografica i de I'Institut Cartografic de
Catalunya, pel que fa a l'oficialitat i I'is dels serveis cartografics i a les relacions
interadministratives i la planificacié

- Ordenanca general de convivéncia ciutadana i via publica

- Real Decret 1690/1986, d'11 de juliol, pel que s'aprova el Reglament de Poblacid i
Demarcacio Territorial de les Entitats Locals

- Resolucié de 29 d'abril de 2020, de la Subsecretaria, per la que es publica la Resolucié de
17 de febrer de 2020, de la Presidéncia de I'Institut Nacional d'Estadistica i de la Direccid
General de Cooperacié Autonomica i Local, per la que es dicten instruccions técniques als
ajuntaments sobre la gestié del Padré municipal

- Llei 7/1985, de 2 d'abril, reguladora de les bases de regim local

- Art. 112 de I'Ordenanga de Convivéncia Ciutadana i Via Publica
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- Llei 1/1998, de 7 de gener, de Politica Lingistica

- Reglament de creacio i funcionament de la Comissié del Nomenclator i del procediment
per a l'assignacié de denominacions de vies urbanes i espais publics del municipi de

- Sistema d'informacio territorial (SIT)

- Servei municipal de cartografiai topografia

0 Manteniment i ampliaci6 de la xarxa geodésica municipal

o Topografia: realitzacié de treballs topografics en I'ambit municipal

o Produccié, manteniment i publicacié de la base topografica municipal 1:500 i 1:2000

o Registre i oficialitzacié de la base topografica municipal

o Creaci6 d'ortoimatges i imatge aéria del municipi

0 Model d'elevacions i models 3D del territori

o Projectes 3D laser: reconstrucci6 virtual tridimensional

0 Tasques de manteniment i delimitacio del terme municipal (fitacid)

- Cartografia corporativa:

0 Gestié de la cartografia cadastral

o Cartografia tematica derivada dels ambits de la gestié municipal

o Integracié al SIT i manteniment de cartografia de planejament urbanistic i disciplina,
vialitat, patrimoni municipal, infraestructures, gesti6 ambiental, sectoritzacid de les

diferents arees de gestié

0 Xarxes de serveis (agenda territorial ,wc publics, banderoles, sensors, cameres, punts wi-

o Drets socials i salut

o Cultura (escultures i equipaments)

o Educacio i esports (equipaments)

o Activitat (terrasses, activitats economiques)

o Mobilitat i via publica (aparcaments, jocs infantils, guals, transport public, pilones,
establiments de comer¢ amic, fonts urbanes)

Des de l'aprovacio de la Llei 16/2005, de 27 de desembre, de la Informacié Geografica i de
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I'Institut Cartografic de Catalunya i el Decret 398/2006, de 24 d'octubre, pel que s'aprova el
Reglament de desenvolupament de la Llei 16/2005, la cartografia oficial registrada i la
informacié geografica oficial, son d'Us obligatori en I'exercici de les competéncies atribuides
als ens locals que precisin de cartografia i informacié geografica.

Atées tot I'exposat, la Unitat Municipal d'Analisi Territorial (Umat) de I'Ajuntament de Girona,
té assignades les tasques vinculades als treballs de topografia en I'ambit municipal, pel que
fa a les necessitats propies del manteniment de la cartografia, i dels treballs topografics
derivats de la gestié urbanistica, patrimonial, de mobilitat, sostenibilitat d'altres serveis o
arees municipals que, puntualment, poden requerir serveis topografics d'alta precisié per al
seu treball (Decret d'Alcaldia n°® 2025003842, de data 7 de febrer de 2025, modificat pel
Decret d'Alcaldia n°® 2025015379, de data 21 de maig de 2025).

Actualment, els treballs topografics, es realitzen des d'una estacio total robodtica TS12
(expedient n® 2014011476) i ja no disposa d'actualitzacions del firmware ni de recanvis.

Considerant que l'estacio total robotica de queé disposa actualment la Umat ha quedat
obsoleta, és necessari adquirir una nova estacié total robotica amb programatri integrat, de
la mateixa marca (Leica) i model actualitzat (TS16), apta per a la realitzacié de treballs
topografics. L'estacid total robodtica Leica T16 i el sistema AP20 (Auto Pole) és plenament
compatible amb la controladora CS20 (nimero de serie 2431399) de I'equip GNSS de que
disposa actualment la Umat (expedient n°2018038690).

L'Ajuntament de Girona no disposa de més equipaments d'aquestes caracteristiques, donat
que les tasques de topografia sén competéncia exclusivament de la Unitat Municipal
d'Analisi Territorial, tal com es deriva del Decret d'Alcaldia n°® 2025003842, de data 7 de
febrer de 2025, modificat pel Decret d'Alcaldia n® 2025015379, de 21 de maig de 2025.
Només a la UMAT existeix instrumentacio per a tasques de topografia i, només a la Umat,
existeix la figura de Delineant Topograf/a.

Antecedents i evolucid dels equips de Topografia de I'Ajuntament de Girona

Des de l'any 2012, la UMAT (Unitat Municipal d'Analisi Territorial) assumeix, de forma
plena, el servei de topografia corporatiu, emprant els instruments de topografia de la marca
Leica, heretats del departament d'Urbanisme que, fins aleshores, en tenia la competéncia.
A partir d'aquesta data, s'ha consolidat un sistema técnic homogeni basat en equips Leica,
que ha inclos, en el passat, les estacions totals: Leica TRC 705 AUTO, (expedient n°
2010009456), TCR805 (expedient n°® 2011013009) i, en l'actualitat ,en Us els seglents
equips:

' Estacio total robotica Leica TS12 i controladora CS10 (expedient n°® 2014011476), amb el
corresponent programari (Leica Captivate).

' Receptor GNSS Leica GS07 i controladora CS20 (expedient n°® 2018038690), amb el
corresponent programari (Leica Captivate).

' Distanciometre laser Leica Disto D5 (expedient n® 2010008695).
" Nivell optic Leica NA 820.

' Accessoris (tres peus de fusta, tres peus d'alumini, bastons telescopics prismatics, tres
peus de pinga, mini prisma, mira telescopica, bateries de liti, carregador de bateries).

Aguesta uniformitat tecnologica ha permés garantir la compatibilitat total entre dispositius,
l'optimitzacio dels fluxos de treball i la reduccié dels costos de formacié del personal tecnic,
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aixi com del manteniment i de les actualitzacions del programari. La introducci6 d'un equip
d'una altra marca suposaria trencar aquesta coheréncia tecnologica, implicant
incompatibilitats amb la controladora Leica CS20 (nimero de serie 2431399), un canvi de
flux de treball i una nova corba d'aprenentatge que afectaria I'eficiencia operativa en el
servei de topografia.

D'acord amb el que estableix l'article 126.6 de la Llei 9/2017, de 8 de novembre, de
Contractes del Sector Public, s'admet excepcionalment la referéncia a una marca concreta
guan no sigui possible descriure I'objecte del contracte amb la precisio suficient de manera
geneérica, sempre que aquesta referéncia vagi acompanyada de la mencié 'o equivalent'.
En el present cas, pero, |'objecte del contracte es fonamenta en requisits técnics especifics
derivats de la necessitat de garantir la plena compatibilitat amb els equips ja existents i amb
els fluxos de treball establerts a la Unitat Municipal d'Analisi Territorial (UMAT).

La incorporacio d'una estacio6 total robotica d'una altra marca implicaria una incompatibilitat
funcional amb aquests equips de qué disposa actualment la UMAT, atés que moltes
empreses fabricants fan servir protocols tancats o no plenament interoperables.

Aquesta circumstancia obligaria a substituir també el receptor GNSS Leica GSO07 i la
controladora Leica CS20, amb el conseglient cost afegit estimat en més de 16.000,00€
(cost mercat actual), a més de les hores addicionals de formacio per al personal técnic
(valorades en aproximadament 25-30 hores) i I'adequacié dels fluxos de treball al nou
ecosistema de programari i maquinari.

Cal tenir en compte que el personal técnic esta plenament format en I'entorn de programari
i aplicacions de Leica (Leica Captivate) que s'integren, de manera nativa, amb els
dispositius Leica actuals (estacio robotica TS12 amb controladora CS10 i receptor GNSS
amb controladora CS20), fet que optimitza els temps de treball, minimitza errors de
transferencia de dades i redueix costos operatius.

Valoracié de la migracio a un programari alternatiu a Leica Captivate i impacte sobre el flux
de treball corporatiu

Des de lany 2012, la Unitat Municipal d'Analisi Territorial (UMAT) disposa de Mapia,
(expedients n° 2012000344, 2013010455, 2016029004 i 2021028750), un entorn de treball
desenvolupat a mida, que actua com a plugin CAD/SIG, integrat amb el programari Bentley
Microstation CONNECT® i ArcGIS Pro (ESRI®), amb l'objectiu de produir, mantenir i
publicar la base cartografica oficial de I'Ajuntament de Girona. Aquest sistema inclou un
model de dades estructurat i normatiu, adaptat als requisits de la cartografia corporativa,
aixi com procediments d'abocament i validacié de dades capturades sobre el terreny amb
l'estacio total robotica Leica TS12 amb la controladora Leica CS10 i el receptor GNSS
Leica GS07 amb la controladora Leica CS20.

En aquest context, el programari Leica Captivate dels equips de topografia (I'estacio total
robodtica Leica i el receptor GNSS Leica) s'han implementat com a solucié nativa i
plenament integrada dins d'aquest flux de treball, ja que permet:

. Personalitzar l'estructura de les dades a capturar segons els requeriments de Mapia i el
model topografic vigent.

. Exportar les dades de camp en formats compatibles sense processos intermedis de
conversié ni perdues d'informacio.

. Garantir la tracabilitat entre el fitxer de treball de camp i l'actualitzacio directa de la base
de dades cartografica oficial.

417

[
2
z
°
S
©
k]
5]
>
[*}
°
3
(=}
S
o
€
I
g
2
8
£
8
E
<
g
)
2
o
3
[+
8
g
=
©
8
o]
g
o
=
5
=
©
©
3
[}
2
3
g
©
>
[}
5
]
[}
<
3
>
I}
g
£
Q
S
>
(7}
2
o
g
=
[}
[4]
e
F
[}
o
@
o0
3
wn
a
[T
o]
n
2
o
S
3
a
o
]
o
Q
o
o
<
~
5
©
N
(v}
3
<
3
3
<
3
©
8
=
N
~
Q
X
I
E
s
<
o
&
o
5]
o
-
=
el
2
o
©
o
S
]
8
2
QL
2
o
s
2
]
£
i)
IS
°
2
e
k3]
9
©
€
[
£
=
3
(=}
°
o

g
=2
&
c
2
2
2
S
@
g
3
=
@
S
]
c
5]
@
H
=
g
[
s
@
S
I
=]
3
©
4]
@
c
2
7]
2
€
[
£
5
3
o
©
]
[}
©
g
k=
©
@
£
Kl
(]
°
]
@
(]
k=)
©
>
&
3
>
2
s
£
o
8
E
()
°
o
2
2
S
@
e
3
>
(]
]
2
o
3
°
=
&
S
<
S
g
=
<
z
Q
7]
put
17}
o
e
g
]
£
E
3
o
]
w
]
K
[+
S
Q
@
8
Kol
©
il
@
2
o
3

Aquest document és una copia del document original, generat segons el procediment informatic aprovat per Junta de Govern Local de 13 de desembre de 2013.




DOCUMENT

Decret: DE UMAT - 2025023367 -
Subministrament d'una estacié t

ALTRES DADES
Codi de verificacio csv: GGO6P-OMTTX-IG731

Data d'emissi6: 5 de Setembre de 2025 a les 9:02:16
Pagina5de7

IDENTIFICADORS

Document: 15709189

SIGNATURES ESTAT
1.- Técnica del Servei d'Assessoria Juridica d'Hisenda de TAJUNTAMENT DE GIRONA en nom de Interventora. Signat
05/08/2025 15:32

2.- Secretari General de 'TAJUNTAMENT DE GIRONA. Signat 01/09/2025 16:25

3.- Tinent d'alcalde de I'Area de Transicié Ecologica i Area Urbana de 'AJUNTAMENT DE GIRONA. Signat 04/09/2025

17:.01

SIGNAT

XAlix/aj

actual)

Conclusié

Resum de costos

Ajuntament de Girona

Exp.: 2025035130 - C. 07.051.002

La migracio cap a un programari de camp d'una altra marca implicaria:

La reconfiguracié6 completa dels procediments d'abocament de dades, incloent-hi la
conversi6 o adaptacio de formats, codificacions i estructures d'arxiu.

. La revisio i reprogramacio del sistema Mapia, amb afectacions a les regles de validacio,
formats d'importacié i fluxos de publicacio.

. Una possible péerdua de compatibilitat amb el model de dades corporatiu, afectant la
coherencia i integritat de la cartografia oficial.

. Costos economics i tecnics elevats associats a la reenginyeria del sistema Mapia i a la
formaci6 especifica del personal técnic en els nous entorns.

Tot i que no és possible concretar amb exactitud la durada total del procés de migracio,
atesa la incertesa sobre les dificultats técniques que podrien sorgir en cada fase, es pot
anticipar que els diferents processos implicats 'adaptacio dels fluxos de treball, modificacio
del model de dades, reconfiguracié del programari a mida (Mapia) i formacié del personal
tecnic' presentaran ritmes i complexitats diferents.

Tanmateix, prenent com a referéncia experiencies previes similars realitzades per la
UMAT, s'estima que el temps necessari per dur a terme la migracié completa de tots els
components del sistema, incloent-hi 'adaptacio tecnica i la formacio operativa del personal,
podria situar-se entre tres i cinc mesos, en funcié de la complexitat final de la solucié
implementada i dels recursos disponibles durant el periode de transicio.

En resum, la substitucié de l'actual sistema técnic homogeni basat en equips Leica per una
estacio total robotica d'una altra marca suposaria un cost afegit significatiu, tant en termes
econdmics com operatius. A més del temps d'aturada estimat entre tres i cinc mesos, el
cost directe associat a la migraci6 inclouria:

- Adquisicié d'una estaci6 total de caracteristiques equivalents: 29.200,00€ (preu de mercat

- Substitucié del receptor GNSS existent: 16.000,00€

- Desenvolupament o adaptacié de noves funcionalitats en el sistema Mapia per garantir la
compatibilitat amb el nou entorn: 15.045,00€

- Cost d'accessoris necessaris compatibles amb el nou equip (basté de prima 360°, mini
prisma, tres peus, bateries compatibles, carregador...) : 5.500,00€ (preu de mercat actual)

Cost total estimat d'una estacio total robotica i la migracio: 65.745,00€

Ateses les anteriors xifres, es considera plenament justificada la referéncia a la marca
Leica en aquest contracte, en concret al model Leica TS16 amb programari integrat i
sistema Leica AP20 AutoPole, com a Unica opcio viable per garantir la interoperabilitat amb
els equips existents, el rendiment operatiu sostingut i la racionalitzacié dels recursos
publics. L'eleccié d'una alternativa genérica no compatible comprometria la continuitat i
l'eficiencia del servei de la topografia corporativa, amb un cost economic i técnic
desproporcionat respecte als beneficis esperats.
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La proposta d'adquisicio de I'estacié total robotica model Leica TS16 amb el sistema AP20
AutoPole es fonamenta, no només en criteris de compatibilitat tecnologica, siné també en
una millora substancial de les funcionalitats que permeten augmentar la productivitat i la
fiabilitat dels treballs topografics. Aquest model representa l'evolucié natural de l'equip
actual (TS12) i incorpora funcionalitats avangades Uniques en el mercat, com la deteccio
automatica de l'algada del prisma, la correccié automatica del desnivell del prisma i el
filtratge intel-ligent per evitar el seguiment de prismes incorrectes en entorns amb molta
concurréncia. Aquestes millores permeten optimitzar el flux de treball de camp, reduir el risc
d'errors humans i incrementar l'eficiencia operativa.

Insuficiencia de mitjans propis

Per insuficiencia i falta de mitjans i materials amb els que no compta I'Ajuntament, es fa del
tot necessaria la contractacié d'empreses que reuneixin els requisits per a dur a terme
I'esmentat subministrament.

El pressupost base de licitacié del contracte s'estableix en trenta-dos mil set-cents cinc
euros amb noranta-un centims (32.705,91€), IVA inclos.

S'estableix una durada del contracte d'un mes, a partir del dia segtient a la data de la seva
formalitzacio.

En aquest sentit, el valor estimat del contracte és de vint-i-set mil vint-i-nou euros amb
seixanta-vuit céntims (27.029,68€), IVA exclos, als efectes de determinar el procediment
d'adjudicacio i la publicitat.

Atés que el contracte es tipifica com a contracte administratiu de subministraments, d'acord
amb el previst als articles 25 i 16 de la llei 9/2017, de 8 de novembre, de contractes del
sector public (d'ara endavant LCSP).

Tenint en compte el valor estimat del contracte, i atés que el procediment a seguir per a
I'adjudicaci6 del contracte és l'obert simplificat abreujat en virtut dels articles 131 i 159.6 de
la LCSP.

De conformitat amb els articles 1161 117 de la LCSP.

Atés que d' acord amb la informacié comptable hi ha credit adequat i suficient a la partida
2025 404 15100 62900 Altres inversion umat (20250039055)

Per tot aix0, en exercici de les competéncies que m'han estat conferides en virtut de la
delegacié efectuada per [‘Alcaldia d'aquest Ajuntament, mitjangant Decret num.
2025003842, de data 7 de febrer de 2025, modificat per Decret nim. 2025015379, de data
21 de maig de 2025,

DECRETO

Primer.- INICIAR l'expedient de contractaci6 del subministrament d'una estacié total
robotica de precisié Leica model TS16 amb programari integrat, i amb el sistema Leica
AP20 AutoPole, totalment compatibles amb els equips GNSS Leica GS07 i amb la
controladora Leica CS20, dels que disposa actualment I'Ajuntament, per a la realitzacio
dels treballs de topografia assignats a la Umat, incorporant-hi la documentacié a qué fa
referéncia l'article 116 de la LCSP.

Segon.- APROVAR l'expedient de contractacié del subministrament d'una estacié total
robotica de precisié Leica model TS16 amb programari integrat, i amb el sistema Leica
AP20 AutoPole, totalment compatibles amb els equips GNSS Leica GS07 i amb la
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controladora Leica CS20, dels que disposa actualment |'Ajuntament, amb un import de
licitacio de trenta-dos mil set-cents cinc euros amb noranta-un céntims (32.705,91€), IVA
inclos, i una durada del contracte d'un mes, a partir del dia segient a la data de
formalitzacio del contracte, sense possibilitat de prorroga.

L'import total de la despesa ascendeix a trenta-dos mil set-cents cinc euros amb noranta-un
centims (32.705,91€), IVA inclos. Aquest import es desglossa en vint-i-set mil vint-i-nou
euros amb seixanta-vuit centims (27.029,68€) de pressupost net, més cinc mil sis-cents
setanta-sis euros amb vint-i-tres centims (5.676,23€), en concepte d'IVA, calculat al tipus
del 21%.

Tercer.- APROVAR el plec de clausules administratives particulars i el plec de
prescripcions técniques particulars que ha de regir la contractacié del subministrament
d'una estacié total de precisio Leica model TS16 amb programari integrat i el sistema Leica
AP20 AutoPole, per a la realitzacid dels treballs de topografia assignats a la Unitat
Municipal d'Analisi Territorial (UMAT).

Quart.- APROVAR la despesa dimport 32.705,91€ de la present contractacio, que es
finangara amb carrec a la partida del pressupost municipal Altres inversions Umat 2025 404
15100 62900.

Cingue.- CONVOCAR la licitaci6 i tramitar I'expedient de contractacio del subministrament
d'una estacio total de precisio Leica model TS16 amb programari integrat i el sistema Leica
AP20 AutoPole, per a la realitzacid dels treballs de topografia assignats a la Unitat
Municipal d'Analisi Territorial (UMAT), que es tramitara pel procediment obert simplificat
abreujat i procedir a la seva publicacio, aixi com de la present resolucié en el Perfil del
contractant, de conformitat amb els articles 117 i 135 de la LCSP.

El tinent d'alcalde de I'Area de Transicié Ecoldgica i Area Urbana

Sergi Font Domenech

Traspassat per a la seva signatura en data 30 de juliol de 2025

La validacié d'aquest document es realitza mitjangant signatura digital d'acord amb la Politica Operativa sobre
la gesti6 de resolucions digitals dels diferents organs de govern, aprovada per la Junta de Govern Local de 16
de juliol de 2021.
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