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Primera. Objecte del contracte

L'objecte del contracte és el subministrament, instal-lacid, posada en funcionament i
formacio inicial d'un sistema de robdtica col-laborativa per a Us docent, destinat a
activitats de formacié practica en I'ambit de I'automatitzacio i la robética.

El sistema ha d'incloure com a minim:

e Un robot col-laboratiu de taula, o equivalent, de dimensions compactes, amb
sis eixos de moviment, capa¢ de manipular carregues minimes de 3 kg i amb
un abast minim de 500 mm.

e Elrobot ha de disposar de sistemes de seguretat col-laborativa integrats,
deteccié de col-lisions, precisio de repeticid minima de £0,1 mm, i un sistema
de control intuitiu apte per a persones sense coneixements avancats en
robotica.

e« S’ha de tenir en compte I'accessibilitat universal i la facilitat d’as per a tot tipus
d’operadors.

e La solucié ha d’incloure una pinga (gripper) eléctrica compatible, amb control
de posicio i obertura ajustable, que permeti la manipulacié d’objectes de
diferents dimensions i formes.

e Tot el sistema ha de ser d’us industrial, apte per a entorns educatius i dissenyat
per a la realitzacié de practiques, demostracions i formacié técnica.

Aixi mateix, el contracte inclou la realitzacié de la formacio inicial necessaria per al
personal docent, aixi com la instal-lacié i posada en marxa del sistema al centre de
treball.

L'objecte es defineix en funcio de les necessitats formatives concretes del centre,
sense tancar-se a una solucié Unica, permetent alternatives equivalents, sempre que
es garanteixi de manera demostrable el compliment de les caracteristiques funcionals,
de seguretat, d’accessibilitat i de rendiment aqui especificades, d'acord amb I'article
99.1 de la Llei de Contractes del Sector Public.

Segona. Caracteristiques del subministrament

Lot nim. 1: Subministrament d’un robot col-laboratiu Universal robots UR3, o
equivalent

Es requereix el subministrament d’un robot col-laboratiu d’Us industrial de dimensions
compactes, dissenyat per a tasques d’automatitzacio en entorns de treball reduits, amb
les seglents caracteristiques minimes:

e Configuracio de brag robotic de 6 eixos, que permeti alta flexibilitat i llibertat
de moviments.

e Capacitat de carrega minima de 3 kg, amb possibilitat de manipulacié de
peces o eines dins d’aquest rang.

e Abast minim de 500 mm, per a cobrir espais de treball petits i mitjans.

o« Sistema de seguretat col-laborativa integrat, que inclogui detecci6 de
col-lisions i funcions per garantir la seguretat dels operadors segons normativa



vigent. Ha de permetre configurar limits de forga, velocitat, posicid, orientacio,
moment i poténcia aixi com ajustar la for¢a de col-lisié per a la seva aturada en
100N o menys.

Precisions de repeticiéo minimes de *0,1 mm, per assegurar un rendiment
precis en processos repetitius.

Dissenyat tenint en compte criteris d’accessibilitat universal, us senzill per
part de tot tipus d’operadors, i seguint principis de disseny per a totes les
persones.

Compatible amb entorns de treball industrials, laboratoris o centres educatius,
amb nivells de qualitat adequats a aplicacions d’automatitzacié, muntatge
lleuger, proves, soldadura o manipulacié de components.

Us principal orientat a activitats docents, demostracions i practiques de
formacio técnica en robodtica i automatitzacié. Cal que sigui model d’us habitual
en industria.

Incloura el subministrament, la instal-lacid, la posada en marxaila
formacio inicial per al personal docent, per tal de garantir el coneixement
basic necessari per al funcionament segur i correcte del robot.

Subministrat amb la corresponent documentacio técnica, incloses
instruccions d’us, manteniment i marcat conforme a la normativa aplicable.

El producte ha de complir amb els requisits d’avaluacié de conformitat,
seguretat i rendiment establerts per les normatives nacionals i internacionals
vigents.

Ha d’incorporar un sistema de control intuitiu, amb pantalla tactil o interficie
grafica, i possibilitat de programacio facil per a usuaris sense experiéncia
avancgada en robdtica.

S’acceptaran alternatives equivalents, que compleixin de manera demostrable les
especificacions funcionals, de seguretat, de qualitat i de rendiment aqui descrites.

Lot nam. 2: Subministrament d’una pinga (gripper) compatible amb el model de
robot Universal robots UR3 o equivalent

Es requereix el subministrament d’una pinga (gripper) eléctrica compatible amb el robot
col-laboratiu de taula descrit anteriorment, amb les seglents caracteristiques minimes:

Pincga dissenyada per ser muntada directament al terminal del brag robotic,
amb total compatibilitat mecanica i electronica.

Control d’obertura/tancament i posicié ajustable, que permeti adaptar
'amplada de la pinga per a I'agafada segura d’objectes de diferents dimensions
i formes.

Compatible amb les interficies de programacio i control del robot, amb
possibilitat de comandament mitjangant la mateixa plataforma de control.
Possibilitat de definir com a minim parametre d’obertura/tancament i parametre
de posicio (amplada d’obertura de la pinga).



e Capacitat per manipular peces fragils o delicades, adequat per a aplicacions
formatives o demostratives.

e Dissenyada tenint en compte criteris d’accessibilitat universal i seguretat, per
al seu Us en entorns educatius i demostracions practiques.

« Us principal orientat a activitats docents, demostracions i practiques de
formacio técnica en robotica i manipulacié automatitzada.

e Subministrada amb la documentacié técnica corresponent, incloent instruccions
d’us i muntatge.

S’acceptaran alternatives equivalents i compatibles amb el robot, que compleixin de
manera demostrable les especificacions funcionals, de seguretat, de qualitat i de
rendiment aqui descrites.

Tercera. Termini d’entrega i d’execucié

L’entrega del subministrament es realitzara en un termini de 3 mesos a comptar des de
'endema de la formalitzacié del contracte.

Totes les despeses de transport i desplagaments derivades del subministrament estan
incloses en el preu del contracte.

Quarta. Lloc de lliurament

El punt de lliurament i la persona de contacte, per ambdos lots, és el seguent:
— Lot nim. 1: Subministrament d’un robot col-laboratiu Universal robots UR3 o
equivalent
Campus Universitari lgualada — UdL
Av. Pla de la Massa, 8. 08700 Igualada (Barcelona)
A l'atencié de Grau Baquero Armans. Teléfon 938035300
— Lot nam. 2: Subministrament d’una pinca (gripper) compatible amb el model
de robot Universal robots UR3 o equivalent
Campus Universitari lgualada — UdL
Av. Pla de la Massa, 8. 08700 Igualada (Barcelona)
A l'atencié de Grau Baquero Armans. Teléfon 938035300





