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1. OBJECTE DEL CONTRACTE

El present contracte té per objecte la contractacido de la concessio de serveis d’instal-lacid,
assisténcia técnica i col-laboracio del control de seguretat viaria per a la instal-lacié d’equips de
control de velocitat i control d’accés i 150 sessions de quatre hores de control de velocitat amb
operador i equip mobil, sistema ocr embarcat pel control del transit, segons les
caracteristiques técniques que reuneixin els requisits exigits en el Reial Decret 244/2016, de 3
de juny, a partir del qual es desenvolupa la Llei 32/2014, de 22 de desembre, de Metrologia, i
gue aquests compleixin amb els requisits essencials especifics dels instruments destinats a
mesurar la velocitat en la circulacio de vehicles a motor, recollit a I'’Annex XII, de I'Ordre
ITC/155/2020, de 87 de febrer, pel que es regula el control metrologic de I'Estat en
determinats instruments de mesura, aixi com, la corresponent tramitacido administrativa per a
I'obtencié dels certificats de conformitat corresponents, que hagin estat emesos per
I’'Organisme de Control Metrologic (OCM) corresponents de manera que aquests es puguin fer
servir de manera legal en els procediments sancionadors.

També, 150 sessions de 4 hores de control de velocitat amb radar mobil amb operador cada
any i 6 cameres de control de i gestid del transit amb plataforma de gestié integrada amb la
que ja disposa I’Ajuntament d’Altafulla.

Aixi mateix, la corresponent tramitacié administrativa per a l'obtencié dels certificats de
conformitat corresponents, que hagin estat emesos per |I'Organisme de Control Metrologic
(OCM) de manera que aquests es puguin fer servir de manera legal en procediments
sancionadors.

En el present plec es detallen els requisits técnics que, inexcusablement, hauran de complir-se
en la data de presentacié de les ofertes.

2. MARC NORMATIU TECNIC

La normativa técnica que és d’aplicacié en la present contractacio és:

- Reial Decret 244/2016, de 3 de juny, a partir del qual es desenvolupa la Llei 32/2014,
de 22 de desembre, de Metrologia, i que aquests compleixin amb els requisits
essencials especifics dels instruments destinats a mesurar la velocitat en la circulacié
de vehicles a motor, recollit a I’Annex XII, de I'Ordre ITC/155/2020, de 7 de febrer, pel
gue es regula el control metrologic de I’Estat en determinats instruments de mesura.

- RDL 339/1990, de 2 de marg, pel qual s'aprova el "Texto Articulado de la Ley sobr
Trafico, Circulacion de Vehiculos a Motor y Seguridad Vial”.

- Ley 18/2009, de 23 de novembre, per la qual es modifica el "Texto Articulado de la Le
sobre Trdfico, Circulacion de Vehiculos a Motor y Seguridad Vial”, aprovat per RD
339/1990, de 2 de marg, en materia sancionadora”.
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- Reial Decret 842/2002, de 2 d’'agost, pel que se aprova el Reglament electrotécnic per
baixa tensié (BOE 18.09.02) i posteriors Instruccions Técniques Complementaries.
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I tota aquella normativa que sigui aplicable per raé de la materia. En cas de derogacid
expressa dels reglaments esmentats, estara vigent la normativa que els substitueixi.

3. SITUACIO DEL CONTROL DE TRANSIT

La durada del contracte sera de 1 mes des de la formalitzacié del contracte o menor en cas
que el licitador en proposi un d’inferior.

La situacid dels punts d’instal-lacié de les dues cabines sobre pal per ubicar el dispositiu de
cinemometre son els seglents:

- Punt 1: Carrer Ronda d’Altafulla (sense tensid)
- Punt 2: Carrer Via Augusta (sense tensid)
La situacio dels punts de control d’accés mitjangant lectors de matricules son els seglients:

- Punt 1: Carrer de Dalt amb Carrer Canté de la Vila (tensid6 24 h o tensié periode
nocturn)

- Punt 2: Carrer Pescadors amb Carrer Cami del Prat (tensié 24 h o tensié periode
nocturn)

La situacié de les cameres de lectura de matricules son els seglients:

- Punt 1: Carrer Migdia / Entrada al municipi per Tarragona (tensié periode nocturn o
sense alimentacid)

- Punt 2: Carrer Carretera de la Platja / Entrada barri maritim (tensié 24 h o tensid
periode nocturn)

- Punt 3: Carrer del Pi / Entrada Brises de Mar (tensié 24 h o tensidé periode nocturn).

4. CARACTERISTIQUES DEL SISTEMA

4.1 DESCRIPCIO GENERAL

El sistema que es proposa esta compost d'un cinemometre estatic i 2 cabines pel seu correcte
funcionament (instal-lat en cabina sobre pal) per al control de la velocitat de vehicles, el
principi de funcionament dels quals estara basat en I'efecte “Doppler”, aixi com d'un sistema
fotografic digital que obtingui proves d'aquells que compleixin uns parametres predeterminats
en el sistema, 3 dispositius de lectura de matricules i 2 de controls d’accés basats en la,
lectura de matricules.

w\/KLSLLFY

Aquests equips de recollida d'evidéncies d'infraccid, estaran dissenyats per a la sev
instal-lacié en cabina sobre pal, de tal forma que permeti el seu funcionament sense operador.

JZM5GOA34A

L'equip a instal-lar haura de complir amb tots els requeriments en un Unic equip, per tal d
integrar l'equip en l’entorn urba amb el menor impacte visual, per tant, no s’acceptara
solucions afegint equips com cameres i/o altres equips per donar el servei requerit.
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Juntament amb l'oferta, es lliurara la documentacié técnica relativa al sistema proposat,
incloent:

1)

2)

3)

4)

5)

Descripcid completa, grafica i literaria de totes les caracteristiques i dades técniques del
cinemometre i lectors de matricules.

Manual d'instruccions que expliqui amb claredat el funcionament i maneig de I'equip en
el seu conjunt, i de cadascuna de les seves parts per separat.

Fotografies en les quals es reflecteixi amb absoluta claredat els emplacaments previstos
per al precintat, aixi com els llocs en qué estan situats les sigles i numeros de
referencia del cinemometre que determinin la seva completa identificacio.

Certificat d'Examen de Tipus, atorgat per I'Organisme corresponent, acreditatiu que el
cinemometre presentat a Concurs esta aprovat conforme a la legislacié vigent en la
data de presentacié de la sol-licitud.

S'haura d'acreditar la certificacid del cinemometre Doppler ofert per a les seglients
tipologies d'instal-lacio:

o Cabina lateral a sol.

o Cabina de pal.

o Cinemometre en tripode.

o Cinemometre en suport de barrera de seguretat (biona).

Certificat d'inscripci6 en el Registre de Control Metrologic per a comercialitzar
cinemometres, atorgat per I'Organisme corresponent.

L'empresa subministradora queda obligada a lliurar els cinemdmetres amb la documentacié
metroldgica pertinent en vigor, les quals correran enterament al seu carrec.

L'empresa queda obligada a aportar un certificat expedit pel fabricant/distribuidor certificant
que l'equip destinat haura de ser nou, sense Us en cap municipi anteriorment i sense cap
registre d’homologacié expedit ni pel CEM ni cap organisme autoritzat anterior a la data de la
licitacio.

L'empresa subministradora queda obligada a impartir, al lliurament dels equips, els cursets
necessaris sobre maneig i funcionament d'aquests, a quants treballadors municipals els sigui
indicat per part de I'’Ajuntament. La seva durada sera d'un dia de jornada completa per curset i

es realitzaran les oficines de I’Ajuntament

4.3 PROCES CE MESURA I REGISTRE DE LA INFRACCIO

El sistema de mesura haura de seguir el segient procés i registre de la infraccio:

Identificacié d’entrada d’un vehicle i reflexié del feix d’ones del radar.

Formacid del valor de mesurament (determinacié de la velocitat)
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- En el moment d’excedir la velocitat maxima configurada, es dispara I'equip fotografic.

- La informacié requerida per sancionar la infraccié de velocitat sera enregistrada pel
cinemometre, que emmagatzemara, en format encriptat, la evidéncia fotografica
juntament amb totes les dades rellevants per la identificacio inequivoca de l'infractor.

- L'equip haura de quedar llest per a un nou mesurament.

Sense afectar la imatge principal, el procediment incorpora les dades de mesurament, aixi com
la identificacio del carril pel que circula el vehicle infractor.

El sistema haura de poder enviar les dades al sistema de monitoritzacié sense necessitat de la
intervencioé de cap personal en el lloc on es trobi ubicat el Radar.

5. COMPONENTS AMB RELLEVANCIA METROLOGICA

5.1 L'ANTENA DE RADAR

La seva missié és detectar la preséncia dels vehicles que transcorren per I'area de control,
distingir en quin sentit de la circulacié es trasllada cada vehicle i mesurar, en base als valors
de freqliéncia rebuts en el sensor, la velocitat de cada vehicle amb la més alta precisid i
fiabilitat. Utilitzant els valors de variacido de fase de |I'ona rebuda en el sensor, es calculara
també la distancia del vehicle a I'antena.

A més, cas que el vehicle circuli en sentit d’allunyament de I'area de control, I'antena sera
capag de mesurar la longitud d'aquest vehicle. Tots els valors i resultats seran transferits a la
unitat processadora per al seu enregistrament i processament.

El sensor radar estara basat en tecnologia Doppler, tindra una freqtiéncia de funcionament de
24,150 GHz (Banda K) FSKCW per a mesurament de velocitats i distancies, amb tecnologia per
a discriminacio i identificacié de carrils, i tindra una poténcia maxima d’emissid, de 100 mWw.

5.2 EQUIP PER A L'OBTENCIO I EMMAGATZEMATGE DE PROVES

La unitat d'obtencié i emmagatzematge de proves estara integrada en la carcassa del propi
cinemometre i consistira essencialment en una camera digital i sistema electronic de control.

L'equip fotografic sera digital, de tipus industrial, de gran resisténcia i capacitat de treball, a fi
de permetre un funcionament continuat i indefinit, i estara especialment dissenyat per a la,

’ - Y >
seva aplicacié al cinemometre.

&\/KLSLLF

El grup optic sera de la maxima qualitat, amb objectiu de gamma alta que permeti, en un
Unica fotografia, contemplar clara i nitidament el vehicle presumiblement infractor i I'entorn de
lloc pel qual circula.

Caracteristiques minimes que haura de complir I'equip fotografic digital:

- Sensor CCD: 4/3 de polzada.
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- Juntament amb la fotografia, registrara de manera automatica, nimero de serie del
cinemometre utilitzat, data i hora del mesurament, velocitat, ubicacid, operador i sentit
de la marxa del vehicle controlat.

- Els parametres variables que apareixen en la fotografia (ubicacio, operador, sentit de la
marxa, etc.), hauran de poder ser introduits en el propi cinemometre a través del
monitor de pantalla tactil. Aquestes dades variables juntament amb els ja fixos del
sistema (model de cinemdometre, nimero de série, etc.), apareixeran en 2 linies en la
zona superior de la fotografia, a fi d'aconseguir una major visibilitat i panoramica del
vehicle infractor.

- L'equip de forma interna i sense necessitat de posar cap camera externa haura
obligatoriament de registrar un video d'una durada minima de 5 segons i una resolucié
minima de 2 megapixels (1600 x 1200), en el qual quedi reflectit I'instant en el qual la
infraccio és comesa dins de 'equip, sense tenir que posar una camera a tal efecte.

Caracteristiques minimes del sistema electronic de control:
- Disc dur: Minim 500 GB.
- Sincronitzacié horaria: NTP o GPS

El sistema electronic de control ha de tenir integrat en el mateix equip el software de
reconeixement de matricules (OCR) de diferents paisos europeus. La informacié sobre el
nimero de matricula ha de registrar-se de manera automatica en I'evidéncia fotografica.

El sistema estara dissenyat per a la possibilitat que, si en el futur es pren la decisio d'instal-lar
I'equip en ubicacions estatiques no fixes (tripode, suport per a biona), el mateix equip serveixi
per a aix0 sense necessitat d'incorporar-li accessoris addicionals, excepte els propis suports i,
en cas que es desitgi realitzar ajustos en la camera o transferir arxius a distancia sense haver
de desplacar-se al lloc de mesurament, el sistema de transmissi6 de dades requerit
(convertidor de fibra Optica, encaminador 3G/4G, etc.).

El propi cinemometre sera capag de dur a terme la seva propia telegestié comptant per a aixo
amb les seglients prestacions:

- Monitoratge de I'estat del cinemometre.
- Gestié remota del cinemometre.

- Lectura de dades estadistiques.

~

Disposara com a minim dels seglients interficies per a I'establiment de comunicacions, gesti
del dispositiu i/o descarrega de dades:

- Ethernet.

- USB.

5.3 SISTEMA DE FLASH
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El sistema de flash estara conformat principalment pel generador de flash i la lampada, i el seu
objectiu sera proporcionar la il-luminacié artificial necessaria i adequada perquée el vehicle i la
seva matricula es puguin identificar clarament en la fotografia que provi la infraccio.

El sistema de flash sera ajustable i amb comportament intel-ligent, amb poténcia luminica de
300 W, durada de 1/2000 s i sequéncia de 0,5 s.

En aquest sentit, es podran modificar manualment els diferents parametres d’ajustament per
adequar-lo a les condicions de la via, encara que el dispositiu incorporara un modus de
funcionament automatic capac de decidir per si mateix si és necessari disparar el flash en
funcio de les condicions luminiques mediambientals de la seva ubicacio fisica.

5.4. MONITOR DE PANTALLA TACTIL

Estara integrat en la carcassa d'equip i tindra una grandaria minima de 8 polzades i permetra
la introduccié de parametres de funcionament del cinemometre, aixi com la visualitzacié on-
line de les imatges registrades.

Permetra, mitjancant teclat virtual:

5.5 SOFTWARE RADARS

L'equip ofert vindra acompanyat dels programes i requeriments informatics apropiats per a la
configuracid i control del cinemometre, aixi com per al tractament posterior de les fotos i els
seus fitxers en el procediment d'emissié de denlncies des de I’Ajuntament, complint les
seglients especificacions:

Introduir les dades, de generacié manual, que documenten la infraccié.
Canvi de direcciéo de mesurament.
Seleccionar un dels abastos de mesura de I'equip.

Seleccionar el llindar de tret per a turismes i camions, a partir de la velocitat dels quals
la camera haura de prendre fotografia.

Programacio de la unitat de flaix perquée funcioni, de forma:
o Automatica en funcié de la llum ambienti.

o) Manual.

Programari integrat, capac de processar mitjancant una Unica interficie les infraccion
procedents dels seglients sistemes:

- Cinemometre Doppler.
- Cinemometre laser.

- Foto-Rojo: sistema de monitoratge de semafors.
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- Mitjanes de velocitat mitjana per trams.

- Opcid6 monolloc o multilloc. El sistema haura d'estar dissenyat per a poig:




mitjancant l'adquisicié de la corresponent llicencia, gestionar les sancions des de
diversos llocs de treball simultaniament.

- Possibilitat d'integracié de cinemometres d'altres fabricants.

- Accés restringit mitjancant control d'usuaris i perfils.

- Sistema de llicencies d'Us que inclou precarrega de configuracié inicial.

- Modul opcional de reconeixement de matricules.

- En cas de gran volum de dades, copia retrospectiva automatica de dades antigues.
- Suport de diferents bases de dades:

- Microsoft Access.

- Microsoft SQL Server.

- Inici de I'aplicacié.

- Deteccié d'incongruéncies de versions entre aplicacid, arxiu de llicencia i base de
dades.

- Identificacié de la seguretat mitjancant usuari i contrasenya.

- Monitor d'estat: per cadascun dels equips definits en el sistema, automaticament
s'iniciara un petit monitor d'estat en el qual s'informara de les dades més rellevants
corresponents amb I'equip configurat en el sistema i el seu estat. Per cada camera /
ubicacié es detallara:

- Lectures: imatges processades des de I'Ultim inici I'aplicacid i provinents d'aquesta
ubicacié / cambra.

- Sense matricula: lectures reconegudes i inserides igualment en base de dades, pero
sense matricula reconeguda.

- Estadistiques.

Disponibilitat d'accés directe des de la pantalla principal mitjancant botons a:
- Configuracié particular d'equip.

- Cerca d'informacio6 particular per a equip.

Configuracio:
General: I'aplicacié permetra la modificacio dels segiients parametres:
- Directori d'emmagatzematge de lectures processades.

- Segons de descans procés de lectures, a fi d'evitar que els processos que avaluen |
preséncia de noves infraccions puguin saturar el lloc de treball.
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- Idioma (minim suportara castella i anglés)

- Minuts de retard del procés de purgat o eliminacié de registres i imatges obsoletes,
a fi d'evitar 'ompliment de I'espai d'emmagatzematge.

- Minuts de descans entre dos processos consecutius de purgat o eliminacié de
registres i imatges obsoletes.

- Nombre de dies.

- Directori d'emmagatzematge de les noves bases de dades retrospectives (SQL
Server).

- Minuts que espera l'aplicacié des del seu inici.
Cinemometre:

- Configuracié d'equips cinemometre.

- Configuracié de cameres / ubicacions.

Foto Vermell:

- Configuracié d'equips foto vermell.

- Configuracié de cameres / ubicacions.

Velocitat mitjana per trams:

- Configuracié d'equips calcul velocitat mitjana per trams.
- Configuracié cameres.

-  Monitoratge de lectures en temps real. En funcid del sistema, durant el
funcionament normal del sistema, es proporcionaran fotografies de vehicles
detectats. Es suportara la possibilitat de proporcionar un mosaic de lectures.

- Operacions amb I'emmagatzematge de base de dades
BBDD Access:

- Compactar i reparar la base de dades.

- Realitzar copia de seguretat de la base de dades.

- BBDD SQL SERVER:

- Realitzar captacid anterior.

Gestié de les infraccions:

- Validacio / anul-lacié d'infraccions amb un sol clic.

- Cerca per diferents criteris: dispositiu, ubicacié, rang de dates i hores, rang d
velocitats, fiabilitat del OCR, estat de les sancions, etc.

- Navegacid entre imatges.
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- Gestidé dels diferents estats de la sancid (pendent de validacid, validada, anul-lggs
tramitada).




- Incorporacioé de lector automatic de matricules (LPR).

- Identificacié del percentatge de fiabilitat de les lectures efectuades.
- Zoom de la imatge.

- Impressio.

- Seleccidé de matricula.

- Retoc fotografic

- Impressio de la fitxa de sancié.

- Exportacié de denuncies a formats predeterminats que siguin importables des de
I'aplicacio de gestid d'infraccions del client.

e Configurable a les necessitats particulars quant a:

- Camps particulars a incloure en la fitxa de la sanci6 com son: identificatius de
sancio, codi d'agent que valida, dates, model del vehicle, article infringit, etc.

- Configuracié arbitraria de camps obligatoris i de només lectura.

- Exportacid de les sancions validades mitjangant un format configurable a mida.
- Impressio de fitxa.

- Consulta d'estadistiques.

- Exportacid i importacié de configuracions.

- Ajuda on-line.

- Gestié multifinestres, podent mostrar diverses finestres de manera simultania dins
del programa principal.

5.6 CONSTRUCCIO I SUBJECCIONS MECANIQUES.

Tot el conjunt estara dissenyat i fabricat en format compacte per facilitar els canvis d’ubicacié
entre diferents cabines, sense necessitat de traslladar elements addicionals.

Les diferents subjeccions mecaniques compliran la important tasca de donar, per una parf
consisténcia i robustesa al conjunt, unint i subjectant adequadament els diferents component
i, per altra, garantir el correcte posicionament del mateix en ubicacid mitjangant union
mecaniques especialment dissenyades a I'efecte, amb la finalitat d’assegurar un angle correct
del HAZ de radiacio respecte a la direccid de circulacié i la correcta posicié del vehicle en |
fotografia.

8L
cat/
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Les cabines disposaran de filtres de neteja i elements de ventilacié per garantir que els
components més sensibles i importants es mantinguin en condicions ambientals adequades,
amb la finalitat d’evitar avaries i allargar la vida d’aquests components.

6. FUNCIONS PRINCIPALS

6.1 FUNCIONS PRINCIPALS I CARACTERISTIQUES DEL CINEMOMETRE-RADAR

El disseny del cinemometre sera el més compacte possible i amb el menor nombre de
connexions, facilitant aixi, el seu muntatge i maneig.

Els connectors dels diferents cables disposaran de diferent nombre de pins, i tant els
connectors com les connexions del cinemometre estaran identificades per a facilitar i evitar
qualsevol problema en la connexié d'aquests.

El cinemometre disposara d'un contacte per a poder disparar un flaix, bé de xenon o bé
d'infrarojos.

El cinemometre integrara en el seu envolupant un monitor de pantalla tactil que possibilitara la
configuracié de tots els parametres necessaris per al funcionament i gestié d'aquest, aixi com
la visualitzacié de les imatges de les infraccions registrades.

El cinemometre sera capag d'efectuar mesuraments de velocitat simultanies, en I'un o l'altre
sentit, distingint els carrils.

El cinemometre permetra definir en la seva configuracid fins a 6 carrils de circulacio.

Tant en els dispositius del propi equip com en el registre fotografic, figurara una indicacio del
ndimero de carril i del sentit en qué ha estat realitzada el mesurament.

Els diferents components de I'equip hauran de portar gravats o adherits de forma totalment
llegible i indeleble, i en lloc facilment accessible a la seva lectura, les sigles i numeros de
referéncia que representin la seva completa identificacid.

El cinemometre haura d'estar prou protegit d'interferencies de qualsevol naturalesa, i, a I'hora,
no transmetre-les tampoc a I'exterior fora del seu camp de treball.

Quan el mesurament sigui dubtds, el cinemdmetre haura d'anul:-lar el mesurament. Si, no
obstant aix0, s'efectués el registre fotografic, aquest s'eliminara immediatament per a evitar
aixi qualsevol equivoc.

El cinemometre estara capacitat per a registrar i interpretar velocitats de vehicles que e
desplacin en un ambit comprés entre els 20 km/h i els 320 km/h.

tracio.cat/

El marge d'error del mesurament ( acreditat per document expedit per I'Organisme competen
conforme a la legislacié actual ) no sera superior a:

INIS

- finsa 100 Km/h +/- 3 km/h
- desde 100 Km/h +/- 3%
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El cinemometre haura de posseir control sobre la tensidé d'alimentacid, a fi d'impedir lecture
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de vehicles a partir del moment en el qual la tensié d'alimentacié baixi del limit prefixat.




mateix, haura d'estar proveit d'un dispositiu de control que permeti detectar tota fallada de
funcionament dins dels limits d'error previstos en les especificacions.

L'alimentacié del cinemometre es realitzara des d'una bateria integrada en el seu envolupant,
la qual sera recarregada a través d'un carregador a 230 VCA. subministrat amb el propi equip.

L'angle d'incidéncia ha de ser de 22°. Aquesta orientacid es podra verificar mitjancant I'ajuda
d'unes marques situades per a tal fi en el cinemometre.

Permetra la distincié de vehicles lleugers i pesats.

Dimensions maximes (fons x ample x alt): 240 x 240 x 290 mm
Pes maxim: 9 Kg (incloent monitor tactil i bateria)

Rang de temperatures: -20 a 60 °C

Consum maxim en funcionament (sense flaix): 25 W

7. CABINA DE TIPUS PILAR

S’entén per cabina el contenidor que serveis al cinemometre d’allotjament, suport i proteccio, i
gue disposa dels medis per a la seva orientacié i alimentacié. Dit contenidor pot ser de tipus
normalitzat (a partir de I'Ordre ITC 3123/2010, de 26 de novembre) o de tipus no normalitzat.

Les cabines no normalitzades Unicament poden albergar cinemometres que hagin estat
verificats per a aquesta cabina. Un mateix cinemometre pot ser verificat per a més d'una
cabina i una cabina pot ser verificada per a més d’un cinemometre, perd sempre es precisa la
verificacié cabina-cinemometre. Aquestes verificacions requereixen d’assajos amb transit real
in situ, cosa que dificulta de forma significativa el procés de verificacié i, en conseqliéncia, la
mobilitat dels equips. El certificat de metrologia de cada cinemometre identifica els punts o les
cabines en que pot ser instal-lat.

La present memoria técnica té per objecte definir les caracteristiques técniques, eléctriques i
constructives de les Cabines de Pilar d’ambit urba, destinades a allotjar equips cinemometres
d’efecte Doppler d’Ultima generacio, funcionant en emplagaments fixos sense operador, en
instal-lacions exteriors en cabines laterals, aixi com establir les marques d’identificacido que
hauran de figurar en les mateixes.

Les cabines d’exterior tipus urba, han d’estar fabricades d’acord amb alld definit en la proposta
de norma UNE 199121-1 elaborada pel Comité Técnic de Normalitzaci6 CTN/199-SC12
“EQUIPAMENT PER A LA GESTIO DE TRANSIT. CINEMOMETRES".

Aquesta norma té per objecte definir les caracteristiques técniques ambientals, eléctriques
constructives dels armaris, aixi com establir les marques que hauran de figurar sobre el
mateixos. Inclou tot el detall electro mecanic i funcional, tant de l'interior com de I'exterior d
la cabina, aixi com la preinstal-lacid del sistema anti-vandalic i de videovigilancia, am
I'objectiu de permetre un intercanvi rapid i senzill dels diferents cinemometres normalitzats
sense necessitat d’'una nova verificacié metroldgica, segons el que disposa I'Ordre Ministerialg
ITC3123/2010.

FEMER oA ASTIKLSLLFYE
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Aquesta norma s’aplica als armaris que estan dissenyats per allotjar equips destinats al
mesurament de la velocitat dels vehicles en carretera (cinemometres), operant en
emplacaments fixos, sense operador, en instal-lacions exteriors en cabines laterals.

Les cabines d’exterior tipus urba han d’estar dissenyades per aconseguir una excel-lent
proteccié ambiental i térmica, proteccions que s’abasten en gran mesura gracies a la cura
d’aspectes fonamentals, tals com les caracteristiques de termo-aillament i auto ventilacio, de
manera que els equips instal-lats en el seu interior no es vegin afectats per les incleméncies o
els canvis bruscos de temperatura.

Aixi, el nivell de proteccié contra I'accés de pols i aigua a l'interior de les mateixes és IP-55, de
conformitat amb la norma EN-60529; mentre el nivell de proteccid front a la possible
penetracid de cossos solids, impactes mecanics, salvaguardant els materials o equips
instal-lats en el seu interior, és de grau 5 segons norma UNE 20-324.

El seu disseny interior permet el muntatge de muntants en els que es podran instal-lar i operar
tots els components dels cinemometres d’efecte Doppler d’Ultima generacio.

El seu acabat superficial haura d’estar realitzat amb pintura poliéster resistent ala corrosio i
intempérie. Finalment, la TORNILLERIA emprada per al muntatge no haura de tenir accés per
I'exterior de la cabina i la tanca haura de ser anti-vandalica, amb 3 punts de tanca i PANY de
clau, cosa que atorga un alt grau de seguretat contra intrusisme.

La cabina anti-vandalica de tipus PILAR ha de ser de disseny urba i amb una mida maxim de
0,85 m d’alcada. S’instal-lara sobre un PILAR de 2,3 m a 3 m d’algada, fixat al sol mitjancant
uns perns d’acer encastats en una base de formigd armat, dificultant d’aquesta manera, la
realitzacié d’actes vandalics sobre la mateixa.

Haura d'estar fabricada en placa metal-lica de 3 mm de gruix minim, amb les seglents
caracteristiques minimes:

- Tractament anticorrosiu amb acabat en color gris RAL 7032.
- Panells laterals en acer tractat de 2mm de gruix, amb funcié de proteccié térmica.
- Finestra per a camera i flaix, amb visera i cristall blindat de 23 mm de gruix.
- Pany d'alta seguretat amb tancament.
- Quadre de distribuci6 eléctrica amb alimentacié a 230V.
Les dimensions maximes de la cabina de pal son les seglients:
- Algada: 790 mm.

- Amplaria: 560 mm.

t des de la plataforma esPublico Gestiona | Pagina 14 de 26

- Fons: 580 mm.

Onicamen

Al seu torn les cabines disposaran de filtres de neteja i elements de ventilacié per a garanti
que els components més sensibles i importants es mantinguin en condicions ambiental
adequades, amb la finalitat d'evitar avaries i allargar la vida d'aquests components.

4B 7P 2 M5GOA34ASWKLSLLFY6E

En cas de necessitat de retirar qualsevol equip del sistema, aquest pot ser facilment retirat
reinstal-lat sense la necessitat d'utilitzar cap mena d'eina especial i sense realitzar cap man
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d'alineacid, ajust o calibratge. La fixacié dels diferents components a l'interior de les cabines es
realitza manualment.

8. SERVEI DE DE CONTROL DE VELOCITAT AMB CINEMOMETRE I OPERADOR

El servei correspondra a controlar la velocitat i pacificar diferents zones d’Altafulla mitjancant
un cinemometre mobil i un operador de l'equip per tal de fer les mesures i documentar les
infraccions alla on sigui necessari durant tot I'any per documentar les males conductes al
volant i hauran de ser controlades.

El servei incloura 150 hores/anuals d’operador presencial distribuides en franges minimes de 4
hores, les franges de control seran rotatories, poden ser durant el dia i la nit i qualsevol dia de
la setmana, no superant mai les 40 hores setmanals.

L'operador haura de estar donat d’alta a la Seguretat Social en la categoria necessaria per la
feina requerida i disposara de certificat emeés pel fabricant d’'Operador de Cinemometre.

Aguest servei funcionara durant tot l'any, els punts de control seran establerts per
I’Ajuntament i I'operador procedira a realitzar els controls de forma alternativa i igualitaria en
tots ells.

Depenen de les necessitats de I’Ajuntament en moments puntuals i haura de comptar amb els
seglients parametres i requeriments técnics:

L'equip cinemometre mobil sera destinat a mesurar la velocitat i documentar mitjancant
fotografia aquells vehicles que superin la velocitat establerta, podra ser utilitzat en tripode,
suport vehicle o suport guarda-rail, tots hauran de estar homologats pel Centre Espanyol de
Metrologia.

Haura de ser un equip compacte i format per un sensor de tecnologia LIDAR, CPU basada en
Windows i camera digital, haura de tenir una autonomia minima de 5 hores sense cables, a
més de poder-se connectar directament en un vehicle utilitzant un cable d’alimentacid, i haura
de poder ser instal-lat i desinstal-lat en 1 minut en qualsevol dels modes d’utilitzacid.

L'equip disposara d’una tablet per visionar i controlar totes les funcions del cinemometre, es
connectara via WiFi amb una aplicacié VNC i disposara de memoria interna per emmagatzemar
les imatges capturades, totes encriptades i inviolables sense el software de gestid.

L'empresa adjudicataria haura de tenir software de gestid pel tractament de les imatges i crear
la pasarel.la amb l'organisme recaptador de I’Ajuntament d’Altafulla.

L'equip complira com a minim aquests requeriments:
- Treballar correctament en temperatures de -10°C a 55°C
- Humitat relativa de 20% a 95%
- Proteccio IP55

- Proteccié impactes IK07
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- Rang de medicié 10metres a 40metres

- Alimentacio 10V - 28V




- Pes maxim 2.5Kg.

- Resolucié minima 5Mp

- Optica 25mm F1.4

- Fps 14,1

- CPU Intel Atom E620 o superior

- Chipset Intel EG20T o superior

- RAM 2GB DDR2-533 SDRAM o superior

- Disc dur 80GB SATA 3Gb/s o superior

- Modul Wif Link 5100 o superior

- Interface RS232

- 2USB

- Wachtdog Timer

- Lector de memoria MMC/SD

- Velocitat de mesura de 10km/h a 250km/h

- Mesurar fins a 3 carrils i dos sentits de la marxa alhora
- Discriminar vehicles lleugers i pesats i poder mesurar en diferents velocitats ambdods

- Poder mesurar velocitats diferents predeterminades per carrils i tipus de vehicle

L'empresa adjudicataria haura de tenir l'equip amb la certificacid6 anual emesa per un
organisme autoritzat i presentara a I’Ajuntament la documentacié per la seva comprovacio.

9. INTEGRACIO I CERTIFICACIONS

L'empresa licitadora haura de presentar obligatoriament les seglents certificacions:

- LUempresa adjudicataria haura de disposar d’'un SW de sistema de gesti6 de les
infraccions detectades pel cinemometre compatible amb la plataforma de gestig,
d’'infraccions que disposa I'organisme de recaptacio i gestio tributaria.

L'empresa licitadora haura de presentar, també, les segiients certificacions, corresponents a
sistema radar ofertat:

- Certificat de I'examen del model expedient pel Centre Espanyol de Metrologia.

- Certificat de software de model expedient pel Centre Espanyol de Metrologia.

V%fldaci(): 45L7PJZM5GOA34ASTKLSLLFY
https://altafulla.eadministracio.cat/

icacio:

- Certificat de conformitat de la posada en mercat per compliment de la normativa
d’emissions radioeléctriques, expedient pel Ministeri d’IndUstria. '
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- Marcatge CE del sistema radar.




- Certificat del fabricant o distribuidor indicant que I'equip subministrat es nou i no ha
estat utilitzat enlloc ni ha rebut cap certificacié ni validaci6 del CEM o organisme
autoritzat.

- Cas de resultar adjudicataria, a la posada en funcionament del sistema radar ofertat per
I'empresa subministradora també haura de presentar:

- Informe de verificaci6 primitiva del producte, expedit pel Centre Espanyol de
Metrologia.

- Informe de verificaci6 completa de producte després d’instal-lacio i certificat de
conformitat amb el model, basat en la verificacido del producte, inclos el Modul F i G,
tots ells expedits per una empresa acreditada per ENAC, tan del cinemometre com de
les cabines.

10. REQUISITS TECNICS SISTEMES DE LECTURA DE MATRICULES I CONTROL D’ACCES

El subministrament, instal-lacid, legalitzacié, manteniment i gesti6 de les denuncies dels
sistemes de control de transit amb 3 cameres amb lectors de matricules i 2 cameres per als
punts de control de transit per al control del transit i pacificacié viaria del municipi d’Altafulla,
haura d’ajustar-se a les previsions de la legislaci6 en matéria de seguretat privada i als
requisits técnics que es detallen a continuacio:

10.1 FUNCIONALITAT DELS PUNTS DE SEGURETAT
a) Punts de lectura de matricules i controls d’accés

En cada un dels punts de lectura de matricules a subministrar, objecte del present contracte,
el sistema instal-lat ha de permetre la captura de les matricules de tots els vehicles que
circulin en els dos sentits de circulacié. Tanmateix haura de permetre reconéixer
automaticament la marca, model i color dels vehicles; aixi com la tipologia del vehicle.

Hauran de disposar de tots els elements necessaris per a la funcionalitat del sistema, inclosos
els necessaris per a l'ancoratge i suport, el subministrament eléctric continu amb connexid
directe o amb un armari de bateries connectat al fanal d’enllumenat public i les comunicacions
4G amb el centre de control.

Tots els punts d’instal-lacio de cameres han de permetre enviar la informacié generada en el
registre de matricules a un centre de control per a la seva explotacio.

A més les cameres de matricules hauran de complir amb els seglients requisits minims:

tracio.cat/
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- Les cameres hauran de ser especifiques i exclusives pel reconeixement de matricules
indicant les seves prestacions i la seva conveniéncia per la funcié requerida.

//altafulla.eadm

- Camera amb resolucié corresponent per la lectura de matricules dels vials proposats
amb un minim de 7 metres, distingint el sentit de la marxa.

https:

icacio:

-  Permetre la lectura de matricules en entorns exteriors en condicions de dia, nit
condicions meteorologiques adverses, i reflexes del sol.

fi
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- Disposar de filtre IR integrat d’abast aproximat de 40 metres apte per exteriors




permeti una correcte il-luminacid de la zona de captura i adaptable a les diferents
condicions luminiques.

- Elements necessaris per a la reduccié de soroll en la imatge provocats per possibles
contaminacions luminiques.

- Optica varifocal per la cobertura de l'espai vigilat en qualsevol de les diferents
ubicacions.

- Per garantir la maxima fiabilitat possible, el processador haura de ser especificament
ARTPEC, generacio 6 o superior.

- Alimentacié PoE.
- Carcassa d'intempérie amb proteccié exterior IP66, IP67 y NEMA 4X.
- Protecci6 antivandalisme IK10

- Armari d'intempérie amb proteccié exterior IP66 per al connexionat dels elements.
S’han d’incloure els elements necessaris i les proteccions fisiques i/o eléctriques
corresponents, aixi com un avis a centre de control en cas d’obertura.

- Temperatura d'operacio de les cameres operacional de rang estes.
- Processament de la lectura de matricules incorporat a la propia camera.

- Ha de poder detectar marca, model i color amb una fiabilitat superior al 98%. S’haura
d’acreditar amb certificat de fabricant.

- Sentit de circulacid.

- Disposar d’'una targeta SD per I'emmagatzematge de les lectures en cas de perdua de
comunicacions. Un cop restablertes les comunicacions, la camera haura de transferir de
forma automatica les lectures a la plataforma de gestio.

Sempre que siguin compatibles i préevia autoritzacio de I'’Ajuntament de Torredembarra,
s’integraran al sistema i a la base de dades, les dades de lectura de matricules de les cameres
propietat de I'Ajuntament de Torredembarra situades a les entrades / sortides entre els dos
termes municipals, com poden ser:

- Camera situada a l'antiga Carretera N-340 (terme municipal d’Altafulla) d’entrada i
sortida d’Altafulla a la zona del puntet.

- Camera situada a I'Avinguda Diagonal de Torredembarra (terme municipal de
Torredembarra) d’entrada i sortida d’Altafulla a la zona dels munts.

- En cas d’existir més cameres o se n'instal-lessin de noves, en els llindars dels termes
previa autoritzaciéo de I’Ajuntament de Torredembarra, també caldra integrar-les en e
sistema i base de dades del sistema de lectura de matricules.

b) Alimentacid
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En cas d’utilitzar un sistema de bateries com alternativa al subministrament eléctric directe
caldra tenir en compte les seglients caracteristiques:
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El sistema de bateries hauria d’estar format obligatoriament per bateries de liti, que no
requereixin manteniment, amb tota la seva electronica corresponent. En cas de no poder
connectar-se a I'enllumenat public s’haura d’instal-lar el sistema de bateria i un panell solar
suficient per dotar d’autonomia minima de 24 h.

Els armaris de bateries proposats es composaran dels seglients elements com a minim:
- Instal-lacié sobre fanal o bacul.
- Armari d’exteriors IP 66 amb fixacions fanal.
- Porta amb pany.
- Contactor (tamper) per avis en cas d’obertura.

- Proteccions eléctriques: diferencial, magnetotérmic i protector de sobretensions
transitories per protegir I'electronica dels equips del soroll i els pics de sobretensid que
viatge habitualment per la xarxa d’enllumenat public.

- Carregador de bateries.

- Bateria de liti 48v 10Ah sense manteniment. En tot cas es dimensionaran per tal de
garantir una autonomia minima de 24 hores.

¢) Comunicacions

Els equips de lectura de matricules hauran d’incorporar routers industrials 3G/4G que disposin
de ports PoE per alimentar els diferents equipaments, i permeti la transmissié de les imatges i
les dades del vehicles enregistrats. Les targetes SIM aniran a carrec de |'adjudicatari durant la
vigéncia del contracte, i han de disposar d’una tarifa de dades il-limitades reals, (mitjancant
certificat del proveidor o declaracid responsable), sense pérdua de velocitat en cap cas
independentment del consum.

Els equips de videovigilancia en edificis municipals es comunicaran amb el centre de control
mitjancant les connexions ja disponibles en aquest edificis.

10.2 SOLUCIO CLOUD

L'’Ajuntament, amb aquest projecte, vol que el municipi estigui a I'avantguarda tecnologica,
essent prioritari que la soluci6 sigui altament escalable, i que aprofiti les darreres tecnologies,
per garantir les millors funcionalitats i creixement futur. Per aix0, I'arquitectura de la solucié d
lectura de matricules estara allotjada al Cloud, incloent la plataforma de gestid, aixi com le
BBDD de registres dels lectors de matricules.

cat/
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El cloud ha de complir els requisits establerts en les normatives vigents de proteccié de dade
de la UE, i uns alts estandards de seguretat de la informacid, essent exigible:

- Mitigacié d’atacs DDoS

- Xifrat de les dades
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- Firewalls de darrera generacio




Per acreditar aquest punt, la memoria técnica de les propostes hauran d’incloure
necessariament la segtient informacio:

- Diagrama de I'arquitectura de tota la solucié

- Dades sobre el proveidor d’'emmagatzematge de les dades al Cloud, que incloguin
necessariament la ubicacio dels Data Centers

La no aportacié d'aquesta informacio implicara el rebuig de l'oferta i exclusio del licitador per
incompliment del plec de prescripcions técniques.

10.3 SOFTWARE DE GESTIO LECTURA DE MATRICULES

Per I’Ajuntament també és prioritari I'operativitat, immediatesa i concentracié de les dades
dels sistemes de seguretat incorporats. Per aquest motiu, el programari de gestié incorporat
ha de complir tots els requeriments llistats en el present Plec de Clausules Técniques.

Es requereix una eina professional dissenyada per a un Us policial que respecti les limitacions i
exigencies propies del sector al que es dedica pel que fa a proteccié de dades.

La operativitat en la gestié dels sistemes de lectura de matricules i explotacié de la informacié
generada per aquests ha de permetre les seglients funcionalitats:

a) Eines per a investigacions

El sistema de cerques ha de permetre als usuaris policials I'explotacié i analisi de la informacio
obtinguda pel sistema de lectors de matricules realitzant les segtents tipologies de cerques:

1) Cerques de vehicles mitjancant filtres amb multiples parametres

- Franges de temps i/o dies de la setmana

- Matricula (total o parcial i amb comodins en cas de coneixement parcial d’aquesta)
- Lector que ha realitzat la deteccio

- Zona

- Adreca de la marxa (entrada o sortida)

- Pais de matriculacié

- Marca, model, color i tipus de vehicle

2) Cerca de vehicles coincidents en diferents escenaris delictius

La plataforma ha de disposar d’una funcionalitat per poder trobar matricules coincident
en diferents escenaris delictius al mateix temps, sense |I'Us de sistemes ni eine
externes a la plataforma. Aquests escenaris s’hauran de poder definir sobre la base d

la informacio disponible per part del cos de policia (moment del fet delictiu informacidg
sobre el vehicle).

BMaBoA34A5WKLSLLFY6
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La plataforma ha de poder fer, a partir d’'una matricula, un seguiment de tots els
moviments d’aquesta, podent obtenir un mapa o informacié de la conducta d’un vehicle.

b) Gestié d’avisos

Un dels punts més rellevants de la solucié és la relativa a I'enviament i recepcié d’avisos, que
han de millorar la capacitat reactiva del cos de la Policia Local davant de perills potencials. Les
funcionalitats d‘avis, aixi com les tecnologies i eines proposades per a tal fi, seran
professionals i dissenyades de manera especifica per a usos policials.

Per aquest motiu, la solucié proposada ha de disposar necessariament que la gestiéo d’avisos
generats s’efectui a través d’aplicacions d’avis tipus push, per a dispositius mobils (tant per a
sistemes operatius Android com I0S). L’aplicacido proposada haura de ser dissenyada per a
usos exclusivament policials, incorporant mecanismes de seguretat de la informacié necessaris
per tal d’assegurar el correcte tractament de les dades personals en base a la normativa vigent
aplicable. Tal i com estableixen les directrius europees en matéria de proteccid de dades,
queda exclos de la solucid I'Us d’eines de xarxes socials.

Les alertes generades per l'aplicacié proposada hauran d’incloure una fotografia, la llista a la
qgual pertany el vehicle, la data i hora de l'alerta, la localitzacié, el sentit de la marxa i el
protocol d’actuacié dels cossos policials. Es considera necessari, també, que l'alerta incorpori
un historic d’alertes de cada matricula, per tal de disposar d’informacié contextual de valor per
una actuacio policial més segura i efectiva.

L'empresa a qui recaigui l'adjudicacié haura d’acreditar la presencia demostrable en les
plataformes de distribucié (Play Store, Apple Store,...) amb data de publicacié anterior a la
finalitzacié del termini de presentacioé d’ofertes.

c) Integracié amb les diferents Policies Locals de Catalunya

Per tal d’afavorir les sinergies i el treball inter policial, i amb la finalitat d’aprofitar el potencial
tecnologic de les eines en l'entorn digital, es demana que la plataforma proposada tingui
preséncia en un minim de 50 municipis de Catalunya amb Policia Local o Guardies Municipals
en actiu en el moment de la presentacié de l'oferta, podent fer Us de les funcionalitats de
col-laboracié d’aquesta, com la comparticié d'informacié sobre matricules en la llista negra,
avisos compartits de detecci6 de vehicles en llista negra o d'altres.

L'acreditacié d’'aquest apartat es realitzara mitjancant declaracié responsable amb el nimerq,
de municipis integrats a la plataforma a data de la finalitzacié del termini d’ofertes, aportant,
I’hora de signar I'adjudicacid, els contractes o resolucions d’adjudicacid.

v
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d) Visualitzaci6 de mapa amb diferents elements per a sales de control

La plataforma ha de permetre la possibilitat de veure un mapa del municipi on es mostri |
situacié de lectors de forma visual, aixi com les alertes generades pel sistema amb aviso
sonors i localitzades en el mapa en temps real.
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Ha d’incorporar, també, la possibilitat de mostrar la Geolocalitzacié de les patrulles policials
actives aixi com ha de ser possible editar i afegir diferents punts d’interés i categoritzar-los
graficament.

e) Altres caracteristiqgues

La plataforma també ha d’incorporar les seglients funcionalitats minimes requerides:

- La plataforma de gestid dels sistemes de lectura de matricules i de gestié d’alertes ha
de ser, com a minim, en catala.

- La plataforma ha de permetre una gestio versatil i senzilla dels usuaris, podent definir
les capacitats i permisos depenent de l|'organigrama de la organitzacid, podent
gestionar |'estructura jerarquica de manera personalitzada.

- La plataforma ha de tenir la capacitat d’integrar la gestié de solucions dedicades al
control de la disciplina viaria, com ara controls d’accés o controls per semafor, basada
en la lectura de matricules.

- La plataforma haura d’incorporar diferents opcions de visualitzacié a través de la propia
plataforma (llistes dinamiques, grafics, histogrames, grafics de sectors i mapes de
calor).

- Ha de ser una solucidé escalable, que permeti en el futur integrar noves funcionalitats
amb l'actualitzacié corresponent del software.

- Ha de permetre connectar un nombre il-limitat de lectors de matricules, preveient
possibles ampliacions.

- No es valoraran les propostes que incloguin la funcionalitat requerida mitjancant
plataformes externes i/o I'exportacié de dades fora de la propia plataforma per a la
seva visualitzacid, atenent a criteris d’optimitzacid, agilitzacid de la operativitat del
sistema i de seguretat de la informacio i les dades.

- La transmissié de dades entre els lectors de matricules i la plataforma ha d’estar
protegida mitjangant un certificat digital amb protocol HTTPS. L'accés dels usuaris de la
plataforma estara protegida mitjancant BCrypt, un protocol d’encriptacié de nivell 10.

Aquestes funcionalitats s’hauran d’acreditar.

10.4 GESTIO DE SANCIONS
La gestio de sancions haura de permetre:

- Cerca per diferents criteris: dispositiu, ubicacié, rang de dates i hores, estat de le
sancions, etc.

- Navegacio6 entre imatges.
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-  Gestié dels diferents estats de la sancié (pendent de validacié, validada, anul-lggs
tramitada).




- Incorporacioé de lector automatic de matricules (LPR).
- Zoom de la imatge.

- Impressio.

- Seleccié de matricula.

- Impressio de la fitxa de sancio.

- Exportacié de denuncies a formats predeterminats que siguin importables des de
I'aplicacio de gestid d'infraccions del client.

10.5 SENYALITZACIO VIDEOVIGILANCIA I SENYALITZACIO DE TRANSIT

El contracte haura d'incloure tota la senyalitzacid preceptiva segons normativa de
videovigilancia en cada un dels punts.

11. MANTENIMENT
11.1 MANTENIMENT I REVISIONS METROLOGIQUES ANUALS

Cas de resultar adjudicataria, I'empresa licitadora estara obligada a donar un manteniment
integral, tant preventiu com correctiu, conjunt a la garantia del fabricant de I'equip

L'empresa adjudicataria, i dins del contracte de manteniment, vindra obligada a efectuar les
revisions anuals metrologiques a través d’una entitat d’inspeccidé técnica homologada
acreditada per ENAC, mitjancant la recollida i trasllat de l'equip a les instal-lacions de la
certificadora.

Totes aquestes tasques aniran a carrec de I'empresa adjudicataria.

11.2 DESCRIPCIO I PLANIFICACIO DEL SERVEI DE MANTENIMENT

Tasques de Manteniment preventiu del sistema durant la durada del contracte:
Dins I'abast d'aquest projecte, s’inclou el manteniment preventiu i correctiu de la instal-lacid.

Les revisions es realitzaran de forma remota quan sigui imprescindible la preséncia en el lloc.

SLLFY6
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La programacio d'inspeccions, tant de funcionament com de seguretat, ajustos, reparacions
analisi, neteja, calibratge han de dur-se a terme periodicament, en base en un pla establert
no a una demanda de I'operador o usuari, amb el proposit d’evitar possibles avaries.

i0
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El principals beneficis que es persegueixen dins del programa de manteniment proposat sé
els seglents:

- Optimitzacié constant del sistema
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- Allargar al maxim la vida dels equips

En el pla de manteniment es contemplen dos revisions anuals de tots els elements que
conformen la instal-laci6 de control de velocitat, actualitzacié de llicencies i ajustos de
parametres complets.

Aquest servei es completara amb un informe que inclou les dades més importants de la
revisio, en particular la condicié perfecta de tots els parametres eléctrics i mecanics.

Si s'observa la necessitat per a la substitucié de qualsevol component durant la revisid, es
realitzara la substitucié dels mateixos.

S’exposen a continuacié les tasques de manteniment del sistema durant el periode d'un any:

Sistema L'activitat Periodicitat

m |BM [t|SM |a

Sistema Neteja de les cameres, Optica i la resta d’elements Presencial
Doppler de
captaci6 de | Comprovacié de funcionament i comunicacions . Remot
velocitat
Mesura de parametres eléctrics i de comunicacio Remot
Comprovacié fonts d’alimentacio i nivells de senyal Presencial

Comprovacié caracteristiques eléctric i transmissié dels

cables. Presencial
Ajustos mecanics i eléctrics Presencial
Comprovacié de les unitats de captura Presencial
Revisiéo completa de les cabines Presencial

A més, en el cas dels lectors de matricules, per poder garantir un correcte estat de la solucio,
I'empresa adjudicataria haura de disposar d’eines de millora pel servei de manteniment i
suport técnic de la solucié mitjancant software de monitoratge 24/7/365 que permeti el control
del rendiment de la solucié (hardware+software), amb generacid d’avisos preventius i que
permeti anticipar-se a possibles incidéncies. Com a minim la eina de monitoratge ha de
permetre el control de:

- La captura de les matricules i registres en BBDD sigui correcta.
- Rendiment i monitoratge de tot el hardware que composi la solucid.
- Deteccid precog del desgast de la bateria

- Deteccidé del mal funcionament de I'emissor d'Infraroig
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Sera imprescindible demostrar els requisits funcionals exigits i la seva operativitat:




- Document de caracteristiques tecniques.

- Captures de pantalla amb explicacié del funcionament.

11.3 MANTENIMENT CORRECTIU

Les tasques de manteniment correctiu es realitzaran pels técnics pertinents, cobrint les avaries
que es produeixin en qualsevol dels equips del projecte, aixi com en els equips de centre de
control instal-lats per I'adjudicatari, per al present projecte.

Les activitats de manteniment correctiu es realitzara quan s'ha produit una avaria per
reemplagar un element en estat de poder complir les funcions dels quals es va establir en el
menor temps possible.

Les accions de manteniment correctiu seran:
- La deteccid de l'avaria i reparacid dels equips
- Verificacio del sistema un cop repara
- Restabliment i posada en funcionament del servei
- Documentacié i arxivament

Es portara un registre historic de les avaries que permeti realitzar I'analisi estadistic amb les
dades obtingudes per tal de poder millorar les tasques de manteniment preventiu que
minimitzin el nombre d'incidéncies.

Quan l'adjudicatari rebi notificaci6 d'una avaria, a través del Call Centre del seu servei
d'assisténcia técnica, el personal técnic es personara en el lloc de I'avaria, en un periode no
superior a 48 hores, amb tots els eines i equips de mesura i de comprovacié necessaris per a
la realitzacié de totes les tasques de manteniment i reparacio.

Les avaries detectades pel personal de I'Ajuntament d’Altafulla seran comunicades pel canal
establert, per I'empresa adjudicataria d'una manera fiable, perqué el técnic o técnics
corresponents hi vagin dins del termini establert per a la prestacio del servei.

Els técnics desplagats revisaran els equips avariats per procedir a la seva reparacio,
determinant les causes de l'avaria. La reparacié podra consistir en la substitucié de materials
avariats o la substitucié de tot I'equip. Les peces avariades s’enviaran al laboratori de,
reparacions per a la seva reparacio, en un periode de menys de set dies.

Es realitzaran els treballs de manteniment de manera que interfereixi el menys possible le
activitats quotidianes de la via en que estan instal-lats els equips.

El termini maxim d’arranjament d’una avaria sera com a maxim de 5 dies laborables.

12. ALTRES OBLIGACIONS
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- L'empresa queda obligada a lliurar els cinemometres amb la documentacié metroloEg




pertinent en vigor, la qual correra enterament al seu carrec.

L'empresa queda obligada a prestar garantia total, contra tot defecte de fabricacio,
sobre peces i ma d'obra de tots els components del cinemometre, fins i tot flaix i cables
de connexio.

L'empresa subministradora queda obligada a disposar de tota classe de recanvis per al
correcte funcionament dels cinemometres.

L'empresa queda obligada a proveir dels manuals d'utilitzacié necessaris en qualsevol
de les llenglies oficials a Catalunya.

L'empresa subministradora queda obligada a estar inscrita al registre de comunicacions
de telecomunicacions de Catalunya tipus A, Bi C

L'empresa haura d’assumir el cost de les reparacions necessaries i/o substitucié dels
elements necessaris pel correcte funcionament del servei en cas de vandalisme o
sabotatge.

L'empresa haura d’assumir el cost de I'obra civil per la instal-lacié6 dels elements
objecte d'aquest contracte.

L'empresa haura d’assumir el cost de les comunicacions dels equips instal-lats.

L'empresa haura d’assumir el cost de la senyalitzacio horitzontal i vertical requerida per
policia local.
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