PLEC DE PRESCRIPCIONS TECNIQUES PER A LA CONTRACTACIO DE
L’ARRENDAMENT D’UN ROBOT ESPECIALITZAT EN LA CAPTURA DE
DADES LIDAR GEOLOCALITZADES DE L’AJUNTAMENT DE CASTELLO
D’EMPURIES, DINS DEL PROJECTE PSTD “CASTELLO D’EMPURIES,
DUES ANIMES DE CULTURA I ESPORT”, FINANCAT AMB FONS NEXT
GENERATION EU.

1. Introduccio.

Aquest contracte esta inclos dins del projecte “Castelld6 d’Empuries, dues
animes de cultura i esport”, de I’Ajuntament de Castelld6 d’Empduries,
cofinancat a través dels Fons Next Generation EU, en concret dins del
programa de Plans de Sostenibilitat Turistica en Destinacions (PSTD),
subvencions destinades a la transformacié digital i modernitzacié de les
administracions de les entitats locals, convocatoria extraordinaria 2023,

promoguda pel Ministeri d'IndUstria, Comerg i Turisme.

Aquests ajuts estan financats amb recursos provinents del PRTR, Pla de
Recuperacio, Transformacio i Resiliéncia, en el desenvolupament d'actuacions
necessaries per a la consecucid dels objectius definits al Component 14,
Inversid 1, de I'esmentat PRTR.
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A partir d’aquest projecte es vol transformar i modernitzar els nuclis turistics
de d’Empuriabrava i el centre historic de Castellé d’Empuries, a través de la
sostenibilitat i la digitalitzacié, augmentant la seva competitivitat i resiliéncia,
amb I'objectiu principal de convertir-se en una destinacié turistica sostenible
i intel-ligent, al mateix temps que es millora la seva gestiéo municipal.

El present contracte s’emmarca dins de I’'actuacié nimero 1 “Empuria Data ”,
gue s’incardina dins de l'eix 3 “transicio digital”, al qual no correspon cap
etiqueta climatica.

0

<<
~ E Amb aquesta actuacio es dona compliment als objectius generals de la Politica
ﬁ < Palanca 5 “Modernizacién y digitalizacidon del tejido industrial y de la pyme,
Sz recuperacion del turismo e impulso a una Espafia nacion emprendedora” i,
g g concretament del Component 14 “Plan de modernizacion y competitividad del
n| =

sector turistico”, inversié 01 “Planes de Sostenibilidad Turistica” en el marc

del Pla de Recuperacid, Transformacié i Resiliéncia de la Unié Europea — Next
Generation UE.
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El contracte es finangca amb els fons procedents del Pla de recuperacio,
transformacio i resiliéncia, i es troba subjecte als controls de la Comissié
Europea, I'Oficina de Lluita Antifrau, el Tribunal de Comptes Europeu i la
Fiscalia Europea, i al dret d’aquests organs a I'accés a la informacié sobre el
contracte, aixi com a les normes sobre conservacié de la documentacio,
d’acord amb el que disposa l'article 132 del Reglament financer.
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2. Necessitats.

La vila comtal de Castellé6 d’Empuries ha iniciat un cami cap a la innovacié
tecnoldgica, amb diverses politiques i actuacions, ja que aquestes soOn
essencials per a construir un model de vila dinamica, moderna, activa i
cohesionada.

El concepte de convivéncia té un significat molt ampli, perd nivell practic, el
que es busca aplicar és el sentit d’ésser un dels elements més constitutius de
la vida diaria d’'una vila, un procés complex que ha de ser ordenat des dels
poders publics per tal d'assolir un model de ciutat sostenible.

L'Us de la tecnologia, com en tantes arees, és clau per a permetre posar en
marxa algunes de les millores que puguin transformar en positiu la gestié de
la innovacio urbana, i també de la millora de la gestid municipal, alhora que
es promociona el turisme sostenible i intel-ligent. Una tecnologia de la que

depenen de forma efectiva projectes com la sistematitzacié dels amarradors,
la creacié d'un bessoé digital, la difusié d'informacio digital per al turista, la
pacificacio d’arees, i tants altres elements parcials que, en conjunt, incideixen
en que |'experiéncia de visitar la vila pugui ser fluida, eficient i segura, entre
molts d’altres.
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L'experiencia indica que la selecci6 de la tecnologia a instal-lar és tan
rellevant, a efectes d’explotacid, com el bon Us i el bon manteniment
d’aquesta tecnologia al llarg de la seva vida Util.

En aquest sentit el present plec recull el conjunt de caracteristiques de servei
que I'’Ajuntament de Castellé d’Empuries entén que sén necessaries per a
capturar determinades dades en formats molt concrets, estructurar-les,
sistematitzar-les i incorporar-les a una base de dades territorial municipal,
que ha de ser el magatzem centralitzat i Unic de dades territorials de
I’Ajuntament.

En el decurs de la vida d’aquest contracte, I'Ajuntament de Castelld
d’Empuries apostara per un nou model d'innovacié urbana per al curt i mig
termini, un escenari que de ben segur preveura projectes concrets que
s’hauran de materialitzar des de molts ambits perd també a través dels
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sistemes tecnologics existents. Sera un repte major d’aquest servei dels
sistemes de suport i estar a l'alcgada dels reptes i objectius que s’hi
especifiguin.
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3. Objecte del contracte.

L'objecte del present contracte mixt de subministrament és la contractacio
dels serveis de lloguer d'un robot especialitzat en captura de dades 3D-Lidar,
en forma de maquina quadrupeda i la captura d’aquestes dades 3D per el seu
posterior tractament en favor de I’Ajuntament de Castellé d’Empuries.

Next Generation
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4. Codis CPV.

La codificacié del contracte, d'acord amb el Reglament CE 213/2008 de la
comissio, de 28 de novembre de 2007, pel qual es modifica el Reglament CE
2195/2002 del Parlament Europeu i el consell pel qual s’aprova el Vocabulari
comu dels contractes publics (CPV), i les Directives 2004/17/CE i 2004/18/CE
del Parlament Europeu i el Consell sobre els procediments dels contractes
publics, pel que fa referencia a la revisio dels CPV, és:

» 42997300-4 - Robots industrials.

+ 48614000-5 - Sistema de recopilacié de dades.

5. Serveis de captura de dades Lidar mitjancant un robot
quadrapede.

El present contracte consisteix en la contractacié dels serveis de lloguer d’un

robot dinamic quadrupede especialitzat en la captura de dades 3D mitjangant

g un Lidar. Aquest robot ha de poder navegar per entorns complexes i terrenys
% irregulars i obtenir mapes 3D en formats estandards.
H 5.1 Requeriments técnics.
El disseny i la construccié dels robots quadrupedes ha de tenir en compte les
condicions exigibles per a la captura de mapes 3D en la via publica, com sén:
« Maxima agilitat i robustesa.
« Maxima maniobrabilitat.
+ Optima relacié prestacions/dimensions per tal d’accedir a edificis
publics i zones d’accés amb escales.
5.1.1 Robot quadrapede.
g L'equip subministrat haura de complir en tot moment i en qualsevol
o § circumstancia de funcionament habitual, totes i cadascuna de les
NS especificacions establertes al present plec.
o
£ é La no inclusi6 a l'oferta de qualsevol de les seglients especificacions
2 comportara la no admissié de 'oferta presentada.
3 + Robot de quatre potes amb integracio de Lidar.
g « Navegacié autdbnoma mitjangant SLAM 3D.
§ « Teleoperaciéo mitjangant unitat de control.

+ Autonomia de min. 90 min amb Us moderat.

« Capacitat de planificar rutes sense internet i GPS.

« Connectivitat ethernet i WiFi.

+ Potes modulars per facil manteniment i transport.

+ Botod de parada d’emergéncia.

+ Tres ports d’expansio per integracio Lidar i altre hardware (per ex.
Modem 5G).

« Cameres integrades per a una reconstruccié 360°.

« Generacio de mapes de punt de nuvols en temps real amb capacitat de
ser post-processats.
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5.1.2 Lidar.
El Lidar integrat al robot quadripede ha disposara de:

e 2> 32 canals.
« Camp de visio horitzontal: 3600°.
« Camp de visi6 vertical: 90°.

5.1.3 Programari.
Disposara de programari de control, navegacio i visualitzacié dels mapeig:

+ Llicencia del programari durant el periode d’execucié amb totes les
funcionalitats habilitades per a I'Us del robot quadripede i I'obtencio
de les dades de captura del Lidar com ara:

- Programari de teleoperacio del robot amb visualitzacié de I’'entorn
reconstruit del robot i visualitzacié de la camera frontal.

- Control de joysticks virtuals a la tablet mentre es visualitza la

<
g navegacio6 del robot.
S - Estat dels components del robot i incidéncies.
— - Registre d'imatges de la ruta.
- Obtencié de mapes de nuvols de punts exportables en format
ASCII.
5.1.4 Unitat de control.
Sistema de control i comunicaci6 amb el robot quadripede amb les
caracteristiques seglients per:
+ Tableta per al maneig i control electronic de les diverses funcionalitat
android de minim 10"
g 5.1.5 Ordinador.
<
EE Es requerira del lloguer d’'un ordinador portatil amb les caracteristiques
M seglients amb software de control i visualitzaci6 de mapes del robot
2 é preinstal-lat:
GE . INTEL 12 o similar.
5 + Pantalla 14"
g « 8G RAM.
3 + 128G Disc dur.

5.1.6 Sistema d’alimentacio dels equips.

Es requerira el lloguer d’un sistema d’alimentacié del robot amb les segients
caracteristiques:

« Capacitat de carrega sense extraccié de bateria.

« Bateria portable.

« Carrega en 60 min.

» Bateria Li-Ion de 48V 10Ah. https://www.iberdrola.com/innovacion/baterias-
ion-litio.
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+ Métode de carrega CC CV.
« 230V de voltatge d’alimentacio.

5.1.7 Caixa de transport i emmagatzematge.

Es requerira el lloguer d’'una caixa de seguretat per a facilitar el transport i
emmagatzematge de I'equip amb les seglients especificacions:

« Permeti incloure-hi el robot, el sistema d’alimentacié dels equips i el
Lidar.

« Material resistent (fusta o plastic dur) amb espuma a l'interior.

« Rodes per a facil manipulacio.

5.2 Servei de manteniment.

Les empreses licitadores realitzaran el manteniment dels equips establerts en
I'apartat 5.1, segons establert seguidament:

« Manteniment dels sensors i parts en contacte amb I'entorn (potes) per
desgast per I'Us habitual de I'equip.

« Reparacions de hardware per |I'Us habitual del robot.

» Actualitzacions de programari.

5.3 Transferéncia tecnologica i formacio.

L'4s i manipulacio dels equips ha de ser realitzat per operadors i técnics
qualificats adequadament.

A l'entrega del robot, els operadors d’aquest rebran per compte i carrec de
I'adjudicatari una serie de cursos de formacid i practiques en el seu Us i
manipulacid, impartit per personal qualificat, que els preparara en el seu Us,
manipulacié i manteniment del robot.

Els cursos de formacié es faran a les instal-lacions de I’Ajuntament incloent
formacié teorica i practica, podent-se impartir la part practica a les vies
publiques habilitades per a l'ocasié.

Es realitzaran 10 hores de formacio que consistira com a minim en:

« Operaci6 de l'equip.

e Seguretat.

e Manteniment.

e Control.

« Generacido de mapes.

« Descarrega i visualitzacido de mapes.

L'Ajuntament determinara quins usuaris realitzaran la formacid, aixi com la
data de realitzacio.
5.4 Termini d’execucio.

El contracte tindra una durada d’un any, prorrogable per un any més.
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5.5 Equip de treball.

Per I’'execucio del contracte, els perfils de personal técnic minim assignat al
projecte per I'empresa adjudicataria seran els seglients:

1 cap de projecte amb els seglients requeriments minims:

« Titulacid universitaria en Economia, Administracié d’Empreses o
estudis universitaris relacionats amb la gestié de projectes.

+ Acreditar experiéncia minima de 5 anys en la gesti6 de projectes
nacionals i internacionals dins dels darrers 5 anys.

« Sera l'interlocutor valid del contractista, responsable de planificar el
contracte, el control de les tasques, les hores realitzades, les
incidencies i la seva resolucid.

« Participara activament a les reunions de seguiment, on presentara els
informes de seguiment.

1 enginyer de robotica amb els seglients requeriments minims:

<
3  Titulacié universitaria técnica o superior en Informatica, o altres
| S| estudis universitaris relacionats.
+ Experiéncia minima de 5 anys en el disseny i produccié de robotica de
potes.
e Coneixements de C/C++ i ROS1/R0OS2.
1 enginyer de software amb els segients requeriments minims:
« Titulacid universitaria tecnica o superior en Informatica, o altres
estudis universitaris relacionats.
« Experiéncia minima de 5 anys en el disseny i produccio de software per
a robotica.
» Coneixements de C/C++ i ROS1/R0OS2.
0
<<
N % 5.6 Confidencialitat de les dades.
o| o
§ 3 L'adjudicatari queda expressament obligat a mantenir absoluta
Sl . . s . 7 N
28 confidencialitat i reserva sobre qualsevol dada que pogués coneixer amb
_(;; g motiu del compliment del contracte, especialment els de caracter personal,
que podra copiar o utilitzar amb un fi diferent al que figura en aquest plec.
<
] L'adjudicatari quedara obligat al compliment de la Llei Organica 3/2018, de 5
g de desembre, sobre proteccié de dades de caracter personal, i especialment

en l'indicat en el seu article 5, que es transcriu a continuacio:
"Articulo 5.- Deber de confidencialidad.

1. Los responsables y encargados del tratamiento de datos, asi como todas
las personas que intervengan en cualquier fase de este, estaran sujetas al
deber de confidencialidad al que se refiere el articulo 5.1.f) del Reglamento
(UE) 2016/679.

2. La obligacion general sefalada en el apartado anterior sera
complementaria de los deberes de secreto profesional de conformidad con su
normativa aplicable.
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3. Las obligaciones establecidas en los apartados anteriores se mantendran
aun cuando hubiese finalizado la relacidon del obligado con el responsable o
encargado del tratamiento.”

6. DNSH - Do not significant harm

El projecte compleix amb les obligacions en matéria mediambiental, aixi com
les obligacions assumides en matéria d’etiquetatge verd.

Politica Palanca 5 - Modernitzacio i digitalitzacidé del teixit industrial i
de la PIME, recuperacié del turisme i impuls a una
Espanya naci6 emprenedora

Components del PRTR | Componente C14 Plan de modernizacion vy
al que pertany | competitividad del sector turistico. Inversion I1
I'activitat Transformacidon del modelo turistico hacia la
sostenibilidad

Mesura (Reforma o | Convocatoria extraordinaria 2023 del Programa de
Inversio) Planes de Sostenibilidad Turistica en Destinos,
financiada integramente con fondos europeos
Next Generation-EU. Componente 14 Inversion 1 del
Plan de Recuperacion, Transformacién y Resiliencia

Titol del projecte PSTD | “Castell6 d’Empuries, dues animes de cultura i
esport”

Titol de [I'activitat i | Actuacid nim. 1 - Empuria Data
tipologia Eix 3 - Transicié digital

Etiquetat climatic i | No aplica
mediambiental
assignat a la mesura

Percentatge de | No aplica
contribucié a objectius
climatics (%)

Percentatge de | No aplica
contribucié a objectius
mediambientals (%)

El projecte compleix amb el principi de «no causar un perjudici significatiu
al medi ambient» (principi do no significant harm - DNSH) als sis objectius
mediambientals en el sentit de I'article 17 del reglament (UE) 2020/852 i, en
el seu cas, I'etiquetatge climatic i digital, d'acord amb el que es preveu en el
Pla de Recuperacié, Transformacié i Resiliéncia, aprovat per Consell de
Ministres el 27 d'abril de 2021 i pel Reglament (UE) nium. 2021/241 del
Parlament Europeu i del Consell, de 12 de febrer de 2021, pel qual s'estableix
el Mecanisme de Recuperacié i Resiliencia, aixi com amb el requerit en la

por
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Decisio d'Execucio del Consell relativa a I'aprovacié de I'avaluacié del pla de
recuperacio i resiliéncia d'Espanya.

a) Les activitats que es desenvolupen no ocasionen un perjudici significatiu
als seglents objectius mediambientals, segons l'article 17 del Reglament (UE)
2020/852 relatiu a Il'establiment d’'un marc per facilitar les inversions
sostenibles mitjancant la implantacid d'un sistema de classificacio (o
taxonomia) de les activitats economiques mediambientals sostenibles:

« Mitigacio6 del canvi climatic.

« Adaptacio al canvi climatic.

. Us sostenible i protecci6 dels recursos hidrics i marins.

« Economia circular, inclosos la prevencid i el reciclatge de residus.

« Prevencid i control de la contaminacié a I'atmosfera, I'aigua o el sol.
» Proteccid i restauracio de la biodiversitat i els ecosistemes.

b) Les activitats s’adeqien, si escau, a les caracteristiques fixades per a la
mesura i submesura del component i reflectides en el Pla de recuperacio,
transformacid i resiliéncia.

[17/09/2024

c) Les activitats que es desenvolupen en el projecte compliran amb la
normativa mediambiental vigent que sigui aplicable.

d) Les activitats que es desenvolupen no estan excloses per al finangament
pel Pla de recuperacié, transformacid i resiliencia d’acord amb la Guia técnica
sobre |'aplicacié del principi “no causar un perjudici significatiu” en virtut del
Reglament relatiu al Mecanisme de Recuperacid i Resiliéncia (2021/C 58/01),
a la Proposta de Decisié d’execucié del Consell relativa a l'aprovacié de
I’'avaluacié del pla de recuperacié i resiliéncia d’Espanya i al seu annex.

e) Les activitats que es desenvolupin no causaran efectes directes sobre el
medi ambient, ni efectes indirectes primaris en tot el seu cicle de vida,
entenent com a tals els que es puguin materialitzar una vegada realitzada
I"activitat.

El compliment del DNSH inclou també el compliment de les condicions
especifiques previstes al Component 14, i a la Inversié 1 en que s'emmarquen
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aquests projectes, tant pel que fa al principi DNSH, com a l'etiquetatge
climatic i digital.

L'entitat contractant garantira, en totes les actuacions que dugui a terme en
execucio del contracte, el ple compliment del principi de «no causar un
perjudici significatiu al medi ambient» (principi do no significant harm -
DNSH) i, en el seu cas, l'etiquetatge climatic i digital, d'acord amb el que es
preveu en el Pla de Recuperacid, Transformacio i Resiliéncia, aprovat per
Consell de Ministres el 27 d'abril de 2021 i pel Reglament (UE) nim. 2021/241
del Parlament Europeu i del Consell, de 12 de febrer de 2021, pel qual
s'estableix el Mecanisme de Recuperacié i Resiliéncia, aixi com amb el requerit
en la Decisié d'Execucié del Consell relativa a I'aprovacié de I'avaluacié del
pla de recuperacié i resiliencia d'Espanya.
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