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ANNEX 1 - PRESCRIPCIONS TECNIQUES

Sistema fisic didactic per a I'ensenyament i practiques dels conceptes de control i
regulacié automatica, des d'un nivell basic a un avangat.

Compatible i de facil connexié amb Matlab/Simulink com a programari comu de
simulacié i disseny de sistemes de control.

Que permeti realitzar i validar facilment aplicacions de temps real en el sistema real.

Que disposi de material didactic suficient per a la realitzacié de practiques ja preparades per a
cursos de regulacié i control basic i avangat.

Que permeti la realitzacié de practiques de:
- Estimacié de parametres.

- Resposta en frequéncia.

- Modelitzacio d' espai d' estats.

- Analisi d' estabilitat.

- Sistemes de primer i segon ordre.
- Sistemes multivariables

- Control PID.

- Error d' estat estacionari.

- Resposta a Pertorbacions

- Robustesa.

- Realimentacié d’estat

- Control optim.

- Sistemes en temps discret.



