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Especificacions técniques del contracte del subministrament d’un controlador
de la camera anecoica d'antena

Mitjangant la presentacio d'una oferta, els licitadors participants accepten les especificacions
técniques que s'estableixen aqui, que es consideren com a requisits minims obligatoris.

1. Objecte del contracte o necessitat de I'6rgan de contractacié

Les presents especificacions técniques tenen per objecte establir les condicions particulars
que regiran la prestacio de la millora del sistema de control de posicionament de la cambra
anecoica de l'antena ubicada a la Universitat Politécnica de Catalunya.

2. Activitats i funcions dels licitadors participants

La UPC té un controlador posicionador obsolet, I'AL-4706-3A. No es pot fer el manteniment
d'aquest model, ja que moltes de les peces de recanvi ja no estan disponibles. Cal realitzar
les seglents activitats:

1) Diangosi mecanic preventiu a realitzar abans de la instal-lacié del nou controlador.
Atés que I'estat mecanic dels posicionadors pot influir en els parametres d'afinacio, és
necessari realitzar una analisi mecanica (neteja, lubricacié, comprovacié de les
corretges de distribucid, etc.) dels posicionadors abans de comencgar l'ajust del
controlador.

2) Diagnosi eléctric preventiu: no és estrany que el cablejat eléctric dels motors dins
dels posicionadors pugui presentar un desgast al cap de diversos anys. En cas de
problemes d'aillament entre els bobinats del motor o a terra, és possible que no sigui
possible completar la instal-lacié del controlador 4806 al sistema (el controlador esta
protegit amb fusibles). Per tal d'evitar aquests inconvenients, és necessari realitzar una
comprovacié eléctrica dels posicionadors abans de comencar la instal-lacié del
controlador. En cas que els valors d'aillament mesurats siguin massa baixos, pot ser
que calgui prendre accions de recuperacié abans de continuar amb la instal-laci6 del
controlador 4806 al sistema.

3) Controlador d'un posicionador AL-48062 (Controlador - 6 eixos, pantalla de 2 eixos, 1
eix alhora. Inclou manuals d'operaci6 i programacié (format CD). [ Unitat de control
local (LCU) AL-4189: (Unitat de ma). ) 12 eixos (per connectar el cable AL-4146-2L,
més un cable LCU nou) [ Instal-lacié i integracid del nou controlador inclosa
I'ajustament dels posicionadors amb el nou controlador al lloc del client

4) Els licitadors hauran d'assumir les funcions seguents:

Tasca 1. Diangosi mecanic preventiu. La
visita (4 dies aprox.) constara de:

» Servei mecanic del posicionador Neteja Lubricacié
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* Verificacié de I'estat dels cables

* Prova de funcionalitat a tot I'equip (posicionadors i equips de control) El servei de
manteniment preventiu s'ha de realitzar abans de lliurar i instal-lar el nou sistema de
control.

Tasca 2. Diagnosi eléctric preventiu.

La visita (1 dia aprox.) consistira en una comprovacié eléctrica dels posicionadors abans
de comencar la instal-lacié del controlador. La visita tindra una durada aproximada d'1 dia
i aquesta visita s'ha de realitzar en la mateixa franja horaria del manteniment mecanic
preventiu (tasca1). El servei de diagnosi preventiu s'ha de realitzar abans de lliurar i
instal-lar el nou sistema de control (tasca 3).

Tasca 3. Adquisicid, instal-lacid i integracio d'un controlador de posicionament AL-48062
(controlador de 6 eixos, pantalla de 2 eixos, 1 eix alhora i una unitat de control local (LCU)
AL-4189 (unitat de ma), 12 eixos, més nous Cable LCU.

3. Requisits técnics generals obligatoris de la prestacié i/o criteris d'execucié o
requisits funcionals de la prestacio

Els licitadors hauran de disposar dels mitjans técnics, materials i qualitatius i dels recursos
humans suficients per dur a terme les tasques objecte d'aquest contracte.

El servei regulat en aquest plec ha de complir, com a minim, els requisits técnics seglents,
sense perjudici dels criteris d'adjudicacié:

Tasca 1

La visita de diagnosi mecanic preventiu (que s'ha de realitzar abans de la instal-lacié del
nou controlador) és obligatoria pel fet que I'equip de posicionament és antic i mai no es
fa manteniment. El diagnosi preventiu permetra reduir el risc tant per al proveidor com
per al client, per al seglient pas que és la instal-lacié del nou controlador. La visita (3
dies aprox.) constara de:

» Servei mecanic en els posicionadors [1 Neteja [ Lubricacié

* Verificacié de I'estat dels cables

* Prova de funcionalitat a tot I'equip (posicionadors i equips de control) Després del servei
es lliurara un informe.

Després del servei es lliurara un informe.

Tasca 2

El diagnosi preventiu permetra reduir el risc tant per al proveidor com per al client, per
al seglent pas que és la instal-lacié del nou controlador.

La visita (1 dia aprox.) constara de:

* Mesures d'aillament del motor per als posicionadors seglents: [1 AL-560-1P
S/N: 130 1 AL-862-1 S/N: 201 [J AL-360-1P S/N: 098
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Després del servei es lliurara un informe. La visita de diagnosi eléctric preventiu s'ha de
realitzar en la mateixa franja horaria del diagnosi mecanic preventiu.

Tasca 3

Adquisicio i instal-lacio d'un controlador de posicionament AL-48062 (controlador - 6 eixos,
pantalla de 2 eixos, 1 eix alhora. Inclou manuals d'operacio i programacié (format CD). [
Unitat de control local (LCU) AL-4189: (Hand- 12 eixos (per connectar el cable AL-4146-
2L, més el nou cable LCU) I Instal-lacié i integracié del nou controlador inclosa la
sintonitzacié dels posicionadors amb el nou controlador al lloc del client.

4. Sistema de seguiment i control de I'execucié del plec

El contractista ha de designar una persona a qui s'encarregara de gestionar l'execucié del
contracte, que ha de garantir la qualitat de 'objecte del contracte i tractar directament amb
l'interlocutor designat per les questions relacionades amb el normal desenvolupament de
les tasques aqui indicades. I'drgan de contractacio.

Les persones esmentades s'han de reunir quan sigui necessari per supervisar, controlar i
tractar qualsevol aspecte relacionat amb el desenvolupament del contracte per assegurar-
se que s'executa d'acord amb el que estableix aquest plec.

5. Documentacio técnica que ha de presentar I'adjudicatari

Les especificacions técniques proposades per I'empresa licitadora en la seva licitacio es
convertiran en condicions obligatories que hauran de complir durant I'execucié del

contracte si I'empresa licitadora és adjudicataria del contracte.

Per acreditar el compliment de cada especificacio técnica, I'adjudicatari haura d'aportar la
documentacié segient:

- Informe 1.1 després de completar la tasca 1

- Informe 2.1 després de completar la tasca 2
- Informe d'instal-lacié després de completar la tasca 3

El responsable del contracte

Jordi Romeu
Professor

Barcelona, a la data de la signatura electronica
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