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1. OBJETO DEL PLIEGO

El presente pliego tiene por objeto recoger las condiciones técnicas que deberdn regir en el
suministro e instalacién de un puente-grua para fracciéon RESTO, en la PLANTA DE TRATAMIENTO
MECANICO-BIOLOGICO DE RESIDUOS MUNICIPALES DEL BAIX CAMP en Botarell.

2. DESCRIPCION DEL OBJETO DEL PLIEGO

La planta Mecanico-Biologica del Baix Camp, situada a Botarell tiene una capacidad de tratamiento
de 85.000 toneladas /afio de fraccion RESTO. Como resultado de esta actividad, la planta recupera
diariamente una importante cantidad de materia organica para su posterior valorizacién energética.
En el proceso de pretratamiento mecanico, ademas de recupera la fraccién organica, el resto de los
residuos se criban y clasifican con elementos mecanicos que permiten separar eficientemente
diferentes materiales valorizables: PET, PEAD, MIX, BRICKS, FILM, también se recuperan metales
férricos con separadores magnéticos (overband), chapajo (triaje manual) y metales no férricos

(separadores inductivos).

Para alimentar las lineas de tratamiento y clasificacion automaticas de la planta se contempla la
sustitucién de un polipasto actual, que ya agotado su vida ttil, por otro mayor que se ajuste al
régimen real de trabajo de la planta. El polipasto actual es M5, 3 clasificaciones por debajo del que
seria necesario por el régimen de trabajo de la planta, lo que provoca mas averias y paradas
innecesarias en producciéon debido a que estd por encima de su limite de trabajo. Se propone la

instalacion de los siguientes equipos:

- Puente-graa birrail de 10 Tm y 6,5 m de luz entre ejes de carriles.

- Adaptacién puesto de mando existente.
EL equipo transportara los residuos desde el foso hasta las dos tolvas de alimentacién, que mediante
cintas transportadoras iran introduciendo la carga en las dos lineas de tratamiento, con una
capacidad unitaria de 35 Tm /h de fraccién resto. Por tanto:

- Lacapacidad de la planta serd de 70 Tm /h de fraccién resto.

Para determinar las necesidades reales de trabajo del equipo se han realizado los siguientes calculos

en base a los datos de consumo planta, y aplicando los siguientes parametros:

- Seconsidera 9 meses a 25 Tm /h, alimentando dos lineas (16h/dia) y 5 dias a la semana.

- Seconsidera 3 meses a 35 Tm /h, alimentando dos lineas (18h/dia) y 5 dias a la semana.
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Segtin numero de ciclos que realizara la grua, se considera que un pulpo coge por viaje 3.000 Kg. Por

lo tanto, para 25 Tm seria 8.5 ciclos y para 35tn seria 12 ciclos. Esto nos da un calculo de 315.520

toneladas.

- 8,5 ciclos dos lineas (16h/dia)*5dia/semana*40semana*8afios = 217.600.

- 12ciclos dos lineas (18h/dia) *5dia/semana*12semana*8afios = 103.680.

En funcidn de las toneladas anuales procesadas, el espectro de carga indica la frecuencia de cargas
maximas y minimas durante una temporada fija. Evaludndose en base a 4 tipos de condiciones de
servicio se determina la clasificacion de la estructura en PESADO (dado que la griia opera, incluso en
vacio, con la carga permanente del pulpo) y da como resultado una clasificaciéon de estructura

necesaria tipo A7.

Para definir el grupo de trabajo necesario segin el FEM es necesario calcular el tiempo medio de
funcionamiento por dia de trabajo, basado en que un ciclo es un movimiento de elevacion y otro de

descenso, se asumen 6 arranques.

Para calcular el tiempo medio de funcionamiento por dia de trabajo aplicamos la siguiente formula:
*altura media de elevacidn*numero de ciclos por hora*tiempo de trabajo/velocidad de elevacién*60:
- 9meses =2*13*8,5*16/16*60 = 3,6833h
- 3 meses=2%*13*12*18/16*60 = 5,85h

Para calcular la media de tiempo diaria, ponderamos segtn los distintos regimenes de trabajo de cada
periodo:

- 3,6833 en 40 semanas, 200 dias...0,735%

- 5,85en 12 semanas, 60 dias.....0,22%

Esto nos da un tiempo medio de funcionamiento diario:

T=3,6833*0,735+5,85*0,22 = 2,71+1,287 = 3,997h

Aplicando los anteriores calculos segin nos define el FEM con un funcionamiento pesado y un tiempo
de trabajo diario entre 4 y 8 horas, y considerando los picos estacionales de entrada de residuos en
los que la planta ha de trabajar mas horas por dia (julio y agosto) hace que sea necesario dimensionar

el equipo con un grupo de trabajo M8 para soportar con garantias la carga de trabajo.

3. NORMATIVA DE REFERENCIA

Toda instalacién a realizar bajo el marco de este pliego, independientemente de lo mencionado a
continuacion, debera cumplir con toda la normativa en vigor aplicable a este tipo de instalaciones, en el
momento de la contratacién. Asi, todos aquellos suministros y trabajos necesarios para el correcto

funcionamiento de las instalaciones, han de cumplir los requisitos que establezcan los c6digos, normas,

Pagina 3 de 28



eSS s e ||

BAIX CAMP Exp. CO 05/2018

Consorci per a la Gestié de RMO

recomendaciones, reglamentos o leyes vigentes, y cualquier disposicion estatal o local en vigor. A modo

de referencia:

- UNE-EN 15011:2011+A1:2014. Gruas. Gruas puente y graas de portico.

- UNE 76201:1988. Construcciones metalicas. Caminos de rodadura de puentes gria. Bases decélculo.
- Real Decreto 1644/2008, de 10 de octubre, por el que se establecen las normas para la
comercializacion y puesta en servicio de las maquinas

- Real Decreto 842/2002, de 2 de agosto, por el que se aprueba el Reglamento electrotécnico para
baja tension.

-Normas referenciadas en el capitulo 6 del presente pliego.

4. DEFINICIONES

Grua puente: grua, fija o moévil, que puede desplazarse a lo largo de camino(s) de rodadura que

basicamente tiene por lo menos una viga horizontal y est4 equipada por lo menos con un polipasto.

Capacidad nominal: carga neta maxima (suma de la carga til mas accesorios de elevacion no fijos) para
cuya elevacion se ha disenado la griia a levantar para una configuracion dada de la grda y situacién de la

carga en su funcionamiento normal.

Carga de elevacion: suma de las masas de la carga igual a la capacidad nominal, el accesorio fijo de

elevacion y el medio de izado.

5.  REQUISITOS TECNICOS

5.1. CARACTERISTICAS DE LA INSTALACION EXISTENTE

Como condicion indispensable, el nuevo puente griia debe integrarse en toda la instalacion

existente y ser compatible con la misma.

La planta, actualmente, posee un puente gria del grupo de trabajo M5.

Dispone de un puesto de mando NO provisto de un asiento ergondémico, ni pupitres con un display de

control y pesaje.

Por otro lado, en la actualidad se dispone también de su correspondiente carril de rodadura para nave de
69 m de longitud y una distancia entre pdrticos de 6 metros con perfil laminado en caliente HEA 360 con

cuadradillo de 60x40 cortado a 452 para el peso de rueda segiin Norma.

La instalacion existente dispone de 69 m de la linea eléctrica de alimentacién unipolar, para una
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potencia total de 89 KW. La toma de corriente de la graa a la linea se realiza por carritos.

Puente gria birrail para residuos sélidos urbanos (RSU, fracciéon RESTO), marca DEMAG Tipo ZKKE

Caracteristicas técnicas de la grua existente de 10t/6,5m:

Recorrido Gancho.........ccccceeevvveevrecrevernenne
| RVVAor=1 o (o TSP
Velocidad Translacién/Elevacién.........
Motorreductores Translacion.............

Potencia de la graa.

Motor de elevacion........ccceeeeveeeeene,
MOtOres Carro.....ccceeeverseeeeie e
Motores puente.......ccccceeeveieeiriieneen e
Motor pulpo....ccuecve e
Enchufes, mando y luces..................

EZDR Pro 2010 42 21,27
M6

.21,2

2240mm
2,8-25/2-16
2xADE 40 DD+ZBA 100 AL 4

21,5 KW con variador
1x 1,5 KW con variador
2 x 2,2 KW. con variador
31,5 KW cortocircuito

2 KW

Caracteristicas de la linea existente para dos gruas

Frecuencia.......cccocevveeviiniienniin e
Distancia de los soportes...........c.cceun.
Posicién de lalinea........ccoveiiniecnnns
Caida de tenSiON.....ceneermeereereeennessseeens
Tensién mando .
Final Carrera Puente/Mando...........c.....
Carril unipolar aislado.....cc...c......
Alimentacién nave tipo
Tensién Mando..
|50} 072 Lt U VOO PPN

DCL 690V/2002/56mm
Central con una caja
400 VIII

50 Hz

1,2 mts. maximo (interior)
Horizontal mirando hacia abajo
L/2:2,58%

48 A

2 escalones

Para 160 A (100% E.D.)
DCL 3+PE/200 AC

48 V.

68 m.

Pulpo electrohidraulico para residuos sé6lidos urbanos (fraccion RESTO), marca BLUG Tipo P6-6000/0,7 (6 garras).

Capacidad: 6 m3

Estructura: Circular

Numero de garras: 6, construidas con chapas electro-soldadas en acero, reforzadas y con puntas

de penetracidon especiales.

Estructura: El cuerpo y la estructura estdn construidos en chapa de acero laminado, soldados

eléctricamente. Contiene en su interior el depoésito de aceite, motor eléctrico y todos los

componentes y valvulas.

Auto-prensor: El acondicionamiento es electrohidraulico por medio de cilindros hidraulicos en
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posicidn inclinada que actian exteriormente sobre los brazos ejerciendo una acciéon prensora sobre

el material contenido en el interior de los brazos.

- Motor 40% ED................... 31,5KW

- Revoluciones........................1.500 rpm

- ProtecciOn.......ccoooovevrernnn. IP-55

- Aislamiento........cccviniinins Clase F

- Bomba hidraulica.................. Alta presion caudal variable
- Caudal bomba.......cccecuenennne. Caudal variable 82 L/min.

- Electrovalvulas..........ccoeoene. 48V AC

- (Cilindros Hidraulicos............ 100-70-400 (pl52-82-00/B)
- Aceite hidraulico................. DIN-51.524

- Motor Voltaje......cccoevvrurnne 400V/50HZ

- Intensidad a 400 V.............. 61A

- Presién de trabajo.............. 180Kg/cm2

- Tiempo de cierre en vacio.. 14seg

- Aperturay Cierre........cce. .. por electrovalvula

- Dispositivos de seguridad.... Nivel de aceite, tension electrovalvulas, control de giro, sonda térmica
motor

- Peso Maquina..........cceeueee. 4320 Kg

NOTA:

Como condicién indispensable, el nuevo puente griua debe integrarse en toda la instalacion
existente y ser compatible con la misma. El adjudicatario debera repercutir proporcionalmente
dentro de la relacion valorada cualquier actividad necesaria para aseverar este precepto basico,
sin poder presentar valoracién por separado.

NOTA:

Existe la posibilidad de personarse en las instalaciones donde se acometera la actuaciéon cubierta
por el presente pliego para verificar y corroborar los trabajos a realizar. Aunque dicha condicién
no_sera imprescindible para la presentacion de las ofertas, no se aceptara como precio
contradictorio, ninguna actuaciéon que se entienda cubierta por el texto explicativo de la unidad

correspondiente o que se entienda descrita dentro de los textos del presente documento, y cuyo
alcance se acotase mas fehaciente con la mencionada visita.

Las caracteristicas técnicas y dimensionales de los equipos a ofertar seran similares a los que a
continuacion se describen.

5.2. CARACTERISTICAS NUEVA INSTALACION REQUERIDA

La nueva instalacién debera ir provista de:

1 Armarios de potencia y maniobra en el puente-grua. Proteccién IP-55.
2 Alumbrado en el armario.
3 Plataforma de mantenimiento en ambas vigas tipo TRAMEX, carga sobre pasarela 250 kg/m?2, en acero calidad S235

JR o superior de acuerdo con la norma ISO 014122.
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4 Refrigerador de armario de 4000W
5 Bandejas y parrillas para el cableado eléctrico delpuente
6 Sistema antibalanceo a través de la programacién de los variadores de carro y puente

7 Sistema de pesaje célula bul6n en polea de compensacion error pesaje 3%, construida en acero aleado y tratamiento
anticorrosivo, con estanquidad IP-67.

8 Enrollador motorizado para alimentacién de pulpo electrohidraulico 40 KW + sefial de electrovalvulas y de
seguridad.

9 Interruptor general de corte en el armario del puente grida

10 Movimiento de elevacidn, carro y puente mediante variador

11 Interruptor general de corte en el armario del puentegrua.

12 Sistema anticabalgamiento del cable y detector de cable flojo.

13 Sondas térmicas PTC en los motores de elevacion, direccion y traslacion.

14 Finales de carrera en todos los movimientos (elevacidn, traslacion carro y puente), corte, rapiday lenta.
15 1 base de enchufe de 220 V para alumbrado y/o mantenimiento situada en el puente griia con una
potencia de 1.500 W

16 Mando por radio para mantenimiento con cargador y bateria de repuesto

17 Célula anticolisién parada total+ shunt para aproximacion.

18 Luz roja de marcha.

19 Claxon, avisador acustico + luz destellante.

20 Cadenas de suspension del pulpo.

El tratamiento y pintura a efectuar en el puente grua sera;

Limpieza de la superficie mediante granallado categoria de corrosividad C3.
Imprimacién epoxi rico en zinc, espesor 60/70micras.

Intermedia epoxi capa gruesa rebajada, espesor 30/35micras.

Acabado

Primera capa de esmalte poliuretano alifatico, espesor de 30/35 micras.
Segunda capa de esmalte poliuretano alifatico de 30/35 micras.

RAL estructuras y mecanismos a determinar.

NOTA:

Podrian aceptarse diferentes composiciones de tratamiento y pintura, que se entendiese como
equivalentes y siempre y cuando el espesor final de la soluciéon propuesta, no sea inferior a la
descripcion aqui recogida.

Se considerara incluido dentro de la valoraciéon econémica, cualquier canalizacion, cableado de
potencia, sefiales y elemento de interconexion a la linea existente.

La solucién de control a implementar en las envolventes y controladores a instalar, debera considerar estas
funcionalidades:

e Elpesaje se efectuard encima de la tolva antes de descargar. La griia alimentard a 2 tolvas (en manual
y semiautomatico). Sistema de control en pantalla de pesos. El control se realizara en acumulado que
nos permita ver la carga que llevamos sin ver el peso del pulpo.

e Elpuesto de mando actual dispone de un botén de shunt para anular las seguridades y poder realizar
la maxima aproximacién, también dispone de una llave para poder pasar a manipular el mando a
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distancia para realizar el mantenimiento.

Existencia de un paro de emergencia con seta en puesto de mando.

En funcionamiento manual:

- Todos los movimientos de la gria se realizaran a través de los joysticks de accionamiento
manual tipo hombre muerto (si no mantenemos la orden de trabajo ni la grta ni el pulpo
funcionan). Se definirdn unas zonas de sombra alrededor de la cabina, la tolva y el foso, a fin de
prevenir el riesgo de colision. Se tendra en cuenta la presencia del puente grua existente.

- Sistema anticolisién en puente-gria.

Funcionamiento semiautomatico:

Posicionamiento, descenso, carga y cierre del pulpo en manual.

Elevacion, traslacion del puente y aproximacion hasta tolva previamente indicada de forma
automatica, mediante un autémata SIEMENS Mod. S7300 o similar con encoders absolutos de
posicionamiento y incremental en el tambor. Toda la programaciéon de dicho autémata se
entregard abierta y con comentarios detallados.

Se mantienen las zonas de sombra igual que el sistema manual.

El suministro e instalacién incluye la asistencia del adjudicatario durante la puesta en cargay
cursillo de formacién de los operarios.

5.2.1.

PUENTE GRUA BIRRAIL

CARACTERISTICAS GENERALES PUENTE GRUA.

Concepcién de la maquina............ Birrail apoyado
Tipo de Polipasto ......reeeessun Carro Abierto
N2 de ramales......coeoeenmeerreenseersneenseeenns 4/2

NY=) 0174 1 (o Interior
Capacidad de elevacion..........ccoeeeeneee. 10.000 Kg
Luz entre ejes de carriles ... 6,5

m Altura bajo gancho

Tipo de suspension.......................Basculante con doble cadena de 1 mts.

CLASIFICACION SEGUN FEM.

EStructura... s A7 minimo

MeECANISIMNOS....uoveerererrereeesresesresssssssssenes M8
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MOVIMIENTO DE ELEVACION PRINCIPAL con variador.

Velocidad principal en carga............ 16 m/min * 5%
Velocidad principal en vacio ........... 24 m/min = 5%
Potencia del motor ....ceevsseeneenes 30 KW, 360 d.h.,
60%E.D.

ProteCCiON...coeeeeeseeeseeeseeeseeesees e [P-55 Aislamiento F

MOVIMIENTO DE CARRO con variador.

Velocidad principal ... 2-20 m/min * 10%
Potencia del motor .......evevererenn. 2x 1,5 KW, 360 d.h., 60%E.D.
ProteCCiON... e reevessseves IP-55 Aislamiento F

MOVIMIENTO DE PUENTE con variador.

Velocidad principal ....nnissennen. 6-60 m/min = 10%
Potencia del motor .......everererenen. 2 x5 KW, 360 d.h., 60%E.D.
ProtecCion....eeeeeserersnesessersesernes IP-55 Aislamiento F

Tipo de carril ..........ce e et e Llanta 60x40

TENSION DE ALIMENTACION ........ 400V 50 Hz
TENSION DE MANDOS..........con.on 48/220V

CARACTERISTICAS MECANISMO DE ELEVACION 10 t.

El mecanismo de elevacién constara de un motor de rotor unido al reductor por medio de un acoplamiento

de dientes abombados.

Motor en cortocircuito, con regulacion de velocidad mediante VARIADOR.

Potencia 30 KW
Velocidad.....ooereeeerneeersesesseseresenns 1.500 r.p.m.
ProteCCion ...cnceneessnsessesssesssesseens IP-55
Aislamiento-clase......neennsernneens F

Grado de intermitencia........oes 60% ED

El reductor estara construido en palastro soldado y perfectamente mecanizado. Antes del mecanizado, las
carcasas se normalizaran para eliminar tensiones internas y se someteran a un tratamiento desoxidante
mediante chorro de arena.

La ejecucién del reductor sera tipo tAndem de ejes paralelos con pifiones de acero cementado y tratado,
formando una pieza con el eje. Las ruedas dentadas también seran construidas en acero cementado y
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El reductor llevara valvula de aireacion, nivel de aceite y tapon de purga, asi como una amplia tapa de
registro para revision del interior.

El reductor ataca a través de un acoplamiento de barriletes a un tambor.

El engrase de las reducciones y rodamientos se efectuara por barboteo al ser movido el aceite del interior
de la carcasa por el giro de los engrases.

El pulpo irad suspendido con ramales de cable de acero, calculado segin normativa vigente.
El acero de los cables tendra una resistencia de 180 kg/mm2.

El gancho sera de acero forjado, con fijaciones para el giro y suspendido de una cruceta también de acero
forjado.

MECANISMO DE TRASLACION CARRO

El mecanismo de traslacidn del carro se realizara por dos grupos de trasmisidon separados que actian
sincronizados con mando unico, dispuestos uno a cada lado y accionando cada uno una rueda motriz.

Cada grupo constara de un motor de brida en cortocircuito con freno electromagnético de disca incorporado,
que ataca a un reductor que constara de trenes helicoidales que trabajen en constante bafio de aceite, con
pifiones y engrases tallados en acero aleado, forjados y montados sobre ejes del mismo material y que giran
sobre rodamientos de bolas o rodillos. El reductor accionara en ataque directo a la rueda motriz.

Motor en cortocircuito, con regulacién de velocidad mediante VARIADOR.

Cantidad 2

| 01 7=) s Ut - FOO 1,5 KW
Velocidad 3.000 r.p.m.
Aislamiento clase F

Grado de intermitencia.........ceueeeeens 60% E.D.

El carro se apoyara en cuatro ruedas (dos motrices) de acero, ajustadas y enchavetadas a ejes de acero al
carbono, los cuales giran sobre rodamientos de bolas alojados en soportes de acero que llevan caja de
engrase.

Ruedas de traslacion.

Didmetro Rueda......coenmrrrmeerneeeneees 250 mm.

Material F-1252

oL TP Doble pestaiia.
Topes de caucho......... 4

MECANISMO DE TRASLACION PUENTE

El mecanismo de traslacion del puente se realizara por dos grupos de transmision separados que actiian
sincronizados con mando tnico, dispuestos uno a cada lado y accionados cada uno a una rueda motriz.
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Cada grupo constara de un motor de brida en cortocircuito con freno electromagnético de disco incorporado,
que ataca a un reductor de similares caracteristicas al del mecanismo de traslacion del carro. El eje de salida
del reductor accionara en ataque directo a larueda motriz.

Motor en cortocircuito, con regulacién de velocidad mediante

VARIADOR.
Cantidad 2
Potencia... e 2,5 KW
Velocidad....oeeesneressssseresenns 3.000 r.p.m.
Aislamiento clase F
Grado de intermitencia.......e 60% E.D.

El puente se apoyara sobre cuatro ruedas de acero tipo 1.7225, mecanizadas con doble pestafia, ajustadas y
enchavetadas a ejes de acero al carbono, los cuales giran sobre rodamientos de rodillos alojados en soportes
de acero que llevan caja de engrase.

Topes de caucho: 4 unidades.

MECANISMO DE CARGA'Y CABLE FLOJO

Se colocard en el cable fijo de elevacion un limitador de carga electrénico con dos sefiales, una actuara como
limitador de carga y otra detectara cuando la cuchara se apoye en el suelo o bien encuentre un obstaculo en
su descenso. En este caso, si el gruista no detuviera la maniobra, el dispositivo cortara la misma evitando asi
un posible des enrollamiento del cable.

Se colocara un sistema de cable montado para evitar que el cable se monte.

5.2.3 ADAPTACION PUESTO DE MANDO Y CONEXIONES PARA MANE]JO DE DOS GRUAS

Instalacién de un puesto de mando provisto de una pantalla de TV, asiento ergonémico el cual dispondra
de dos pupitres en los cuales iran montados el display de control y pesaje (panel de visualizacion),
mandos potenciométricos, pulsadores, sefiales de mando, seta de emergencia y 6pticos.

También dispondra de un botén de shunt para anular las seguridades y poder aproximarse a los extremos,
una seta de emergencia y llave para pasar del puesto de mando al mando a distancia y poder realizar el
mantenimiento del puente con seguridad.

Se debera adaptar el puesto de mando para el manejo de los dos puentes griias y adaptar la programacion

para que se puedan recoger los datos del pesaje tanto en nominal como en acumulado, asi como el
funcionamiento de la gria y sus anomalias.
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NOTA:

Sera necesario incorporar un selector que permita discernir entre el funcionamiento de cada uno de
ellos. Se debera adaptar el puesto de mando existente para conseguir que a través de este selectory
la programacion del sistema se puedan manejar cualquiera de las dos grias. Su ubicacién se resolvera
con el adjudicatario, en el momento de la ejecucién de los trabajos.

NOTA:

El sistema de pesaje DEBERA poder enviar el valor pesado en cada momento al SCADA general de
planta para realizar un seguimiento, asi como debera disponer de un pulsador para indicar que se
encuentra encima de la tolva y el gruista pulsara para validar el peso alimentado a linea.

NOTA:

Dentro del alcance de los trabajos se considerara cualquier actuacién en los armarios existentes y/o
de nueva ejecucion en el puesto de mando, cualquier elemento de conexion entre envolventes, relés,
aparallaje, fuentes de alimentacion, transformadores de aislamiento multiplexores, cableado interior
y su mano de obra correspondiente.

5.2.4 LINEA ELECTRICA PUENTE GRUA

Todos los elementos del equipo eléctrico estaran debidamente dimensionados y protegidos para la

aplicacion y el ambiente en que van a ser instalados, segin reglamento de Baja Tension.

e Potencia de la gria:

- Motor de elevacién: 30 KW con variador
- Motores carro: 2 x 1,5 KW con variador

- Motores puente: 2 x 2,5 KW. con variador
- Motor pulpo: 31,5 KW cortocircuito

- Enchufes, mando y luces: 2 KW

- Refrigerador cuadros: 4 KW

- Potencia de la gria: 76KW.

Se aceptaran motorizaciones distintas, siempre que no se supere en un 10% la potencia eléctrica
instalada recogida en el punto anterior (es decir como maximo 84 KW).

Sera necesario presentar, terminada la ejecucién, un certificado de todas y cada una de las instalaciones
eléctricas realizadas. Si para poder realizar los tramites de legalizacion de las instalaciones eléctricas de
toda la instalaciéon y obtener el informe positivo, se resolviese necesario realizar cambios o incorporar
elementos en cualquier de las actuaciones que abarcan al presente pliego, aun no estando en el texto

explicitamente detalladas, sera por cuenta del adjudicatario el instalarlos y correr con el gasto.
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5.3. CONSIDERACIONES ADICIONALES

La capacidad de la solucidn a aportar debera satisfacer unos requerimientos de carga 70 T/h, es decir,

(35t/h+35 T/h) por linea de alimentacion. Sera necesario refrendar que la solucién técnica, ratifica
que es capaz de satisfacer los requerimientos de 70 t/h.

Se debera adoptar como referencia:

Elevacion de recorrido Medio: 14.54m.

Direccion de recorrido Medio (Movimiento Carro): 0,97m
Traslacion recorrido Medio (Movimiento Puente): 30,52
m Tiempo de Reposo (Remover): 10 min/hora

Tiempo de pesaje minimo: 2 segundos

Tiempo apertura/cierre pulpo 7 segundos

El movimiento del puente a lo largo de los carriles en la direccion horizontal longitudinal y el movimiento

del carro principal en direccion longitudinal transversal, podran ser concurrentes.

Las aceleraciones de cada uno de los movimientos deberdn asegurar la estabilidad de la estructura y no

comprometer la integridad de la misma.

Se debera aportar una estimacién del tiempo de ciclo del trabajo de la solucién propuesta.

Las propuestas técnicas deberan justificar la adecuacion estructural de la nave, sin comprometer los

datos aqui proporcionados.

Se debera declarar expresamente los pesos y reacciones, en las que incurre la solucién propuesta.

6. REQUISITOS DE SEGURIDAD Y/0O MEDIDAS DE PROTECCION

Las gruas puente deberan disefnarse conforme a los principios de la norma UNE-EN ISO 12100:2012
(Seguridad de las maquinas. Principios generales para el disefio. Evaluacién del riesgo y reduccion del

riesgo).

Deberan a su vez estar de acuerdo a las siguientes normas:

- EN 13001-1 Gruas. Requisitos generales de disefio. Parte I: Principios generales y especificaciones.
- EN 13001-2 Seguridad de las gruas. Requisitos generales de disefio. Parte 2: Acciones de lacarga.
- prEN 13001-3 -1 Gruas. Requisitos generales de disefio. Parte 3-1: Estados limite y prueba de aptitud de las

estructuras de acero.
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- CEN/TS 13001-3-2 Seguridad de las gruias. Requisitos generales de disefio. Parte 3-2: Esfados limite y
prueba de aptitud de cables metalicos enpolipastos.

-EN 13135-1 Grtas. Equipamiento. Parte I: Equipamiento electrotécnico.

-EN 13135-2 Gruas. Equipamiento. Parte 2: Equipamiento no electrotécnico.

-EN 13155 Gruas. Seguridad. Equipos amovibles de elevacion de carga.

-EN 13157 Gruas. Seguridad. Griias manuales.

-EN 13557 Grdas. Mandos y puestos demando.

- EN 12077-2 Seguridad de las gruas. Requisitos de salud y seguridad. Parte 2: Dispositivos limitadores e -
indicadores.

-EN 13586 Gruas. Accesos.

- EN 12644-1 Aparatos de elevacion de carga suspendida. Informacion para la utilizacién y el ensayo. Parte I:
Instrucciones.

-EN 12644-2 Aparatos de elevacion de carga suspendida. Informacién para la utilizacion y el ensayo. Parte 2:
Marcado.

- EN 60204-32 Seguridad de las maquinas. Equipo eléctrico de las maquinas Parte 32: Requisitos para
aparatos de elevacion.

-UNE 58109:1986: Aparatos de elevacion. Gama de cargas nominales para los modelos de base.

-UNE 58111:1991 Cables para aparatos de elevacion. Criterios de examen y de sustitucién de los cables.
-UNE 58112-1:1991: Gruaas y aparatos de elevacidn. Clasificacién. Parte 1: general.

-UNE 58112-5:1991: Gruas y aparatos de elevacion. Clasificacion. Parte 5: gridas puente y pértico.

-UNE 58121:1990 Aparatos pesados de elevacion. Aparatos de elevacion distintos a las grias moviles y gruas
flotantes. Exigencias generales relativas a la estabilidad.

-UNE 58128:1987 Aparatos de Elevacion, gruas puente y pdrtico. Tolerancias de los caminos de rodadura.
-UNE 58132-2:2005 Aparatos de elevacion. Reglas de calculo. Parte 2: Solicitaciones y casos de solicitaciones
que deben intervenir en el calculo de las estructuras y de los mecanismos.

- UNE 58132-3:2005 Aparatos de elevacion. Reglas de calculo. Parte 3: Calculo de las estructuras y de las

uniones.

- UNE 58132-4:2000 Aparatos de elevacion. Reglas de calculo. Parte 4: Calculo y eleccion de los elementos
mecanicos.

-UNE 58132-5:1994 Aparatos de elevacién. Reglas de calculo. Parte 5. Eleccion del equipo eléctrico.

-UNE 58132-6: 1991 Aparatos de elevacién. Reglas de calculo. Parte 6. Reglas de seguridad.

-UNE 58135:1989 Aparatos de elevacion. Caracteristicas técnicas y documentos de aceptacion.

- UNE 58138:1992 Aparatos de elevacién. Métodos de ensayo. Exigencias relativas a la precision de las
medidas de parametros durante los ensayos.

-UNE 58139-1:1992 Aparatos de elevacidén. Informacion a suministrar. Parte 1: generalidades.

-UNE 58139-5:1994 Aparatos de elevacién. Informacién a proporcionar. Parte 5: griias puente y pértico.
-UNE 58144-1:1997 Aparatos de elevacién de carga suspendida. Inspecciones. Generalidades.

-UNE 58150-1:2000 Aparatos de elevacién. Griias. Manual de mantenimiento. Parte 1: Generalidades.
-UNE 58919:1995 Aparatos de elevacion de serie. Polipastos. Medidas a tomar para determinar los periodos

de funcionamiento de los aparatos motorizados.
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-UNE-IS0O 4308-1:2007 Gruaas y aparatos de elevacion. Seleccion de cables. Parte 1: Generalidades. (1ISO 4308-

1:2003)

-UNE EN 13269:2003 Guia para la preparacion de contratos de mantenimiento.

-UNE EN 60204-1:1999 Seguridad de las maquinas. Equipo eléctrico de las maquinas. Requisitos esenciales.

- UNE-EN 12385-2:2004+A1:2008 Cables de acero. Seguridad. Parte 2: Definiciones, designacién y

clasificacién

Se deberd estar conforme a los siguientes puntos segin la norma UNE-EN 15011:2011+A1:2014:

-Requisitos de resistencia y estabilidad
-Equipo electromecanico

- Equipo no-electrotécnico

- Dispositivos limitadores e indicadores
- Conexion hombre-maquina

- Equipamiento de sefializacién

De forma general, el adjudicatario debera disefiar y fabricar los equipos y sus componentes acorde con

las recomendaciones elaboradas por la Federacion Europea de Manutencion, Elevacion y Almacenaje.

(Normas FEM) y normas ISO, UNE, DIN, IEC aplicables a cada caso.

7. VERIFICACION DE LOS REQUISITOS DE SEGURIDAD Y/0 MEDIDAS DE PROTECCION

La conformidad con los requisitos de seguridad y/o medidas de proteccién referentes a los puntos

resumidos en el capitulo 6 del presente pliego y explicados con amplitud en la norma UNE-EN

15011:2011+A1:2014, debe verificarse por los métodos indicados en las siguientes tablas:

Métodos de verificacidn para los requisitos

Método de verificacion

Simbolo de letra

Inspeccidn visual \'
Medicion M

Ensayo T

Calculo C
Evaluacion de ingenieria EA

Métodos a utilizar para verificar la conformidad con los requisitos de seguridad y/o las medidas de

protecciéon
Titulo del capitulo/apartado Método de verificacion
_ Métodos especificados en las
Generalidades normas mencionadas en el capitulo
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Requisitos de resistencia y estabilidad

Esta clausula describe los métodos
de verificacién de la resistencia y
estabilidad de la gria por célculo

Seleccion de las condiciones de servicio V,C
Seleccién de cargas y combinaciones de carga \Y
Efectos de la elevacién y la gravedad actuando sobre la masa de la C
grua

Determinaci6n del factor Q2 C,T
Carga provocada por el desplazamiento longitudinal sobre C
superficies irregulares

Cargas provocadas por la aceleracion de las transmisiones C,M

Cargas provocadas por cruzamiento

Condicion de sobrecarga

Cargas de ensayo

V. Ensayos conforme a la norma
UNE-EN 15011:2011+A1:2014

Bases de disefio para elevacion en casos donde las fuerzas de

elevacion no estan equilibradas CEA
Condiciones de uso del método de resistencia admisible y método de

estado limite EA
Estados limite y prueba de capacidad de los elementos C
estructurales

Estados limite de los componentes mecanicos

Esfuerzos puntuales debidos a las cargas de las ruedas

Prueba de resistencia de los puntos de elevacion

Deformacion elastica C,T
Frecuencias de vibracién de las vigas de la gruia CT
Requisitos generales C
Configuraciones de gruas de portico C
Disefio de los amarres C
Estabilidad de las grias de pértico con neumaticos (RTG) C
Entorno fisico y condiciones de funcionamiento V, EA
Suministro eléctrico V,C,M
Proteccién contra sacudida eléctrica por contacto directo \'
Generalidades V,EA
Suspension de las protecciones (by-pass) para operaciones de v

ajuste, ensayo y mantenimiento

Titulo del capitulo/apartado

Método de verificacion

Mandos de arranque combinado y parada EA
Pantalla del operador y dispositivos de control instalados,

. V,T
Generalidades
Pulsadores \Y%
Dispositivos para parada de emergencia V,T
Movimientos del sistema de mando V,.EA
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Equipo no electrotécnico, Generalidades Métgg?rigzprgziiﬁzigzgg fas
Sistemas de flrenado, Generalidades T
Frenos de servicio mecanicos en movimientos del sistema de T EA
mando
Frenos para movimientos de elevacion T,V
Uso de polipastos en serie Vv
Capacidad nominal variable T
Numero variable de polipastos sobre el puente graa CT
Mas de un polipasto permanentemente sobre el puente grua CT
Ganchos para la manipulacién de metal fundido CV
Elevacion de pluma T,V
Capacidad del disco de friccién CT
Gruas y caffos mane.jados manualmente TV
Caracteristicas de manejo de la graa de portico con neumaticos CT
(RTG) ’
Anclaje en condiciones de fuera de servicio debido al viento cVv
Proteccién al descarrilamiento CcV
Disefio del rodillo guia \%
Topes finales \Y%
Capacidad del disco de friccion CT
Estacionamiento en condicién de fuera de servicio CT
Cojinete de giro CM
Las tolerancias para gruas montadas sobre carril y los carriles M
Las tolerancias para la alineacion de las ruedas de traslacion de las
RTG e
Transmisiones de engranaje C
Superficies calientes \
Rayos laser T
Peligro de incendio \'
Materiales y sustancias tratados, materiales usados, combustibles V,EA

Titulo del capitulo/apartado Método de verificacion
Funcionamiento conjunto de grias/carros V,T
Limitadores de capacidad nominal, Generalidades C,T
Limitador de actuacién indirecta CT
Limitador de actuacion directa CT
Indicador de capacidad nominal T
Indicador de velocidad del viento V,EA, T
Limitadores de movimiento, Generalidades T
(lejliz(\)/gceil(’)lﬁmltador de reserva para movimientos de EA, T
Colisién de gruas o carros T, EA
Limitadores de caracteristicas T, EA
Mandos y estaciones de control V,T
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Protecciones y accesos VNT, M
[luminacién V,EA, M
Ruido, Generalidades M,EA
Principales fuentes de ruido T
Determinacion de los valores de emision de ruido C,M
Informacion sobre el ruido residual Vv
Equipo de advertencia, Generalidades V,EA
Marcas de aviso \Y%
Luces de advertencia V,T
Luz de aviso de control inaldmbrico V,T
Medios acusticos de aviso T
Situacion de la pantalla de control visual \Y

7.1. ENSAYO DE CONFORMIDAD

7.1.1. GENERALIDADES
La grua se debe ensayar antes de su puesta en servicio para garantizar que cumple con las funciones

especificadas de una forma segura. Los resultados del ensayo deben quedar registrados.

Los ensayos deben incluir:
a) los ensayos funcionales; y

b) las pruebas de carga conforme a:

1) Ensayo estatico y ensayo dindmico; o

2) Método de ensayo alternativo para grias equipadas con polipastos eléctricos

A la finalizacion del ensayo, todos los limitadores que puedan haber sido desactivados o ajustados para

facilitar este ensayo deben reactivarse y vueltos a situar a los ajustes de funcionamiento prescritos.

7.1.2. ENSAYOS.

Ensayos funcionales

Todos los movimientos de la gria deben realizarse en la totalidad de su recorrido de desplazamiento, sin
carga, hasta sus velocidades maximas de funcionamiento. Las aproximaciones a las posiciones de los finales
de carreray de los topes se deben realizar hasta su toma de contacto inicialmente a baja velocidad antes de
realizarse a la velocidad maxima de funcionamiento. Cuando los topes de amortiguacién se utilicen sin otros

finales de carrera, solo se debe poner en contacto una vez al 700% de la velocidad.

Durante estos ensayos la gria debe ser controlada para asegurarse que funciona de forma suave, que los
sistemas de frenado funcionan correctamente y que los ajustes del final de carrera y de los indicadores son

precisos.

Todas las funciones del equipo de la gria deben probarse, en particular los relativos a la seguridad,
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incluyendo secuencia del freno de seguridad, para verificar un funcionamiento correcto.

Cuando tenga instalado un segundo final de carrera (de seguridad) superior para el recorrido de elevacion,
se debe ensayar desconectando el primer final de carrera y entonces ensayar los movimientos en velocidades

lenta y rapida.

Ensayo estatico

Las graas equipadas con polipastos motorizados deben ensayarse con una carga, situada por encima del suelo
auna alturade 100 mm a 200 mm y siendo la mayor de:

- todas las cargas suspendidas, incluidas las que representan el 125% de la capacidad nominal; o

- la carga de elevacion multiplicada por el factor @2 que se ha utilizado en el calculo del disefio de las

combinaciones de carga A.

Las gruas que estan equipadas so6lo con limitadores de actuacion directa, deben ensayarse conforme con
los valores de carga anteriores, o con una carga correspondiente al valor de ajuste del limitador de

actuacidn directa reducido en un 5% de la capacidad nominal, el que sea el mayor.

Las gruas equipadas con polipasto manual deben ensayarse conforme a la norma EN 13157.

El ensayo debe realizarse en las posiciones criticas del carro, tales como a mitad de la luz del puente y las
posiciones extremas del recorrido incluyendo cualquier alcance en voladizo, para comprobar los
requisitos de sobrecarga y estabilidad. Cuando los movimientos se realicen durante el ensayo, deben

hacerse de

forma separada; no debe iniciarse un nuevo movimiento hasta que las vibraciones generadas por el

movimiento precedente hayan desaparecido.

Cuando las gruas estén equipadas con mas de un mecanismo de elevaciéon que pueda utilizarse
separadamente, deben ensayarse de forma individual antes del ensayo de la griia a menos que lo hubiera
probado antes el fabricante. La grua debe ensayarse en las condiciones mas desfavorables de

combinaciones de carga de los mecanismos de elevacion en el uso especifico.

La carga de ensayo debe aplicarse durante un periodo necesario para realizar las observaciones y medidas

para evaluar la capacidad de la grua.

Los ensayos se consideran validos si no aparecen roturas, deformaciones permanentes o dafios visibles
que afecten a la funcién o seguridad de la griay si no se han aflojado conexiones o han aparecido sintomas

de dafios.

Ensayo dinamico

Los ensayos dindmicos deben realizarse con una carga de ensayo que sea por lo menos un 110% de la

capacidad nominal.
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Los ensayos deben incluir repetidos arranques y paradas de cada movimiento, incluyendo todos los
movimientos combinados como esta estipulado para el uso previsto en toda la secuencia completa y recorrido

de movimientos.

Durante estos ensayos la grua debe estar controlada continuamente para comprobar:

- el funcionamiento suave de la graa;

- el funcionamiento eficaz de los sistemas defrenado;

- laeficaciay precisidn de los dispositivos limitadores e indicadores;

- que la intensidad del motor eléctrico de elevacién es proporcional a los valores de la placa o los

indicados por el fabricante.

El rendimiento del limitador de capacidad nominal debe ensayarse elevando una carga que tenga una
masa entre 110% y 125% de la capacidad nominal del siguiente modo:

- se comienza la elevacidn sin pretensar el medio de elevacion;

- se utiliza la velocidad maxima que permita el sistema de control en esta situacion;

- selleva el mecanismo de elevaciéon hasta el punto de disparo del limitador de capacidad nominal.

Los ensayos dindmicos se consideran validos si los componentes probados han cumplido con su funcién, el
examen posterior no revela ningiin dafio en la transmisién o estructura de soporte y si no se han aflojado

conexiones o han sufrido dafos.

Método de ensayo alternativo para grias equipadas con polipastos eléctricos

Cuando el disefio de la griia lo permite, los ensayos estatico y dindmico pueden reemplazarse con un ensayo
dinamico, utilizando las velocidades normales maximas para cada movimiento de transmisién con una carga
que se obtiene al dividir la carga de ensayo especificada en el ensayo estatico por el coeficiente dindmico

de las condiciones de ensayo, (Az=0,5 (1 + @r) véase la Norma EN 13001-2).

El ensayo se considera satisfactorio si se cumplen los requisitos de los apartados correspondientes a los

ensayos estatico y dinamico.

Cuando la inestabilidad es un peligro para la gria se debe realizar un ensayo estatico.

8.INFORMACION DE USO

8.1. GENERALIDADES

La griia debe suministrarse con las instrucciones conforme con la Norma EN ISO 12100-2:2003, capitulo

6,y la Norma EN 12644-1.

La vida de disefio de la gria basada en las condiciones de servicio seleccionadas, debe indicarla el
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fabricante en afios con relacién a la carga y al uso.

8.2. MANUAL DEL OPERADOR

Cuando hay mas de un mecanismo de elevacién sobre la gria o cuando hay cualquier limitacién de la
capacidad nominal en ciertas zonas del puente o brazo, se deben facilitar una descripcién de las cargas
admisibles de cada polipasto y las combinaciones admisibles de cargas sobre los polipastos. También deben

incluirse las descripciones del funcionamiento de los sistemas limitador de carga e indicador.

La informacion con relacion al funcionamiento de los limitadores de caracteristicas debe incluirse en el

manual de instrucciones.

Se deben facilitar instrucciones para el eslingado seguro para evitar salidas accidentales del gancho y caidas de
la carga. El manual debe advertir acerca de los peligros restantes relativos a la caida de la carga o parte de ella

en el caso de un fallo en el apilado y sujecién de la carga.

El manual debe facilitar informacion sobre el manejo conecto de la graa por el operador para evitar golpes,
por el movimiento de la carga, contra personas o inmuebles.
El manual debe describir las revisiones diarias necesarias para asegurar que, por ejemplo los finales de

carrera, indicadores y sefiales de aviso estan funcionando correctamente.

Las instrucciones deben informar sobre la manera correcta de utilizar los mandos de movimiento multiple

para evitar el balanceo de la carga.

El manual debe describir el procedimiento para desconectar la gria y dejarla en condicién de fuera de

servicio.

El manual debe indicar la forma en que el operador debe recibir instruccién/informacién con respecto a las

velocidades del viento en curso y la accién a tomar para desconectar la grua.

Cuando el accesorio de elevacion o tipo de carga tienen una forma que permite que una persona pueda entrar
y permanecer montado durante la elevacién, el operador de la gria debe tener 6rdenes para negarse a elevar

personas.

Para grdas de pértico manuales pensadas para movimiento longitudinal libre (no guiadas por caniles) se

debe facilitar informacién sobre las restricciones del movimiento cuando la gria esta cargada.

Cuando existe el peligro de que la carga quede fijada a un accesorio de elevaciéon durante la pérdida de
potenciay la carga todavia esta conectada al soporte se debe permitir actuar manualmente el movimiento
hacia abajo, facilitando las instrucciones sobre un medio manual para liberar la carga del medio de
elevacion (por ejemplo frenos) durante la pérdida de potencia. Se podrian liberar las cargas en situaciones

similares por los mismos procedimientos.
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8.3. MANUAL DEL USUARIO

GENERALIDADES

El manual del usuario debe informar sobre el uso seguro de las grias y formacién de los eslingadores de

la carga y del operador de la grua.

Cuando el ruido ambiente o generado por la gria pueda perturbar la comunicacidn entre el operador y
eslingadores u otro personal, el manual del usuario debe centrar la atencion en soluciones de otros medios

de comunicacion, por ejemplo uso de gestos manuales, radio.
Se deben proporcionar instrucciones respecto al tipo e inclinaciéon de la superficie por donde pueden
funcionar las grdas RTG. También deben incluirse instrucciones para mantener las condiciones de trabajo,

por ejemplo eliminar la nieve y el hielo y mejorar el agarre utilizando sal o arena.

El manual debe mencionar que cualquier modificacién de los espacios libres alrededor de la gria debe

cumplir la norma UNE-EN 15011:2011+A1:2014.

Se deben indicar las fuerzas transmitidas por la gria a las estructuras soporte.

Se deben indicar los niveles de presién sonora emitidos en la posicién del operador, generados por la

grua, y calculados de acuerdo a la norma UNE-EN 15011:2011+A1:2014.

Cuando el nivel de presién sonora emisién A-ponderada en la posicidn del operador exceda 80 dB(A),

también se debe indicar el nivel de presién sonora A-ponderada emitido por la gria.

Como puede ser poco practico conseguir unas condiciones ambientales aceptables para la medida del
nivel de potencia sonora conforme con la Norma EN ISO 3744:2010, anexo A o la grua es muy amplia, para
determinar y declarar los niveles de presién sonora en lugares concretos alrededor de la grida se admite
realizarlo como se describe en la norma UNE-EN 15011:2011+A1:2014.

INSTRUCCIONES PARA LA INSTALACION

Cuando el fabricante no lleve a cabo el ensamblaje o el montaje de la graa, se deben proporcionar las

instrucciones para el ensamblaje, montaje y ensayo de conformidad.
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INSTRUCCIONES PARA EL MANTENIMIENTO

Las instrucciones para el mantenimiento deben cumplir con las Normas EN 12644-1, EN 60204-32 y EN

13135-2 seglin se indica en este apartado.

Se deben proporcionar instrucciones sobre:
- métodos de inspeccion e intervalos;
- criterios para la sustitucién de componentes;
- sustitucién de componentes gastados o dafiados;
- ensayos a realizar después de la sustitucion de los componentes;

- ensayos a realizar de forma periédica.

Se deben facilitar los limites de abrasién y deterioro de los componentes sujetos a desgaste, por ejemplo:
- poleas;
- cables (segin norma ISO 4309), ejes y terminales de cable;
- tambores de cable;
- ganchos;
- forros de freno, discos, tambores;
- embragues;
- colectores utilizados en sistemas electromagnéticos y en barras conductoras;
-ruedas (metalicas o neumaticos);
-cadenas y pifiones;
-carro y carriles de desplazamiento (segin norma ISO 12488-1);

-rodillos guia

También deben indicarse instrucciones para conservar la capacidad de frenado de los frenos mecanicos que

estan sometidos a un minimo desgaste gracias al rendimiento de sus sistemas operativos.

Se deben facilitar instrucciones para verificar (o permitir ensayo) el funcionamiento y ajuste de los

sistemas de seguridad, por ejemplo el limitador de la capacidad nominal.

Se debe facilitar la informacién sobre el equipo de protecciéon individual necesario, tales como arneses

para proteccidn contra caidas de altura, y sus puntos de amarre.

Deben identificarse los componentes potencialmente calientes, y se deben explicar sus protecciones y/o

marcado.

Cuando sea necesario, deben darse instrucciones sobre el desecho de los materiales que son reemplazados

durante el mantenimiento y en el desmontaje final.
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Las instrucciones para comprobar el estado de una gria exterior después de una caida de un rayo deben

incluir lo siguiente: Cuando ha caido un rayo sobre la gria o se considera que puede haber caido, se deben

llevar a cabo los siguientes ensayos antes que la gria vuelva a funcionar:

- se debe revisar visualmente el cable;

- sedebe comprobar que las ruedas de carril y rodamientos no hagan ruido anémalo;

- sedebenllevar a cabo ensayos funcionales de los limitadores de prueba de la gria, de los dispositivos

indicadores, etc.

El manual de las grias con neumaticos debe incluir instrucciones sobre la inspecciéon y mantenimiento de
los neumaticos, ruedas y llantas, incluyendo por lo menos la presién de los neumaticos y el desmontaje de

las llantas multiples.

8.4. MARCADO DE CAPACIDADES NOMINALES

La capacidad nominal de la gria es la carga maxima permitida que puede elevarse con los polipastos
simultdneamente bajo los accesorios fijos de elevacién de carga. La capacidad nominal debe estar marcada

de forma clara sobre la viga principal de la grua, ejemplos: "50 t" o "RC 50 t".

La capacidad nominal de cada polipasto debe marcarse por lo menos en su parte fija del accesorio de

elevacion de carga.

Si existe cualquier limitacién relativa al uso simultaneo de los polipastos, debe marcarse bien sobre las

consolas de mando o sobre las vigas.

Si la capacidad nominal de la grda esta limitada a valores inferiores en ciertas areas de la viga o de la pluma,

tales areas y su capacidad nominal deben estar marcadas de forma clara sobre la estructura.

Las distintas capacidades nominales de los diferentes modos de funcionamiento deben marcarse de forma

clara sobre la gria.

9.SERA POR CUENTA DEL ADJUDICATARIO

Quedaran incluidos en el equipo los siguientes conceptos:
- Transporte de la totalidad del suministro hasta las instalaciones.
- Gruas de descarga y de manipulacion.
- Montaje mecanico completo de suministro.
- Control eléctrico completo de suministro.
- Puesta en marcha de suministro.
- Realizacién de pruebas de carga y ensayos (cargas incluidas), asi como asistencia técnica presencial

durante las mismas.
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- Entrega a su personal especializado la instalacién lista para funcionar.

- Documentacién en espafiol. Documentacién en soporte electrénico.

10. CONDICIONES MEDIOAMBIENTALES

El adjudicatario declara conocer las obligaciones legislativas en materia medioambiental que pudieran
resultar de aplicacion de las actividades por él desarrolladas al amparo del presente contrato y se
compromete a cumplir con todos los requisitos y exigencias legales que en materia de medio ambiente le

sea de aplicacion.

Asimismo, el adjudicatario serd responsable de mantener acopiados, ordenados y correctamente
almacenados los materiales y los equipos mecanicos y herramientas empleados durante la ejecucion de
las unidades de obra contratadas, cuidando que no se produzcan derrames, lixiviados, arrastres por el

viento o cualquier otro tipo de contaminacion sobre el suelo, las aguas o laatmésfera.

Los residuos generados en sus actividades seran entregados a Gestor Autorizado, el adjudicatario
aportara al Consorci al inicio de la obra los "Certificados de Destino" para los residuos no peligrosos y/o
los "Documentos de Aceptacion” (indicando el cdédigo de identificacion del residuo segin el RD
833/1998), en el caso de los residuos peligrosos, siendo por cuenta del adjudicatario los gastos de su

recogida, transporte y gestion.

Sera responsabilidad del adjudicatario la correcta segregacion de los residuos, y su adecuado almacenaje

hasta su retirada, cuidando especialmente de:

- Cumplir las exigencias de segregacion del RD 105/2008 por el que se regula la produccién y
gestion de los residuos de construccién y demolicién.

- Cumplir las prescripciones del Plan de Gestién de Residuos de la obra.

- Cumplir las instrucciones que el Jefe de Obra del Consorci o persona en quien delegue, en cuanto a
practicas ambientales establecidas en los procedimientos internos.

- Disponer los contenedores necesarios y especificos para cada tipo de residuo.

- Evitar poner en contacto residuos peligrosos con no peligrosos.

- Separar adecuadamente y no mezclar los residuos peligrosos entre si.

Terminada la ejecucidon de las obras o trabajos de que se trate, el adjudicatario procedera a su inmediato
desalojo, tanto de personal, maquinaria y equipos como de los sobrantes de material y residuos que se
hubieran producido, aportando al Consorci certificado/s del Gestor/es donde se acredite/n las cantidades
de residuos que se han entregado, clasificados por sus cddigos L.E.R. segin Orden MAM/304/2002, e

indicando la obra de procedencia.

Del mismo modo, para maquinaria y vehiculos, el adjudicatario no alterara los elementos de regulacién
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de la combustion o explosion de los motores de modo que se modifiquen las emisiones de gases, pudiendo
demostrar que sus maquinas cumplen con los niveles de emisién autorizados mediante el andlisis de
emision de gases realizado por un Organismo de Control Autorizado (OCA), cuando el CONSORCI PER LA
GESTIO DE RESIDUS MUNICIPALS asi lo requiera. En el caso de maquinas mdviles que puedan circular

por carretera, deberdn tener pasada y aprobada en fecha y hora la Inspeccién Técnica de Vehiculos. El

adjudicatario declara cumplir como minimo los planes de mantenimiento establecidos por el fabricante.

Asimismo, cuando el Consorci asilo requiera el adjudicatario acreditara la correcta gestion de los residuos

peligrosos y no peligrosos que se generen durante el mantenimiento de su maquinaria y/o vehiculos.

El adjudicatario, de acuerdo a la normativa que le afecte en cuanto a la actividad a realizar, declara su
intencion de reducir a lo estrictamente necesario el consumo de materias primas que comprometan la

sostenibilidad de los ecosistemas naturales de los cuales se obtienen.

11. OBLIGACIONES EN MATERIA DE SEGURIDAD LABORAL

Los colaboradores estaran obligados a:

- Aplicar los principios de la accién preventiva que se recogen en el articulo 15 de la Ley de
Prevencién de Riesgos Laborales, en particular al desarrollar las tareas o actividades indicadas en el
articulo 10 del REAL DECRETO 1627/1997, de 24 de octubre, por el que se establecen disposiciones
minimas de seguridad y de salud en las obras de construccién.

- Cumplir y hacer cumplir a su personal lo establecido en el Plan de Seguridad y Salud al que se refiere
el articulo 7 del REAL DECRETO 1627/1997, de 24 de octubre.

- Cumplir la normativa en materia de prevencion de riesgos laborales, teniendo en cuenta, en su caso,
las obligaciones sobre coordinacion de actividades empresariales previstas en el articulo 24 de la Ley de
Prevencién de Riesgos Laborales, asi como cumplir las disposiciones minimas establecidas en el anexo [V
del REAL DECRETO 1627/1997, de 24 de octubre, durante la ejecucion de la obra.

- Informar y proporcionar las instrucciones adecuadas a los trabajadores sobre todas las medidas
que hayan de adoptarse en lo que se refiere a su seguridad y salud en la obra.

- - Atender las indicaciones y cumplir las instrucciones del coordinador en materia de seguridad y

de salud durante la ejecucién de la obra o, en su caso, de la direccidn facultativa.

Los colaboradores seran responsables de la ejecucion correcta de las medidas preventivas fijadas en el
Plan de Seguridad y Salud en lo relativo a las obligaciones que les correspondan a ellos directamente o, en
su caso, a los trabajadores auténomos por ellos contratados, incluso serd por cuenta del colaborador el
coste de las protecciones individuales y colectivas necesarias para la correcta ejecucién de la obra.
Ademas, responderan solidariamente de las consecuencias que se deriven del incumplimiento de las
medidas previstas en el Plan, en los términos del apartado 2 del articulo 42 de la Ley de Prevencién de

Riesgos Laborales.
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Asi como la obligatoriedad de la presencia en el centro de trabajo de los recursos preventivos, cualquiera

que sea la modalidad de organizacion de dichos recursos. Se consideran recursos preventivos:

a) Uno o varios trabajadores designados de la empresa.
b) Uno o varios miembros del servicio de prevencion propio de laempresa.
c) Uno o varios miembros del o los servicios de prevencién ajenos concertados por laempresa.

Dichos recursos preventivos deberan tener como minimo la formacion correspondiente a las funciones
del nivel basico (50 horas), asi como la capacidad, los medios necesarios y ser suficientes en nimero para

vigilar el cumplimiento de las actividades preventivas, debiendo permanecer en el centro de trabajo.

En lo que respecta a los requisitos especificos en materia de Seguridad y Salud, el colaborador debera
observar una serie de requerimientos que, de forma documental, quedaran incorporados al contrato y

formaran parte inseparable del mismo:

a) Certificado de modelo de gestion de la prevencion asumido por el empresario (servicio de
prevencion propio o externo).

b) Designacion de un responsable en temas de prevencion de riesgos laborales ante el CONSORCI PER LA
GESTIO DE RESIDUS MUNICIPALS o en su defecto, SECOMSA GESTIO, SL.

) Relacién nominal del personal de la empresa colaboradora en obra, adjuntando a mes vencido
una copia de los TCs.

d) Certificado de Aptitud Médica de los trabajadores.

e) Justificante de la entrega de la informacién a los trabajadores: se trata de un documento
individualizado para cada uno de los trabajadores y debera estar firmado por el propio trabajador.

f) Justificante de haber impartido formacién a trabajadores en materia de prevencién de riesgos laborales.
Esta formacién debe ser especifica para el puesto de trabajo. El justificante es un documento que debe
contener el temario recibido y estara firmado por los trabajadores y por la persona encargada de impartir
dicha formacion.

g) Justificante de entregas de equipos de proteccion individual, haciendo referencia de los mismos.
h) Justificante de aceptaciéon y compromiso de cumplimiento del PSS (plan de seguridad y salud).
i) Relacion de maquinaria que se emplea en la obra, junto con su estado de mantenimiento y declaraciéon
de adecuacion al R.D. 1215/97(esto ultimo en caso de maquinaria que esté fabricada con anterioridad al
afio 1995).

j) Seguro de vida y de invalidez permanente establecido en convenio.

Esta documentacion puede quedar ampliada segin las cldusulas a afiadir en el contrato marco y debera ser

actualizada cuando se presenten cambios con relacién a la situacién inicial.

Sera causa inmediata de resolucién del contrato el incumplimiento por parte del Colaborador de sus

obligaciones en materia de seguridad y salud laboral para con el personal de él dependiente, asi como la

Pagina 27 de 28



e e ] [
BAIX CAMP Exp. CO 05/2018

falta de adecuacidn a la normativa vigente de seguridad, de la maquinaria y equipos que intervengan en

la actuacion objeto del contrato.

12, DOCUMENTACION A PRESENTAR EN LA OFERTA

Sera necesario cumplimentar de forma clara los siguientes aspectos, respetando el indice propuesto.

1. Memoria descriptiva de la propuesta técnica del suministro objeto del contrato conforme a

lo dispuesto en el Pliego de Prescripciones Técnicas

Ficha técnica de todos los elementos ofertados, indicando cuales no son de fabricacionpropia.
Planos de implantacion de los equipos (Grua y vias de rodadura).

Programa de puntos de inspeccion (PPI) y Memoria de calculo (Tiempo del ciclo de trabajo).

i & WD

Documento informativo de pesos y reacciones sobre la estructura de la solucion propuesta.

Se incluira en la oferta toda aquella documentacion, catalogos, etc. Que permita comprobar que el
material ofertado cumple con a las especificaciones fijadas en presente Pliego de Prescripciones

Técnicas.

Para facilitar la revisién de la documentacién proporcionada, se requiere que exclusivamente la
documentacion técnica, se proporcione adicionalmente en formato digital, ordenada de manera que
con su impresion se genere una copia idéntica a la oferta presentada en papel. La oferta debera

incluir un indice detallado con toda la documentacién aportada.

A peticién del Consorci, se podra solicitar documentaciéon adicional durante toda la duracién de la
garantia comprometida por el adjudicatario referente al funcionamiento de los equipos. A modo de
ejemplo, se podra solicitar toda la configuracién interna completa (todos los parametros) de programacion
de los variadores, codigos de acceso a los mismos para su modificaciéon de todos los parametros (modo
super administrador o ingenieria), manuales y despieces de recambios, programa de autématas internos

que puedan llevar los equipos, etc.
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